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1 Veiligheid

Waarschuwingsaanduidingen
Indien van toepassing worden in deze handleiding in verband met
veiligheid de volgende waarschuwingsaanduidingen gebruikt:

A GEVAAR

Geeft aan dat er een groot potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig
letsel of de dood tot gevolg kan hebben.

A WAARSCHUWING

Geeft aan dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat letsel tot ge-
volg kan hebben.

! g} VooRrzicHTIG

Geeft aan dat de betreffende bedieningsprocedures, handelingen,
enzovoort, letsel of fatale schade aan de machine tot gevolg kunnen
hebben. Sommige VOORZICHTIG-aanduidingen geven tevens aan
dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig letsel of de dood
tot gevolg kan hebben.

[ Leror

Legt de nadruk op belangrijke procedures, omstandigheden, enzo-
voort.

Symbolen

Geeft aan dat de betreffende handeling moet worden uit-
gevoerd.

X Geeft aan dat een bepaalde handeling verboden is.

Deel deze veiligheidsinstructies met alle gebruikers.

Algemene regels en wetten met betrekking tot veiligheid en ter voor-
koming van ongelukken dienen altijd in acht te worden genomen.

A WAARSCHUWING

Dit product mag alleen worden geinstalleerd en onderhouden
door gekwalificeerd personeel dat de instructies en voorzorgs-
maatregelen in deze handleiding heeft gelezen en begrepen.
Het niet opvolgen van de instructies in deze handleiding kan
leiden tot ernstig letsel of materiéle schade. De fabrikant is
niet aansprakelijk voor schade als gevolg van onjuiste instal-
latie of onderhoud door niet-gekwalificeerd personeel.

2 Inleiding

Deze handleiding geeft richtlijnen voor de installatie van de VETUS
boeg- en hekschroefinterface CANVXCSP. Met de CANVXCSP kunnen
drukknoppen (momentschakelaar, maakcontact) voor de bediening
van een boeg- of hekschroef, bijvoorbeeld via de knoppen op een
motorbedieningshendel, worden aangesloten op het VETUS CAN-
bus-systeem. Door een knop in te drukken wordt de maximale stuw-
kracht ingeschakeld.

4 021003.11

De kwaliteit van de inbouw is maatgevend voor de juiste werking van
het systeem. Bijna alle storingen die naar voren komen zijn terug te
leiden tot fouten of onnauwkeurigheden bij de inbouw. Het is daar-
om van het grootste belang de in de installatieinstructies genoemde
punten tijdens de inbouw volledig op te volgen en te controleren.

Eigenmachtige wijzigingen sluiten de aansprakelijkheid van de
fabriek voor de daaruit voortvloeiende schade uit.

. Zorg tijdens gebruik voor een correcte accuspanning.

A WAARSCHUWING

Verwisselen van de plus ‘+' en min ‘—’ brengt onherstelbare
schade toe aan de installatie!

A WAARSCHUWING

Werk nooit aan de elektrische installatie terwijl het systeem
onder spanning staat.

3 Installatie

De CANVXCSP interface kan uit het zicht worden gemonteerd op een
niet permanent toegankelijke, geventileerde, locatie.

3.1 Aansluiten van de CAN-bus kabels

Sluit de CAN-bus (V-CAN) kabels aan zoals aangegeven in onder-
staand voorbeeldschema.

CANVXCSP interface
(1) LED BLAUW ¢

(2) LED ROOD

Terminator

Aansluitkast boegschroef

Aansluitkabel

Aansluitkabel

Stuurstroomzekering
- ===

CAN-bus voeding

Terminator
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[ Leror

De CAN-bus voeding moet altijd op 12 Volt (=10 V, <16 V)
worden aangesloten.

! E}‘ VooRzICHTIG

Als een DC/DC-omvormer wordt gebruikt voor de voeding van
het CAN-bussysteem, zorg er dan voor dat de min-aansluitin-
gen van zowel de ingang als de uitgang zijn, of kunnen worden,
doorverbonden. Neem bij twijfel contact op met de leverancier
van de omvormer.

Raadpleeg de betreffende boeg- of hekschroef installatiehandlei-
ding voor uitgebreide CAN-bus schema's en het configureren van
een boeg- of hekschroef.

3.2 Aansluiten drukknoppen en leds

[ Leror

Raadpleeg de installatieschema's op pagina 49 en 48

De meegeleverde kabelboom is geschikt voor het aansturen van
een boegschroef. Voor installatie van een hekschroef moet de kabel-
boom worden uitgebreid.

Aansluiten boegschroef

De kabelboom is voorzien van 8 draden die worden verbonden met
connectorpin1,2,3,10,11,12,13 en 14.

 NEDER
- Gebruik de "BOW PB-1" gemerkte kabel, 2-draads: pin 2 (bruin) en

10 (wit) om knop 1 aan te sluiten.

- Gebruik de "BOW PB-2" gemerkte kabel, 2-draads: pin 3 (geel) en
11 (groen) om knop 2 aan te sluiten.

- Gebruik de "BLUE LED" gemerkte kabel, 2-draads: pin 1(-)/(grijs)
en 13(+)/(roze) om de blauwe status led aan te sluiten.

- Gebruik de "RED LED" gemerkte kabel, 2-draads: pin 12(-)/(rood)
en 14(+)/(blauw) om de rode fout/waarschuwings led aan te slui-
ten.

Aansluiten hekschroef

Gebruik voor het aansluiten van drukknoppen voor hekschroefbe-
diening de volgende onderdelen:

- 1x4 aderige kabel

- 4 xaansluitpin AT62-201-16141-22

Bevestig de aansluitpinnen aan één zijde van de 4 aderige kabel. Ge-
buik hiervoor het juiste gereedschap.

Verwijder de witte pinnen van aansluiting 6, 7, 8 en 9 uit de connec-
tor. Plaats de draden van de sternkabelboom in de nu vrije pinnen.
- Gebruik pin 6 en 8 voor het aansluiten van "STERN PB-1", knop 1.
- Gebruik pin 7 en 9 voor het aansluiten van "STERN PB-2", knop 2.

3.3 Specificaties
Leds 5V, 40 mA (max)
Type drukknop Normaal open (NO)

4  Controle/proefdraaien en configureren van de bedieningspanelen

4.1 Algemeen

Controleer of het systeem correct is aangesloten. Schakel hierna de
CAN-bus voedingsspanning en de voedingsspanning van de boeg-
en/of hekschroef in.

4.2 Inschakelen paneel
BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ (1) BLAUW
@ 2 roOD
AAN/UIT

+ Druk beide knoppen, BOW PB-1 en BOW PB-2, tegelijkertijd in.

De blauwe led knippert en u hoort een repeterend signaal, di-di-
di(...).

LAY Installation manual BOWPRO push-button control interface CANVXCSP

« Druk de knoppen, binnen 6 seconden, nogmaals in. De blauwe
led zal nu aan blijven; de zoemer bevestigd met het signaal, dah-
didah (- .-), dat het paneel gereed is voor gebruik.

Indien een tweede paneel is aangesloten zal de led op het niet ac-
tieve paneel knipperen (elke seconde twee korte blauwe flitsen, hart-
slag).

4.3 Overnemen paneelbediening

Om de bediening van het actieve paneel op een niet actief paneel
over te nemen, volg de instructies zoals beschreven in paragraaf 4.1.

4.4 Uitschakelen paneel

Houd beide knoppen, BOW PB-1 en BOW PB-2, ingedrukt totdat
alle leds uit zijn en u het signaal, di-di-di-dah-dah (...--) hoort.

Het bedieningspaneel is uitgeschakeld.

« Schakel de accu-hoofdschakelaar uit, indien u van boord gaat.
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4.5 Controleren stuwkrachtrichting

De bewegingsrichting van de boot dient overeen te komen met de
bewegingsrichting van de betreffende drukknop. U moet dit voor
ELK paneel controleren! Doe dit voorzichtig en op een veilige locatie.

[ []
STERN THRUSTER

“+H

BOW THRUSTER BOW THRUSTER
b L L] ®

7 BOW PB-2 |
BOWPB-2 | (~ @ ;
7777777777777777777777777 STERN PB-2

A WAARSCHUWING

Indien de beweging van de boot tegengesteld is aan de
bewegingsrichting, behorend bij de betreffende drukknop,
moet dit worden aangepast door de bedrading van BOW PB-1
en BOW PB-2 (STERN PB-1 en STERN PB-2) om te wisselen.

4.6 Configuratie van meerdere bedieningspanelen

Maximaal vier bediengingspanelen kunnen worden geconfigureerd
(Groepscode A, B, C of D). Gebruik één groepscode per bedienings-
paneel.

Voer in de aangegeven volgorde, op ELK extra paneel, onderstaan-
de handelingen uit:

Schakel het paneel uit, zie 4.4, en wacht 5 seconden voor te starten
met onderstaande configuratie procedure.

®

BOW PB-1 BOW PB-2

® &

AAN/UIT

@ (1) BLAUW

@ (2 rROOD

BOWPB-1  BOW PB-2 [q dididididididid (

X E(] dididididah (....-)

g%

10 seconden 6 seconden

-t

1

Configuratiemodus

4 seconden

(1) BLAUW, knipperend

1. Zet het paneel in configuratiemodus.

Druk beide knoppen, BOW PB-1 en BOW PB-2, in en houd deze 10
seconden ingedrukt.

Gedurende de eerste 6 seconden knippert LED (1) blauw en geeft de
zoemer voortdurend een signaal didididididi.....(.......), blijf de’AAN/
UIT' knop ingedrukt houden. Na 10 seconden geeft de zoemer het

3. Druk kort op BOW PB-1 of BOW PB-2 om de groepscode van het
bedieningspaneel in te stellen. Herhaal dit totdat de gewenste
groep is geselecteerd.

De kleuren van de led's geven de groepscode van het bedienings-
paneel aan.

signaal dididididah (....-). Laat de knoppen los.

2. Druk twee keer, tegelijkertijd, op beide knoppen BOW PB-1 en
BOW PB-2.

Led (1) knippert blauw en u hoort het signaal, di-dah-di (. - .). Het

Groep Leds

1(A) (1) blauw, knipperend

2 (B) (2) rood, knipperend

3(Q) (1) blauw en (2) rood, afwisselend knipperend
4 (D) (1) blauw en (2) rood, tegelijkertijd knipperend

paneel staat nu in configuratiemodus.

6 021003.11

4. Druk één keer, tegelijkertijd, op beide knoppen BOW PB-1 en BOW

PB-2 om de instelling te bevestigen.
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4.8 Fabrieksinstellingen herstellen

Schakel het te herstellen bedieningspanelen uit (zie 4.4) en voer de
volgende handelingen uit:

+ Druk beide knoppen BOW PB-1 en BOW PB-2 in en houd deze 30
seconden ingedrukt.

Na 15 sec gaat de rode led knipperen. Na 30 sec gaat de blauwe led

aan.

+ Laat beide knoppen los.

+ Druk één keer, tegelijkertijd, op beide knoppen BOW PB-1 en BOW
PB-2 om het herstelproces te bevestigen.

4.7 Betekenis led indicatielampjes

LED BLAUW LED ROOD ZOEMER
Knippert (gedurende 6s) (.) (gedurende 6s) Na de eerste druk op kinderslot
AAN 1% (-.-) Apparaat is ingeschakeld, boeg- en hekschroef zijn actief
Knippert dubbel Apparaat is inactief, boegschroef is actief
Knippert snel 1% (-0 Boegschroef is oververhit
uiT 1% (.) Boegschroef was oververhit
Knippert snel 1X (--..-) Hekschroef is oververhit
uiT 1x (.) Hekschroef was oververhit
Knippert 1X (-.7) Boegschroef is overbelast
uiT 1% (..) Boegschroef was overbelast
Knippert 1X (-.7) Hekschroef is overbelast
uiT 1x (..) Hekschroef was overbelast
Knippert dubbel 1% () Boegschroef is begrensd
uiT 1x (..) Boegschroef was begrensd
Knippert dubbel 1X (-..7) Hekschroef is begrensd
uiT 1x (..) Hekschroef was begrensd
Knippert snel Knippert 1X (-..7) Voedingsspanning boegschroef laag
Knippert snel Knippert 1% (-0 Voedingsspanning hekschroef laag
AAN Niet verbonden met het netwerk

LAY Installation manual BOWPRO push-button control interface CANVXCSP
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1 Safety

Warning indications
Where applicable, the following warning indications are used in this
manual in connection with safety:

A DANGER

Indicates that great potential danger exists that can lead to serious

injury or death.
A WARNING

Indicates that a potential danger that can lead to injury exists.

! E} CAuTiON

Indicates that the usage procedures, actions etc. concerned can re-
sult in serious damage to or destruction of the engine. Some CAU-
TION indications also advise that a potential danger exists that can
lead to serious injury or death.

[~ Note

Emphasises important procedures, circumstances etc.

Symbols

/ Indicates that the relevant procedure must be carried out.

X Indicates that a particular action is forbidden.

Share these safety instructions with all users.

General rules and laws concerning safety and accident prevention
must always be observed.

A WAaRNING

This product should only be installed and maintained by
qualified personnel who have read and understood the in-
structions and precautions in this manual. Failure to follow
the instructions in this manual may result in serious injury or
property damage. The manufacturer shall not be liable for any
damages resulting from improper installation or maintenance
by unqualified personnel.

2 Introduction

This manual provides guidelines for the installation of the VETUS
bow and stern thruster interface CANVXCSP. With the CANVXCSP,
pushbuttons (momentary switch, NO contact) for operating a bow or
stern thruster, for example via the buttons on an engine control lever,
can be connected to the VETUS CAN-bus system. Pressing a button
activates maximum thrust.

8 021003.11

The quality of the installation is decisive for the proper functioning of
the system. Almost all faults can be traced back to errors or inaccura-
cies during installation. It is therefore imperative that the steps given
in the installation instructions are followed in full during the installa-
tion process and checked afterward.

Unauthorised modifications shall exclude the liability of the manu-
facturer for any resulting damage.

« During use ensure the correct battery voltage is available.

A WARNING

Changing over the plus (+) and minus (-) connections will
cause irreparable damage to the installation.

A WaRNING

Never work on the electrical system while it is energized.

3 Installation

The CANVXCSP interface can be mounted out of sight in a not perma-
nently accessible, ventilated, location.

3.1 Connecting the CAN bus cables

Connect the CAN bus (V-CAN) cables as shown in the following ex-
ample diagram.

CANVXCSP interface
(1) LED BLUE i

(2) LED RED &

STERN PB-1

Terminator

Connection box thruster

Connection cable

Connection cable

Control voltage fuse
: l@
- ="

CAN-bus supply

Terminator
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[~ Note

The CAN bus power supply must always be connected to
12Volt (=10V, <16V).

! g} CAuTiON

If a DC/DC converter is used to power the CAN bus system,
ensure that the minus terminals of both input and output are,
or can be, jumpered. If in doubt, contact the converter supplier.

Refer to the appropriate bow or stern thruster installation manual
for detailed CAN-bus diagrams and configuration of a bow or stern
thruster.

3.2 Connecting push buttons and LEDs

I3 Norte

Refer to the installation diagrams on page 49 and 48

The supplied wiring harness is suitable for controlling a bow thruster.
For installation of a stern thruster, the wiring harness must be ex-
tended.

Connecting a bow thruster

The wiring harness has 8 wires that connect to connector pin 1, 2, 3,
10,11,12,13 and 14.

- Use the "BOW PB-1" labelled cable, 2-wire: pin 2 (brown) and 10
(white) to connect button 1.

- Use the "BOW PB-2" labelled cable, 2-wire: pin 3 (yellow) and 11
(green) to connect button 2.

- Use the "BLUE LED" labelled cable, 2-wire: pin 1(-)/(grey) and
13(+)/(pink) to connect the blue status LED.

- Use the "RED LED" labelled cable, 2wire: pin 12(-)/(red) and 14(+)/

(blue) to connect the red error/warning LED.

Connecting a stern thruster

To connect push buttons for stern thruster control, use the following
parts:

- 1x4-core cable.

- 4 xconnection pin AT62-201-16141-22.

Attach the connection pins to one side of the 4-core cable. Use the
appropriate tools to do this.

Remove the white pins of connection 6, 7, 8 and 9 from the connec-
tor. Insert the wires of the star cable harness into the now free pins.
+ Use pins 6 and 8 for connecting "STERN PB-1", button 1.

« Use pins 7 and 9 to connect "STERN PB-2", button 2.

3.3 Specifications

LEDs 5V, 40 mA (max)

Push button type Normally open (NO)

4  Checking/test running and configuring the control panels

4.1 General

Check whether the system is connected correctly. Then switch on the
CAN-bus supply voltage and the supply voltage of the bow and/or
stern thruster.

4.2 Switch on panel

BOW PB-1 BOW PB-2

? &

ON/OFF

@© (1) BLUE

@ 2 reD

Press both buttons, BOW PB-1 and BOW PB-2, simultaneously.

The blue LED will flash and you will hear a repeating signal, di-di-
di(...).

«  Within 6 seconds the buttons must be pressed again. The blue led
will now remain on; the buzzer confirms with the signal, dahdidah
(-.-), that the panel is ready for use.

LAY Installation manual BOWPRO push-button control interface CANVXCSP

If a second panel is connected, the LED on the inactive panel will
flash (two short blue flashes every second, heartbeat).

4.3 Taking over panel control

To transfer control from the active panel to a non-active panel, follow
the instructions in paragraph 4.1.

4.4 Switch off panel

+ Hold down both buttons, BOW PB-1 and BOW PB-2, until all LEDs
are off and you hear the signal, di-di-di-dah-dah (...--).

The control panel is switched off.

«  When disembarking, switch off the battery master switch.
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4.5 Checking thrust direction

The direction of movement of the boat must correspond to the direc-
tion of movement of the respective push button. You must check this
for EVERY panel! Do this carefully and in a safe location.

«»

L | | |
STERN THRUSTER
BOW THRUSTER + U

BOW THRUSTER
L} L

BOW PB-2 |

O]
STERN PB-2 3

O)

A WaRNING

If the movement of the boat is opposite to the direction of
movement corresponding to the respective push button, this
must be corrected by changing the wiring of BOW PB-1 and
BOW PB-2 (STERN PB-1 and STERN PB-2).

4.6 Configuration of multiple control panels ©
®
Up to four control panels can be configured (Group Code A, B, Cor D).
Use one group code per control panel.
On ANY additional panel, perform the following actions in the or- BOW PB-1 BOW PB-2
der indicated: @ @ © (1) BLUE
Switch off the panel, see 4.4, and wait 5 seconds before starting the
, @ 2reD
configuration procedure below. ON/OFF
BOWPB-1 ~ BOWPB-2 Eq dididididididid (......) X Eq dididididah (... - )
10 seconds 6 seconds 4 seconds Configuration mode

-t

(1) BLUE, flashing

1. Put the panel in configuration mode.

Press and hold both buttons, BOW PB-1 and BOW PB-2, for 10 sec-
onds.

During the first 6 seconds, LED (1) flashes blue and the buzzer will
continuously signal a didididididi ..... (. . . .). Keep pressing the "ON /
OFF" button. After 10 seconds the buzzer sounds the signal didididi-
dah (...--). Release the buttons.

2. Press both buttons BOW PB-1 and BOW PB-2 twice simultane-
ously.

Led (1) flashes blue and you hear the signal, di-dah-di(.-.).The panel
is now in configuration mode.

10 021003.11

3. Short press BOW PB-1 or BOW PB-2 to set the control panel group
code. Repeat until the desired group is selected.

The colours of the LEDs indicate the group code of the control panel.

Group LEDs

1(A) (1) blue, flashing

2 (B) (2) red, flashing

3(0) (1) blue and (2) red, flashing alternately

4 (D) (1) blue and (2) red, flashing simultaneously

4, Press both BOW PB-1 and BOW PB-2 buttons once, simultaneous-
ly, to confirm the setting.
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4.8 Restore factory settings

Switch off the control panel to be restored (see 4.4) and perform the
following actions:

« Press and hold both buttons BOW PB-1 and BOW PB-2 for 30 sec.
After 15 sec, the red LED starts flashing. After 30 sec, the blue LED
comes on.

+ Release both buttons.

« Press both buttons BOW PB-1 and BOW PB-2 once, simultaneous-
ly, to confirm the recovery process.

4.7 Meaning LED indicator lights

BLUE LED RED LED BUZZER

Blinks (for 6s) () (for 6s) Childlock after the first push

ON 1X (-.-) Device is enabled, Bow and Stern thrusters are ready

Blinks double Device is inactive, thruster is active
Blinks fast 1X (-.) Bow Thruster is overheated
OFF 1x(..) Bow Thruster was overheated
Blinks fast 1X (--.”) Stern Thruster is overheated
OFF 1x(..) Stern Thruster was overheated
Blinks 1X () Bow Thruster is overloaded
OFF 1x(..) Bow Thruster was overloaded
Blinks 1X () Stern Thruster is overloaded
OFF 1x (..) Stern Thruster was overloaded
Blinks double 1X (.-..-) Bow Thruster is limiting
OFF 1x(..) Bow Thruster was limiting
Blinks double 1 (.-..-) Stern Thruster is limiting
OFF 1x (..) Stern Thruster was limiting

Blinks fast Blinks 1 (.-..-) Bow Thruster supply is low

Blinks fast Blinks 1X (-.) Stern Thruster supply is low
ON Disconnected from the network

LAY Installation manual BOWPRO push-button control interface CANVXCSP
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1  Sicherheitsbestimmungen

Gefahrenhinweise
In dieser Anleitung werden, soweit zutreffend, die folgenden Warn-
hinweise im Zusammenhang mit der Sicherheit verwendet:

A GEFAHR

Weist darauf hin, dass ein hohes Potenzial an Gefahren vorhanden
ist, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kdnnen.

A WaRNUNG

Weist darauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die
Verletzungen zur Folge haben kénnen.

! CQ} VORSICHT

Weist darauf hin, dass die betreffenden Bedienungsschritte, Manah-
men usw. Verletzungen oder schwere Schaden an der Maschine zur
Folge haben kénnen. Manche VORSICHT-Hinweise weisen auch da-
rauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die schwere
Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kénnen.

I3 AcHTunG

Besonderer Hinweis auf wichtige Schritte, Umstande usw.

Symbole

Weist darauf hin, dass die betreffende Handlung durchgefiihrt
werden muss.

X Weist darauf hin, dass eine bestimmte Handlung verboten ist.

Geben Sie diese Sicherheitshinweise an alle Benutzer weiter.

Allgemein geltende Gesetze und Richtlinien zum Thema Sicherheit
und zur Vermeidung von Unglicksféllen sind stets zu beachten.

A WARNUNG

Dieses Produkt sollte nur von qualifiziertem Personal instal-
liert und gewartet werden, das die Anweisungen und Vor-
sichtsmaBBnahmen in diesem Handbuch gelesen und verstan-
den hat. Die Nichtbeachtung der Anweisungen in diesem
Handbuch kann zu schweren Verletzungen oder Sachschaden
fuhren. Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die durch un-
sachgemafle Installation oder Wartung durch nicht qualifi-
ziertes Personal entstehen.

2  Einleitung

Dieses Handbuch enthélt die Richtlinien fiir die Installation des
VETUS Bug- und Heckstrahlruder-Schnittstelle CANVXCSP. Mit
dem CANVXCSP konnen Taster (Taster, Schlieer) zur Bedienung
eines Bug- oder Heckstrahlruders, z. B. lber die Taster eines
Motorsteuerungshebels, an das VETUS  CAN-Bus-System
angeschlossen werden. Durch Driicken einer Taste wird der maximale
Schub aktiviert.
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Die Qualitat der Installation ist entscheidend fiir das einwandfreie
Funktionieren des Systems. Fast alle auftretenden Stérungen sind
auf Fehler oder Ungenauigkeiten beim Einbau zuriickzufiihren. Es ist
daher von grof3ter Wichtigkeit, die in der Einbauanleitung genannten
Punkte wahrend des Einbaus in vollem Umfang zu beachten bzw. zu
kontrollieren.

Nicht genehmigte Anderungen schlieBen die Haftung des Herstel-
lers fiir daraus resultierende Schaden aus.

«  Wahrend des Gebrauchs fiir die richtige Akkuspannung sorgen.

A WARNUNG

Das Vertauschen der Plus- (+) und Minusanschliisse (-) flihrt
zu nicht reparierbaren Schaden an der Anlage.

A WaRNUNG

Arbeiten Sie niemals an der elektrischen Anlage, wenn diese
unter Spannung steht.

3 Einbau

Die CANVXCSP-Schnittstelle kann auf3er Sichtweite an einem nicht
standig zugdnglichen, beliifteten Ort montiert werden.

3.1 AnschlieBen der CAN-Bus-Kabel

SchlieBen Sie die CAN-Bus (V-CAN)-Kabel wie in der folgenden Bei-
spielzeichnung dargestellt an.

CANVXCSP interface

1

& Z!H“hnnul
Sl

‘ Ly

ie—/

STERN PB-1 {

|
|
|
|
|
N1
I
I
|
|
|
|

Abschluss

Verbindungsbox von
Bugstrahlruder

Verbindungskabel

&

CAN-Bus-Versorgung

Verbindungskabel

Steuerstrom Sicherung

A\

Abschluss
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[  AcHTunG

Die CAN-Bus-Spannungsversorgung muss immer an 12 Volt
(=10V, <16 V) angeschlossen werden.

! g} VORSICHT

Wenn ein DC/DC-Wandler fiir die Stromversorgung des
CAN-Bussystems verwendet wird, stellen Sie sicher, dass die
Minusklemmen sowohl des Eingangs als auch des Ausgangs
gebriickt sind oder gebriickt werden konnen. Im Zweifelsfall
wenden Sie sich an den Lieferanten des Wandlers.

Detaillierte CAN-bus-Diagramme und die Konfiguration eines
Bug- oder Heckstrahlruders finden Sie im entsprechenden
Installationshandbuch fiir das Bug- oder Heckstrahlruder.

3.2 Anschluss von Tastern und LEDs

[ AcHTunG

Siehe die Installationsdiagramme auf Seite 49 und 48

Der mitgelieferte Kabelbaum ist fir die Steuerung eines Bugstrahl-
ruders geeignet. Fiir den Einbau eines Heckstrahlruders muss der
Kabelbaum verlangert werden.

AnschlieBen eines Bugstrahlruders
Der Kabelbaum hat 8 Drahte, die an die Steckerstifte 1,2,3,10,11, 12,
13 und 14 angeschlossen werden.

- Verwenden Sie das Kabel mit der Bezeichnung "BOW PB-1", 2-ad-
rig: Stifte 2 (braun) und 10 (weiB) fir den Anschluss der Taste 1.

__DE
- Verwenden Sie das Kabel mit der Aufschrift "BOW PB-2", 2-adrig:

Stifte 3 (gelb) und 11 (grtin) fiir den Anschluss von Taster 2.

- Verwenden Sie das Kabel mit der Bezeichnung "BLUE LED", 2-adrig: Stif-
te 1(-)/(grau) und 13(+)/(rosa) fiir den Anschluss der blauen Status-LED.

- Verwenden Sie das Kabel mit der Aufschrift "RED LED", 2-adrig:
Stifte 12(-)/(rot) und 14(+)/(blau) fir den Anschluss der roten Feh-
ler-/Warn-LED.

AnschlieBen eines Heckstrahlruders

Fir den Anschluss von Drucktastern zur Steuerung des Heckstrahlru-
ders verwenden Sie die folgenden Teile:

- 1x4-adriges Kabel.

- 4 x Anschlussstift AT62-201-16141-22.

Befestigen Sie die Anschlussstifte an einer Seite des 4-adrigen Ka-
bels. Verwenden Sie dazu die entsprechenden Werkzeuge.

Entfernen Sie die weiBen Stifte der Anschliisse 6, 7, 8 und 9 aus dem
Stecker. Stecken Sie die Adern des Sternkabelbaums in die nun freien
Stifte.

- Verwenden Sie die Stifte 6 und 8 fiir den Anschluss "STERN PB-1",
Taster 1.

Verwenden Sie die Stifte 7 und 9 zum Anschluss von "STERN PB-2",
Taste 2.

3.3 Technische Daten
LEDs 5V, 40 mA (max)
Druckknopf Typ Normalerweise offen (NO)

4  Kontrolle/Probelauf und Konfigurieren der Bedientafeln

4.1 Allgemeines

Prifen Sie, ob das System korrekt angeschlossen ist. Schalten Sie
dann die CAN-Bus-Versorgungsspannung und die Versorgungsspan-
nung des Bug- und/oder Heckstrahlruders ein.

4.2 Schalttafel einschalten

BOW PB-1 BOW PB-2

® &

EIN/AUS

@ mBLAU

@ 2roT

« Driicken Sie beide Tasten, BOW PB-1 und BOW PB-2, gleichzeitig.

Die blaue LED blinkt und Sie héren ein sich wiederholendes Sig-
nal, di-di-di (...).
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+ Innerhalb von 6 Sekunden miissen die Tasten erneut gedriickt
werden. Die blaue LED leuchtet nun weiter; der Summer bestatigt
mit dem Signal dahdidah (- . -), dass die Zentrale einsatzbereit ist.

Wenn eine zweite Schalttafel angeschlossen ist, blinkt die LED der
inaktiverSchalttafel (zwei kurze blaue Blinksignale pro Sekunde,
Herzfrequenz).

4.3 Ubernahme der Steuerung der Zentrale

Um die Steuerung von der aktiven Zentrale auf eine nicht aktive Zen-
trale zu Ubertragen, folgen Sie den Anweisungen in Abschnitt 4.1.

4.4 Schalttafel ausschalten

Halten Sie die beiden Tasten BOW PB-1 und BOW PB-2 gedriickt,
bis alle LEDs erloschen sind und Sie das Signal di-di-di-dah-dah (
...--) horen.

Das Bedienfeld ist ausgeschaltet.

+ Schalten Sie beim Ausschiffen den Batteriehauptschalter aus.
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4.5 Kontrollieren der Steuerkraftrichtung

Die Bewegungsrichtung des Bootes muss mit der Bewegungsrich- & WaRrNUNG
tung des jeweiligen Druckknopfes tibereinstimmen. Sie mussen dies

Wenn die Bewegung des Bootes entgegengesetzt zur Bewe-
bei JEDERChalttafel Gberprifen! Tun Sie dies sorgféltig und an einem

. gungsrichtung des jeweiligen Druckknopfes ist, muss dies
sicheren Ort. durch Anderung der Verdrahtung von BOW PB-1 und BOW
PB-2 (STERN PB-1 und STERN PB-2) korrigiert werden.

“ + STE.RH THI\IIS!I'EI

BOW THRUSTER BOW THRUSTER
L} Ll L] 0

————————————————————————— BOWPB-2 |
BOW PB-2 ®
————————————————————————— STERN PB-2
4.6 Konfigurieren mehrerer Bedientafeln ®
® [o
Es konnen bis zu vier Zentralen konfiguriert werden (Gruppencode
A, B, Coder D). Verwenden Sie einen Gruppencode pro Bedienfeld.
Fihren Sie bei JEDER weiteren Zentrale die folgenden Schritte in BOW PB-1 BOW PB-2
der angegebenen Reihenfolge aus: @ @ © (1) BLAU
Schalten Sie die Zentrale aus (siehe 4.4) und warten Sie 5 Sekunden,
bevor Sie mit der nachfolgenden Konfiguration beginnen. EIN/AUS . (2) ROT
BOWPB-1  BOWPB-2 [q dididididididid (.......) X Eq dididididah (...~ )
10 Sekunden 6 Sekunden 4 Sekunden Konfigurationsmodus
- -
(1) BLAU, blinkt
1. Versetzen Sie die Zentrale in den Konfigurationsmodus. 3. Driicken Sie kurz BOW PB-1 oder BOW PB-2, um den Gruppencode

des Bedienfelds einzustellen. Wiederholen Sie diesen Vorgang, bis

+ Dricken und halten Sie beide Tasten, BOW PB-1 und BOW PB-2, . N N
Sie die gewlinschte Gruppe ausgewahlt haben.

10 Sekunden lang.

ie F LEDs zei ienteils an..
Wahrend der ersten 6 Sekunden blinkt die LED (1) Blau und gibt der Die Farben der LEDs zeigen den Gruppencode des Bedienteils an

Summer andauernd das Tonsignal didididididiab (.. ... .. ), halten Sie
dabei die ,EIN-/AUS"-Knopf weiter gedriickt. Nach 10 Sekunden gibt Gruppen LEDs
der Summer das Signal dididididah ab (... .-).Lassen Sie die Tasten los. 1(A) (1) blau, blinkend
2(B) (2) rot, blinkend
2. Dlru'c}I:en't.S|e beide Tasten BOW PB-1 und BOW PB-2 zweimal 3(0) (1) blau und (2) rot, abwechselnd blinkend
eichzeitig.
g g 4 (D) (1) blau und (2) rot, gleichzeitig blinkend

Die LED (1) blinkt blau und Sie héren das Signal di-dah-di (. - . ). Die
Zentrale befindet sich jetzt im Konfigurationsmodus. 4. Driicken Sie die beiden Tasten BOW PB-1 und BOW PB-2 einmal
gleichzeitig, um die Einstellung zu bestétigen.
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4.7 Werkseinstellungen wiederherstellen

Schalten Sie das wiederherzustellende Bedienteil aus (siehe 4.4) und
fuhren Sie folgenden Aktionen durch:

« Driicken und halten Sie die beiden Tasten BOW PB-1 und BOW

PB-2 fuir 30 Sekunden.

Nach 15 Sek. beginnt die rote LED zu blinken. Nach 30 Sek. leuchtet

die blaue LED.

Lassen Sie beide Tasten los.

« Driicken Sie beide Tasten BOW PB-1 und BOW PB-2 einmal gleich-
zeitig, um den Wiederherstellungsprozess zu bestatigen.

4.8 Bedeutung der LED-Anzeigen

LED BLAU LED ROT SUMMER
Blinkt (6 Sek. lang) (.) (6 Sek. lang) Nach dem ersten Eindriicken der Kindersicherung
EIN 1x (-.-) Gerat ist eingeschaltet, Bug- und Heckstrahlruder sind aktiv
Blinkt zweimal Gerat ist inaktiv, Bugstrahlruder ist aktiv
Blinkt schnell 1% (.-..-) Bugstrahlruder ist tGberhitzt
AUS 1x(..) Bugstrahlruder war Gberhitzt
Blinkt schnell 1x (.-..-) Heckstrahlruder ist Gberhitzt
AUS 1x (..) Heckstrahlruder war iberhitzt
Blinkt 1x (.-..r) Bugstrahlruder ist tiberlastet
AUS 1x (.) Bugstrahlruder war lberlastet
Blinkt 1x (-..-) Heckstrahlruder ist (iberlastet
AUS 1x (.) Heckstrahlruder war tiberlastet
Blinkt zweimal 1% (--.-) Bugstrahlruder ist begrenzt
AUS 1x(..) Bugstrahlruder war begrenzt
Blinkt zweimal 1x (.-.-) Heckstrahlruder ist begrenzt
AUS 1x(..) Heckstrahlruder war begrenzt
Blinkt schnell Blinkt 1% (--.”) Netzspannung Bugstrahlruder niedrig
Blinkt schnell Blinkt 1% (.-..r) Netzspannung Heckstrahlruder niedrig
EIN Nicht mit dem Netzwerk verbunden
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1 Sécurité

Messages d’avertissement
Dans ce manuel, les indications d'avertissement suivantes sont utili-
sées au besoin en rapport avec la sécurité :

A DANGER

Indique qu'il existe un danger potentiel important pouvant entrainer
des lésions graves ou méme la mort.

A AVERTISSEMENT

Indique qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des Iési-

ons.
! g‘} PRUDENCE

Indique que les procédures de maniement, manipulations etc. con-
cernées, peuvent entrainer des lésions ou des dommages fatals a la
machine. Certaines indications de PRUDENCE indiquent également
qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des lésions graves
ou méme la mort.

[ ArTenTion

Insiste sur les procédures importantes, les conditions d'utilisation et
caetera.

Symboles

/ Indique que l'opération en question doit étre effectuée.

X Indique qu’une opération spécifique est interdite.

Partagez ces consignes de sécurité avec tous les utilisateurs.

Les réglementations et la [égislation générales en matiere de sécurité
et de prévention d'accidents doivent étre respectées a tout moment.

A AVERTISSEMENT

Ce produit ne doit étre installé et entretenu que par du per-
sonnel qualifié qui a lu et compris les instructions et les pré-
cautions contenues dans ce manuel. Le non-respect des ins-
tructions de ce manuel peut entrainer des blessures graves ou
des dommages matériels. Le fabricant n'est pas responsable
des dommages résultant d'une installation ou d'un entretien
incorrect par un personnel non qualifié.

2 Introduction

Ce manuel fournit des directives relatives a l'installation de l'interface
CANVXCSP du propulseur d'étrave et de poupe VETUS. Linterface
CANVXCSP permet la connexion au systeme CAN-bus VETUS de
boutons-poussoirs (interrupteur momentané, AUCUN contact)
destinés au fonctionnement d'un propulseur d'étrave ou d'étambot,
par exemple par lintermédiaire des boutons d'un levier de
commande du moteur. Une pression exercée sur un bouton permet
d'activer la poussée maximale.
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La qualité de l'installation est déterminante quant au bon fonction-
nement du systéme. Quasiment toutes les pannes qui se produisent
résultent d'un montage défectueux ou incorrect. Il est donc essentiel
de procéder a l'installation en respectant et en vérifiant scrupuleuse-
ment les points cités dans les instructions d‘installation.

Les modifications non autorisées excluront la responsabilité du fa-
bricant pour tout dommage en résultant.

+ Veillez a ce que la tension de batterie soit correcte pendant I'emploi.

A AVERTISSEMENT

Commutation des connexions plus (+) et moins (-) causera
des dommages irréparables a l'installation.

A AVERTISSEMENT

Ne travaillez jamais sur un systéme électrique lorsqu'il est
sous tension.

3 Installation

L'interface CANVXCSP peut étre montée a I'abri des regards, dans un
endroit non accessible en permanence et ventilé.

3.1 Raccordement des cables du bus CAN

Raccordez les cables du bus CAN (V-CAN) comme illustré dans
I'exemple de diagramme suivant.

CANVXCSP interface
(1) LED BLEU

(2) LED ROUGE 57

Terminateur

Boitier de connexion
du propulseur

Cable de raccordement

Cable de raccordement
Fusible régulateur

de tension
: %
- =]

Alimentation CAN-Bus

Terminateur
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[  ArTenTion

L'alimentation du bus CAN doit toujours étre raccordée sur le
12V (210Vet<16V).

! g} PRUDENCE

Si un convertisseur DC/DC est utilisé pour alimenter le réseau
CAN Bus, vérifier que les bornes négatives en entrée et en sortie
soient ou puissent étre pontées (communes) En cas de doute
merci de contacter le fabricant du convertisseur.

Reportez-vous au manuel d'installation du propulseur d'étrave ou
d'étambot approprié concernant les schémas CAN-bus détaillés
et la configuration d'un propulseur d'étrave ou d'un propulseur
d'étambot.

3.2 Raccordement des boutons-poussoirs et des DEL

[~  ArTenTion

Reportez-vous aux schémas d'installation des page 49 et 48

Le faisceau de cablage fourni est adapté a la commande d'un pro-
pulseur d'étrave. Dans le cas du montage d'un propulseur d'étrave, le
faisceau de cables doit étre rallongé.

Raccordement d'un propulseur d'étrave

Le faisceau de cablage comporte 8 cables qui se branchent sur les
broches 1, 2,3,10,11, 12, 13 et 14 du connecteur.

__FR
- Utilisez le cable étiqueté "BOW PB-1" a 2 fils: broche 2 (marron) et

10 (blanc) pour connecter le bouton 1.

- Utilisez le cable étiqueté "BOW PB-2", a 2 fils: broche 3 (jaune) et
11 (vert) pour connecter le bouton 2.

- Utilisez le cable étiqueté "BLUE LED", a 2 fils : broche 1(-)/(gris) et
13(+)/(rose) pour connecter la LED d'état bleue.

- Utilisez le cable étiqueté "RED LED", a 2 fils: broche 12(-)/(rouge)
et 14(+)/(bleu) pour connecter la LED rouge d'erreur/d'avertisse-
ment.

Raccordement d'un propulseur d'étambot

Le raccordement des boutons-poussoirs destinés a la commande du
propulseur d'étambot s'effectue a l'aide des éléments suivants:

- 1xcable a4 conducteurs.

- 4 xbroches de raccordement AT62-201-16141-22.

Fixez les broches de raccordement d'un c6té du cable a 4 conduc-
teurs. Utilisez les outils appropriés a cet effet.

Retirez les broches blanches des raccordements 6, 7, 8 et 9 du
connecteur. Insérez les fils du faisceau de cablage en étoile dans les
broches qui sont maintenant libres.

- Utilisez les broches 6 et 8 pour raccorder "STERN PB-1po., bouton 1.

- Utilisez les broches 7 et 9 pour raccorder le bouton 2 de "STERN
PB-2po.

3.3 Caractéristiques techniques

DEL 5V, 40 mA (max)

Type de bouton poussoir ~ Normalement ouvert (NO)

4  Controle/test et configuration des tableaux de commande

4.1 Généralités

Vérifiez si le systéme est correctement raccordé. Ensuite, mettre en
marche la tension d'alimentation du bus CAN et la tension d'alimen-
tation du propulseur d'étrave et/ou de poupe.

4.2 Mise en marche du panneau

BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ (1) BLEU
A @ 2 ROUGE
MARCHE/ARRET

+ Appuyez simultanément sur les deux boutons BOW PB-1 et BOW
PB-2.

La LED bleue clignote et on entend un signal répétitif, di-di-di ( .

)
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« Il faut appuyer a nouveau sur les deux boutons dans les 6 se-
condes qui suivent. Le voyant bleu reste alors allumé; le buzzer
confirme en émettant le signal dahdidah (- . -) indiquant que le
panneau est prét a étre utilisé.

En cas de raccordement d'un deuxieme panneau, la LED du pan-
neau inactif clignote (deux brefs clignotements bleus toutes les
secondes, battement de coeur).

4.3 Prise en charge du contréle du panneau

Le transfert du contréle du panneau actif vers un panneau inactif
s'effectue en suivant les instructions du paragraphe 4.1.

4.4 Mise hors tension du panneau

« Maintenez les deux boutons BOW PB-1 et BOW PB-2 enfoncés
jusqu'a ce que tous les voyants soient éteints et que le signal di-
di-di-dah-dah (... --) se fasse entendre.

Le panneau de commande est éteint.

+ Lors du débarquement, éteignez l'interrupteur principal de la bat-
terie.
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4.5 Controle de la direction de poussée

Le sens de déplacement des embarcations doit correspondre au sens
de déplacement du bouton-poussoir correspondant. Cette vérifica-
tion doit étre effectuée pour CHAQUE panneau ! Faites-le soigneuse-
ment et dans un endroit sécurisé.

o«

BOW THRUSTER
L} u

BOW THRUSTER
L 0

BOWPB-2 !

®

STERN PB-2 |

& AVERTISSEMENT

Si le mouvement de la barque est contraire au sens de dé-
placement correspondant au bouton-poussoir respectif, il
faut y remédier en modifiant le cablage de BOW PB-1 et BOW
PB-2 (STERN PB-1 et STERN PB-2).

4.6 Configuration de plusieurs tableaux de ©
commande ®
La configuration peut comprendre jusqu'a quatre panneaux de com-
mande (code de groupe A, B, C ou D). Utilisez un code de groupe par
panneau de controle.
BOW PB-1 BOW PB-2
Lors de I'utilisation de TOUT panneau supplémentaire, il faut effec- © (1) BLEU
tuer les opérations suivantes dans I'ordre indiqué:
. . . @ (2 ROUGE

Mettez le panneau hors tension, voir 4.4, et attendez 5 secondes MARCHE/ARRET
avant de commencer la procédure de configuration ci-dessous.

BOWPB-1  BOW PB-2 Eq dididididididid (.......) X Eq dididididah (...~ )

? 8 S [
10 Secondes - 6 Secondes 4 Secondes Mode configuration
(1) BLEU, clignotant

1. Mettre le panneau en mode configuration.

Appuyez sur les deux boutons BOW PB-1 et BOW PB-2 et mainte-
nez-les enfoncés pendant 10 secondes.

Pendant les 6 premieres secondes, le témoin LED (1) clignote en bleu

tenir la touche enfoncée. Au bout de 10 secondes, un nouveau signal
sonore se fait entendre (« dididididah (....-)»). Relachezles boutons.

2. Appuyez sur les deux boutons BOW PB-1 et BOW PB-2 deux fois
simultanément.

Le voyant (1) clignote en bleu et le signal di-dah-di (. - . ) se fait en-
tendre. Le panneau est maintenant en mode configuration.

18 021003.11

3. Appuyez brievement sur BOW PB-1 ou BOW PB-2 pour définir
le code de groupe du panneau de contrdle. Répétez I'opération
jusqu'a ce que le groupe souhaité soit sélectionné.

Les couleurs des témoins lumineux indiquent le code de groupe du
panneau de controle.

Groupe LEDs

1(A) (1) bleu, clignotant

2(B) (2) rouge, clignotant

3(Q) (1) bleu et (2) rouge, clignotant alternativement
4 (D) (1) bleu et (2) rouge, clignotant simultanément

4. Appuyez simultanément sur les boutons BOW PB-1 et BOW PB-2
pour confirmer le réglage.
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4.7 Rétablissement des réglages d'usine

Eteignez le panneau de commande qui doit étre restauré (voir 4.4) et
effectuez les opérations suivantes:

+ Appuyez sur les deux boutons BOW PB-1 et BOW PB-2 et mainte-
nez-les enfoncés pendant 30 secondes.

Aprés 15 secondes, la LED rouge commence a clignoter. Aprées 30 se-

condes, la LED bleue s'allume.

« Relachez les deux boutons.

« Appuyez simultanément sur les deux boutons BOW PB-1 et BOW
PB-2 pour confirmer le processus de récupération.

4.8 Signification des voyants LED lumineux

VOYANT LED BLEU VOYANT LED ROUGE AVERTISSEUR
Clignote (pendant 6 sec) () (pendant 6 sec) \S/iirr:oduglsgjtc;isécunté enfant aprés une premiere pres-
ALLUME X () Is_;z;\::):;teii\llg‘:.en service, les hélices d'étrave et de poupe
Double clignotement L'appareil n'est pas en service, I'nélice d'étrave est activée.
Clignote rapidement 1X () L'hélice d'étrave surchauffe.
ETEINT 1x(..) L'hélice d'étrave surchauffait.
Clignote rapidement 1X () L'hélice de poupe surchauffe.
ETEINT 1x (..) L'hélice de poupe surchauffait.
Clignote 1% () L'hélice d'étrave est en surcharge.
ETEINT 1x (..) L'hélice d'étrave était en surcharge.
Clignote 1X (") L'hélice de poupe est en surcharge.
ETEINT 1x(..) L'hélice de poupe était en surcharge.
Double clignotement 1X (-.) L'hélice d'étrave est limitée.
ETEINT 1x () L'hélice d'étrave était limitée.
Double clignotement 1X (-.) L'hélice de poupe est limitée.
ETEINT 1x (..) L'hélice de poupe était limitée.
Clignote rapidement Clignote 1X (--.”) La tension d'alimentation de I'hélice d'étrave est basse.
Clignote rapidement Clignote 1X () La tension d'alimentation de I'hélice de poupe est basse.
ALLUME Non reli¢ au réseau.
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1  Seguridad

Indicadores de advertencias
Cuando corresponda, se utilizan las siguientes indicaciones de adver-
tencia en este manual en relacién con la seguridad:

A PELIGRO

Indica que existe un gran peligro potencial que puede causar graves

danos o la muerte.
A ADVERTENCIA

Indica la existencia de un peligro potencial que puede causar dafos.

! g} TenGa CuibApo

Indica que los procedimientos de uso, acciones, etc., correspondien-
tes pueden causar daios graves o romper el motor. Algunas indica-
ciones de TENGA CUIDADO también avisan de la existencia de un
peligro potencial que puede causar graves daios o la muerte.

I35 ATencion

Destaca procesos o circunstancias importantes, etc.
Simbolos

/ Indica que el proceso correspondiente se debe llevar a cabo.

X Indica que una accién determinada estd prohibida.

Comparta estas instrucciones de seguridad con todos los usuarios.

Siempre deben respetarse las normas y leyes generales sobre seguri-
dad y prevencién de accidentes.

A ADVERTENCIA

Este producto solo debe ser instalado y mantenido por per-
sonal calificado que haya leido y entendido las instrucciones
y precauciones de este manual. El incumplimiento de las ins-
trucciones de este manual puede provocar lesiones graves o
danos a la propiedad. El fabricante no se hace responsable de
los dafios resultantes de una instalacion o mantenimiento in-
adecuados por parte de personal no calificado.

2 Introduccion

Este manual brinda una guia para la instalacién de la interfaz
VETUS de proa y popa CANVXCSP. Con el CANVXCSP, los pulsadores
(interruptor momentaneo, SIN contacto) para utilizar la hélice de
proay popa, por ejemplo, a través de los botones en una palanca de
control del motor, se pueden conectar al sistema bus CAN de VETUS.
Pulsando un botdén se activa el médximo empuje.

20 021003.11

La calidad de la instalacion es fundamental para el funcionamiento
correcto del sistema. Casi todas las averias que aparecen se deben
a errores o imprecisiones a la hora de instalarla. Por lo tanto, es de
suma importancia que se sigan al pie de la letra y se comprueben los
pasos de las instrucciones de instalacion.

Las modificaciones no autorizadas deberan excluir la responsabili-
dad del fabricante por cualquier dafio que pueda surgir.

+ Asegurarse durante el uso de una tension de bateria correcta.

A ADVERTENCIA

Al cambiar las conexiones positiva (+) y negativa (-) causara
danos irreparables a la instalacion.

A ADVERTENCIA

Nunca trabaje en el sistema eléctrico mientras esté
energizado.

3 Instalacion

La interfaz de CANVXCSP se puede montar fuera de la vista, en un
lugar inaccesible y ventilado de forma permanente.

3.1 Conectar los cables de bus CAN

Conecte los cables de bus CAN (V-CAN) como se muestra en el si-
guiente ejemplo.

CANVXCSP interface
(1) LED AZUL &

(2) LED ROJO <

.
i

|
1)

Terminador

Caja de conexién
propulsor de proa

\

Cable de conexion

Cable de conexion
Fusible de voltaje

de control
! 1@
- =]

Suministro de bus CAN

Terminador
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[ Atencion

La fuente de alimentacion para los sistemas de bus CAN siem-
pre debe conectarsea 12V (=10V, <16 V).

! g} TenGA CuibADO

Si se utiliza un convertidor CC/CC para alimentar el sistema
de bus CAN, asegurese de que los terminales negativos
tanto de entrada como de salida estan puenteados o pueden
puentearse. En caso de duda, péngase en contacto con el
proveedor del convertidor.

Consulte el manual de instalacién de la hélice de proa o popa
correspondiente para ver los diagramas CAN-bus y la configuracion
detallada de una hélice de proa o popa.

3.2 Conecte los pulsadores y las luces LED

[  Atencion

Consulte el diagrama de instalacion en las paginas 49 y 48

El arnés de cables proporcionado es apto para controlar una hélice
de proa. Para la instalacién de una hélice de popa se debe extender
el arnés de cables.

Conexion de una hélice de proa

El arnés de cables tiene 8 cables para conectar en los conectores 1, 2,
3,10,11,12,13y 14.

S
- Utilice el cable llamado «PROA PB-1», 2 cables: pin 2 (marrén) y

pin 10 (blanco) para conectar el botén 1.

- Utilice el cable llamado «PROA PB-2», 2 cables: pin 3 (amarillo) y
pin 11 (verde) para conectar el botén 2.

- Utilice el cable llamado «LED AZUL», 2 cables: pin 1 (-)/(gris) y pin
13 (+)/(rosa) para conectar el LED de estado azul.

- Utilice el cable llamado «LED ROJO», 2 cables: pin 12 (-)/(rojo) y

pin 14 (+)/(azul) para conectar el LED de error/advertencia.

Conexidn de una hélice de popa

Para conectar los pulsadores para el control de la hélice de popa uti-
lice las siguientes partes:

- 1cablede4 hilos

- 4 pines de conexion AT62-201-16141-22.

Fije los pines de conexién a un lado del cable de 4 hilos. Utilice las
herramientas apropiadas para hacerlo.

Retire los pines blancos de la conexién 6,7, 8 y 9 del conector. Intro-
duzca los hilos del arnés de cables en estrella en los pasadores que
han quedado libres.

« Utilice los pines 6 y 8 para conectar «<POPA PB-1», botén 1.
Utilice los pines 7 y 9 para conectar «POPA PB-2», botén 2.

3.3 Especificaciones

LEDs 5V, 40 mA (max)

Tipo de pulsador Abierto normalmente (NO)

4  Control/prueba de funcionamiento y configuracidn de los paneles de control

4.1 General

Compruebe que el sistema esté conectado correctamente. A conti-
nuacién, encienda la corriente del bus CAN y la corriente de la hélice
de proa y/o popa.

4.2 Panel de encendido

BOW PB-1 BOW PB-2

? &

ENCENDIDO/APAGADO

@ () AzuL

@ 2 roJO

« Pulse simultdneamente los botones PROA PB-1Y PROA-PB2.

El LED azul parpadeard y escuchard una sefal que se repite, di-di-
di(...).
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« En 6 segundos los botones se han de volver a pulsar. El LED azul
se quedard encendido, el zumbador lo confirmara con la sefal,
dahdidah (- .-), que el panel estd preparado para ser usado.

Si se conecta un segundo panel, el LED del panel inactivo parpa-
deard (dos parpadeos cortos azul cada segundo, latido).

4.3 Toma de los mandos delcontrol del panel

Para transferir el control del panel activo a un panel inactivo, siga las
instrucciones del parrafo 4.1.

4.4 Apagar el panel

+ Mantenga pulsados ambos botones, PROA PB-1 Y PROA PB-2,
hasta que todas las luces LED estén apagadas y escuche la sefal,
di-di-di-dah-dah (... - -).

El panel de control estd apagado

« Al desembarcar, apague el interruptor principal de la bateria
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Comprobar la direccion de la fuerza de
propulsién

4.5

La direcciéon de movimiento de la embarcacion debe corresponder
con la direccién de movimiento del respectivo pulsador. iDebe ve-
rificarlo en CADA panel! Hagalo con cuidado y en un lugar seguro.

BOWPB-2 !

®

STERN PB-2 |

[ ]
STERN TIIRHglEH

ah

BOW THRUSTER
L 0

A ADVERTENCIA

Si el movimiento de la embarcacién es opuesto a la direc-
ciéon de movimiento correspondiente al respectivo pulsado,
se debe corregir cambiando los cables de PROA PB-1y PROA
PB-2 (POPA PB-1y POPA PB-2)..

4.6 Configuracion de varios paneles de mando

Se pueden configurar hasta cuatro paneles de control (Cédigo de

grupo A, B, C o D). Utilice un cédigo de grupo por panel de control.

Realice las siguientes acciones en CUALQUIER panel adicional, en
el orden indicado:

Apague el panel, consulte 4.4 y espere 5 segundo antes de iniciar el
proceso de configuracion siguiente.

©
® [o
BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ () AzuL
@ 2)RroJO

ENCENDIDO/APAGADO

BOWPB-1  BOW PB-2 ':q dididididididid (

X E(] dididididah (....-)

g%

10 segundos 6 segundos

-t

1

Modo de configuracion

4 segundos

(1) AZUL, parpadeando

1. Ponga el panel en modo configuracion.

Mantenga pulsados durante 10 segundos ambos botones, PROA
PB-1y PROA PB-2.

Durante los primeros 6 segundos, la luz (1) parpadea en azul y el
zumbador emite continuamente una sefal didididididi..... (.......),
siga manteniendo pulsado el botén "ENCENDIDO/APAGADO" Al
cabo de 10 segundos, el zumbador emitird la sefial dididididah (...
.-).Suelte los botones.

2. Pulse dos vecesy ala vezambos botones, PROA PB-1y PROA PB-2.

La luz LED (1) parpadeara en azul y escuchara la sefal, di-dah-di (. -.
). El panel entrard en modo configuracion.

22 021003.11

3. Pulse brevemente PROA PB-1y PROA PB-2 para establecer el c6-
digo de grupo del panel de control. Repita hasta que seleccione
el grupo deseado.

Los colores de las luces LED indican el cédigo de grupo del panel de
control.

Grupo LED

1(A) (1) Azul, parpadeo

2 (B) (2) Rojo, parpadeo

3(Q) (1) Azul y (2) Rojo, parpadeo alternativo
4 (D) (1) Azul y (2) Rojo, parpadeo simultaneo

4. Pulse una vez ambos botones simultdneamente, PROA PB-1 y
PROA PB-2, para confirmar la configuracion.
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4.7 Restablecer valores de fabrica

Apague el panel de control para restablecer los valores originales (ver
4.4) y realice las siguientes acciones:

Mantenga pulsados ambos botones, PROA PB-1y PROA PB-2, du-
rante 30 segundos.
Después de 15 segundos, la luz LED roja empezard a parpadear. Des-
pués de 20 segundos la luz LED azul se encendera.

Suelte ambos botones.

Pulse ambos botones,PROA PB-1y PROA PB-2, una vez y simulta-
neamente, para confirmar el proceso de recuperacion.

4.8 Significado de los pilotos LED

LED AZUL LED ROJO ZUMBADOR
Parpadea (durante 6 s) (.) (durante 6s) | Tras la primera pulsacién a seguro para nifos
ENCENDIDO 1% () ELapga;z:g::tcéﬁiggendido, las hélices de proay de
Parpadea dos veces El aparato estd inactivo, la hélice de proa estd activa
Parpadea rapidamente | 1x(-.-) La hélice de proa esta sobrecalentada
APAGADO 1x (..) La hélice de proa ha estado sobrecalentada
Parpadea rapidamente | 1x(-.-) La hélice de popa esta sobrecalentada
APAGADO 1x (..) La hélice de popa ha estado sobrecalentada
Parpadea 1% (=) La hélice de proa esta sobrecargada
APAGADO 1% (..) La hélice de proa ha estado sobrecargada
Parpadea 1X (-.7) La hélice de popa esta sobrecargada
APAGADO 1x (..) La hélice de popa ha estado sobrecargada
Parpadea dos veces 1X (-..) La hélice de proa esta limitada
APAGADO 1x (..) La hélice de proa ha estado limitada
Parpadea dos veces 1X (=) La hélice de popa esta limitada
APAGADO 1x (..) La hélice de popa ha estado limitada
Parpadea rapidamente | Parpadea 1X (=) Tension de alimentacién baja de la hélice de proa
Parpadea rapidamente | Parpadea 1X (-.7) Tension de alimentacion baja de la hélice de popa
ENCENDIDO No conectado con la red
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1 Sicurezza

Indicazioni di avvertimento
Ove applicabile, in questo manuale vengono utilizzate le seguenti
indicazioni di avvertenza in relazione alla sicurezza:

A PericoLo

Indica un potenziale pericolo che pud essere causa di gravi infortuni

o di morte.
A AVVERTIMENTO

Indica un potenziale pericolo che puo essere causa di infortuni.

! CE'} CAUTELA

Indica che le procedure di comando e le azioni effettuate possono
causare danni o danneggiare irrimediabilmente la macchina. Alcune
indicazione di CAUTELA segnalano anche potenziali pericoli che pos-
sono essere causa di gravi infortuni o di morte.

[ ArTenzione

Evidenzia procedure importanti, situazioni particolari, ecc.

Simboli

v

X Indica che ¢ vietato effettuare una determinata operazione.

Indica che deve essere effettuata una determinata operazi-
one.

Condividere queste istruzioni di sicurezza con tutti gli utenti.

Osservate sempre tutte le norme e disposizioni di legge relative alla
sicurezza ed alla prevenzione degli infortuni.

A AVVERTIMENTO

Questo prodotto deve essere installato e sottoposto a manu-
tenzione solo da personale qualificato che abbia letto e com-
preso le istruzioni e le precauzioni contenute nel presente ma-
nuale. La mancata osservanza delle istruzioni contenute nel
presente manuale puo causare gravi lesioni o danni materiali.
Il produttore non é responsabile di eventuali danni derivanti
da un'installazione o manutenzione non corretta da parte di
personale non qualificato.

2 Introduzione

Questomanualeforniscelelineeguida perl'installazione dell'interfaccia
VETUS per eliche di prua e di poppa CANVXCSP. Con CANVXCSP é
possibile collegare al sistema CAN-bus VETUS i pulsanti (interruttore
momentaneo, contatto NA) per l'azionamento di un'elica di prua o
di poppa, ad esempio tramite i pulsanti di una leva di comando del
motore. Premendo un pulsante si attiva la spinta massima.
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La qualita dell'installazione & decisiva per il corretto funzionamento
del sistema. La maggior parte dei guasti, infatti, & da ricondursi ad
errori 0 a una mancanza di precisione nella fase di installazione. E
quindi fondamentale seguire i passi illustrati nelle istruzioni e verifi-
carne la corretta esecuzione.

Modifiche non autorizzate escludono la responsabilita del produt-
tore per eventuali danni risultanti.

« Sincerarsi che durante 'uso la tensione della batteria sia quella
giusta.

A AVVERTIMENTO

La modifica delle connessioni piu (+) e meno (-) causera danni
irreparabili all'installazione.

A AVVERTIMENTO

Non lavorare mai sull'impianto elettrico quando é sotto
tensione.

3 Installazione

Linterfaccia CANVXCSP puo essere montata non in vista in un luogo
non permanentemente accessibile, ventilato.

3.1 Collegamento dei cavi del bus CAN

Collegare i cavi del bus CAN (V-CAN) come indicato nel seguente
schema esemplificativo.

CANVXCSP interface
(1) LED BLU ¢

(2) LED ROSSO

r

i
R
dl)

|
e

=
Il

A
|

Terminatore

Connessione del
motore elettrico

Cavo di connessione

Cavo di connessione
Fusibile della tensione

di comando
+ if i
- =]

CAN-bus di
alimentazione

Terminatore
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[  ArTenzione

Lalimentazione CAN-bus deve essere sempre collegata ad
unalineaa 12Volt (=10V, <16 V).

! E} CAUTELA

Se un convertitore DC/DC viene utilizzato per alimentare il
sistema CAN bus, assicurati che i terminali negativi sia dell'input
che dell'output siano, o possano essere, collegati insieme. In
caso di dubbi, contatta il fornitore del convertitore.

Per i diagrammi CAN-bus dettagliati e la configurazione di un elica
di prua o di poppa, consultare il relativo manuale di installazione
dell'elica di prua o di poppa.

3.2 Collegamento di pulsanti e LED

[  ArTenzione

Consultare gli schemi di installazione a pagina 49 e 48

Il cablaggio in dotazione & adatto al controllo di un'elica di prua. Per
I'installazione di un'elica di poppa, il cablaggio deve essere prolun-
gato.

Collegamento di un elica di prua

Il cablaggio ha 8 fili che si collegano ai pin 1, 2, 3,10, 11,12, 13 e 14
del connettore.

- Utilizzare il cavo etichettato "BOW PB-1" a 2 fili: pin 2 (marrone) e
10 (bianco) per collegare il pulsante 1.

- Utilizzare il cavo etichettato "BOW PB-2" a 2 fili: pin 3 (giallo) e 11
(verde) per collegare il pulsante 2.

- Utilizzare il cavo etichettato "LED BLU", a 2 fili: pin 1(-)/(grigio) e
13(+)/(rosa) per collegare il LED di stato blu.

- Utilizzare il cavo etichettato "LED ROSSO" a 2 fili: pin 12(-)/(rosso)
e 14(+)/(blu) per collegare il LED rosso di errore/avviso.

Collegamento di un elica di poppa

Per collegare i pulsanti per il controllo dell'elica di poppa, utilizzare i
seguenti componenti:

- 1cavo a4 conduttori.

- 4 xpindiconnessione AT62-201-16141-22.

Collegare i pin di collegamento a un lato del cavo a 4 conduttori. A
tale scopo, utilizzare gli strumenti appropriati.

Rimuovere i pin bianchi delle connessioni 6, 7, 8 e 9 dal connettore.
Inserire i fili del cablaggio del cavo a stella nei pin ora liberi.

« Utilizzare i pin 6 e 8 per collegare il pulsante 1 "STERN PB-1"
« Utilizzare i pin 7 e 9 per collegare il pulsante 2 "STERN PB-2".

3.3 Specifiche tecniche

LEDs 5V, 40 mA (max)

Tipo di pulsante Normalmente aperto (NO)

4  Controllo/prova e configurazione dei pannelli di comando

4.1 Generalita

Verificare che il sistema sia collegato correttamente. Inserire quindila
tensione di alimentazione del CAN-bus e la tensione di alimentazio-
ne dell'elica di prua e/o di poppa.

4.2 Accensione del pannello

BOW PB-1 BOW PB-2

® &

ON/OFF

@ ()BLU

@ (2 rROSSO

+ Premere contemporaneamente entrambi i pulsanti, BOW PB-1 e
BOW PB-2.

Il LED blu lampeggia e si sente un segnale ripetuto, di-di-di (.. .).

« Entro 6 secondi i pulsanti devono essere premuti nuovamente. A
questo punto il led blu rimane acceso; il cicalino conferma con il
segnale, dahdidah (-.-), che il pannello e pronto per l'uso.
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Se & collegato un secondo pannello, il LED del pannello inattivo
lampeggia (due brevi lampeggi blu al secondo, battito cardiaco).

4.3 Assunzione del controllo del pannello

Per trasferire il controllo dal pannello attivo a un pannello non attivo,
seguire le istruzioni del paragrafo 4.1.

4.4 Spegnere il pannello

« Tenere premuti entrambi i pulsanti, BOW PB-1 e BOW PB-2, finché
tutti i LED sono spenti e si sente il segnale di-di-di-dah-dah (...--).

Il pannello di controllo & spento

Quando si sbarca, spegnere l'interruttore generale della batteria.
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4.5 Controllo della direzione di propulsione

La direzione di movimento dell'imbarcazione deve corrispondere alla
direzione di movimento del rispettivo pulsante. E necessario control-
lare questo aspetto per OGNI pannello! Eseguire questa operazione
con attenzione e in un luogo sicuro.

a w .

BOW THRUSTER
L) ®

[] [
Sliill TNHlIi ER

BOW THRUSTER
L] L

BOWPB-2 !

O]
STERN PB-2 3

O)

A AVVERTIMENTO

Se il movimento dell'imbarcazione e opposto alla direzione di
movimento corrispondente al rispettivo pulsante, & necessa-
rio correggere il cablaggio di BOW PB-1 e BOW PB-2 (STERN
PB-1 e STERN PB-2).

4.6 Configurazione di piu pannelli di comando ©
@ e
E possibile configurare fino a quattro pannelli di controllo (codice di
gruppo A, B, C o D). Utilizzare un codice di gruppo per ogni pannello
di controllo.
BOW PB-1 BOW PB-2
Su QUALSIASI pannello aggiuntivo, eseguire le seguenti operazio- © (1) BLU
ni nell'ordine indicato:
Spegnere il pannello, vedere 4.4, e attendere 5 secondi prima di av- ON/OFF . (2)ROSSO
viare la procedura di configurazione riportata di seguito.
BOWPB-1 ~ BOWPB-2 Eq dididididididid (......) X Eq dididididah (....— )
10 secondi 6 secondi 4 secondi

-

Modalita di configurazione
-

(1) BLU, lampeggiante

1. Mettere il pannello in modalita di configurazione.

Tenere premuti entrambi i pulsanti, BOW PB-1 e BOW PB-2, per
10 secondi.

Nei primi 6 secondi il LED blu (1) lampegagia e il segnalatore acusti-

co emette il segnale continuo, didididididi..... (.. .....), continuare a
tenere premuto il pulsante On/Off. Dopo 10 secondi, il segnalatore
acustico emette un segnale dididididah (... .-). Rilasciare i pulsanti.

2. Premere due volte contemporaneamente entrambi i pulsanti
BOW PB-1 e BOW PB-2

IILED (1) lampeggia con colore blu e si sente il segnale, di-dah-di (. -.
). Il pannello € ora in modalita di configurazione.
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3. Premere brevemente BOW PB-1 0 BOW PB-2 per impostare il codi-
ce di gruppo del pannello di controllo. Ripetere I'operazione fino
a selezionare il gruppo desiderato.

| colori dei LED indicano il codice di gruppo del pannello di controllo.

Guppo LEDs

1(A) (1) blu, lampeggiante

2 (B) (2) rosso, lampeggiante

3(0) (1) blu e (2) rosso, lampeggianti alternativamente

4 (D) (1) blu e (2) rosso, lampeggianti contemporaneamente

4. Premere contemporaneamente entrambi i pulsanti BOW PB-1 e

BOW PB-2 per confermare l'impostazione.
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4.7 Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Spegnere il pannello di controllo da ripristinare (vedere 4.4) ed ese-
guire le seguenti operazioni:

Tenere premuti entrambi i pulsanti BOW PB-1 e BOW PB-2 per 30
secondi.
Dopo 15 secondi, il LED rosso inizia a lampeggiare. Dopo 30 secondi,
siaccende il LED blu
Rilasciare entrambi i pulsanti.

Premere contemporaneamente entrambi i pulsanti BOW PB-1 e
BOW PB-2 per confermare il processo di recupero.

4.8 Significato degli indicatori a LED

LED BLU LED ROSSO SEONALFTORE
Lampeggia (per 6 sec.) (.) (per6sec.) | Dopo una prima pressione sul blocco antibimbo
ACCESO 1% () Islodr:f)piﬁsfizix;snaecceso, le eliche di poppa e di prua
Lampeggia due volte Il dispositivo non é attivato, l'elica di prua € in funzione
\l;:[ggeer?wgeir?te 1% () Lelica di prua é surriscaldata
SPENTO 1x (..) Lelica di prua e stata surriscaldata
\l;:Irg?:r%gei:te 1X (-.-) L'elica di poppa € surriscaldata
SPENTO 1x (..) Lelica di poppa € stata surriscaldata
Lampeggia 1X (0) L'elica di prua é sovraccarica
SPENTO 1x (..) Lelica di prua e stata sovraccarica
Lampeggia 1% (-.-) Lelica di poppa € sovraccarica
SPENTO 1x (..) Lelica di poppa € stata sovraccarica
Lampeggia due volte 1X (.7 Lelica di prua ¢ limitata
SPENTO 1x (..) Lelica di prua é stata limitata
Lampeggia due volte 1X (.7 Lelica di poppa ¢ limitata
SPENTO 1x (..) Lelica di poppa € stata limitata
Lampeggia velocemente | Lampeggia 1% (-.7) La tensione di alimentazione dell’elica di prua € bassa
Lampeggia velocemente | Lampeggia 1X (.7) La tensione di alimentazione dell’elica di poppa € bassa
ACCESO Non collegato alla rete
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1 Sikkerhed

Advarselssymboler
| dette dokument bruges folgende sikkerhedsrelaterede advarsels-
symboler, ndr det er relevant:

A FARe

Indikerer at der er stor potentiel fare til stede, der kan medfere alvor-
lig personskade eller dedsfald.

A ADVARSEL

Indikerer at der er potentiel fare til stede, der kan medfare persons-

kade.
! CCZ} ForsiGTiG

Indikerer at de pageeldende betjeningsprocedurer, handlinger osv.
kan medfgre personskade eller alvorlig maskinskade. Nogle FORSIG-
TIG-symboler indikerer endvidere, at der er potentiel fare til stede,
der enten kan medfgre alvorlig personskade eller dgdsfald.

[ Bemark

Gor opmaerksom pa vigtige procedurer, omstaendigheder o. lign.
Symboler
/ Angiver at den pdgeeldende handling bgr udfgres.

X Angiver at en bestemt handling er forbudt.

Del disse sikkerhedsinstruktioner med alle brugere.

Man ber altid overholde generelle sikkerhedsregler og love med
henblik pa forebyggelse af ulykker.

A ADVARSEL

Dette produkt ber kun blive installeret og vedligeholdt af
kvalificeret personale, som har last og forstaet instruktio-
nerne og forholdsreglerne i denne manual. Manglende over-
holdelse af instruktionerne i denne vejledning kan resultere
i alvorlig personskade eller skade pa ejendom. Producenten
er ikke ansvarlig for skader som opstar som fglge af ukorrekt
installation eller vedligeholdelse, som bliver udfert af ukvali-
ficeret personale.

2 Indledning

Denne vejledning giver instruktioner for installationen af VETUS
bov- og hakpropel interface CANVXCSP. Med CANVXCSP kan
trykknapper (momentafbryder, INGEN kontakt) tilsluttes VETUS CAN-
bus systemet, for eksempel at betjene en bov- eller haekpropel via
knapperne pa et motorkontrolgreb. Ved tryk pa en knap bliver den
maksimale drivkraft aktiveret.
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Installationens kvalitet er afgerende for systemets korrekte funktion.
Naesten alle fejl, som opstar, kan feres tilbage til fejl eller ungjag-
tigheder i forbindelse med indbygningen. Det er derfor af afggrende
betydning, at de punkter, som er naevnt i installationsinstruktion-
erne, felges ngje og kontrolleres under indbygningen.

Uautoriserede sendringer udelukker producentens ansvar for ska-
der deraf.

« Seorg for en korrekt batterispaending under brug.

A ADVARSEL

Andring af plus- (+) og minus (-) forbindelser vil medfare
uoprettelig skade pa installationen.

A ADVARSEL

Arbejd aldrig pa det elektriske system, mens det er fyldt
med strem.

3 Installation

CANVXCSP interfacet kan blive installeret ude af syne pa et ventileret
sted, der ikke er permanent tilgaengeligt.

3.1 Tilslutning af CAN-bus kabler

Tilslut CAN-bus (V-CAN) kablerne som vist i felgende eksempeldia-
gram.

CANVXCSP interface

(1) LED BLA

(2) LED R@D ¢

Impedans-
modstand

Propellens klemkasse

Tilslutningskabel

Tilslutningskabel

Styrespaendingssikring
: lﬁ
- ="

CAN-busforsyning

Impedans-
modstand
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[ Bemark

CAN-busforsyningen skal altid tilsluttes 12 Volt (=10V, <16 V).

! CCZ} ForsiGTiG

Hvis en DC/DC-Konverter bruges til at forsyne CAN bus systemet,
skal du sikre dig at MINUS terminalerne (input og output) er/
eller kan jumpes. Kontakt din leverader ved tvivl.

Se den relevante bov- eller haekpropel installationsvejledning for
detaljerede CAN-bus diagrammer og konfiguration af en bov- eller
haekpropel.

3.2 Tilslutning af trykknapper og LED’er

[ Bemark

Se installationsdiagrammerne pa side 49 og 48

Det medfglgende ledningsnet er egnet til at styre en bovpropel. For
installation af en haekpropel skal ledningsnettet blive forleenget.

Tilslutning af en bovpropel

Ledningsnettet har 8 ledninger, der forbindes til tilslutningsben 1, 2,
3,10,11,12,13 og 14.

- Brug "BOW PB-1" maerket kabel, 2-leder: ben 2 (brun) og 10 (hvid)
til at forbinde knap 1.

- Brug "BOW PB-2" meerket kabel, 2-leder: ben 3 (gul) og 11 (gren)
til at forbinde knap 2.

- Brug det "BLA LED" maerkede kabel, 2-leder: ben 1(-)/(gr&) og
13(+)/(lysergd) til at tilslutte den bla status LED.

- Brug det "R@DE LED" maerkede kabel, 2-leder: ben 12(-)/(red) og
14(4)/(bla) til at tilslutte den rgde fejl/advarsels-LED.

Tilslutning af en haekpropel

Bruge felgende dele for at tilslutte trykknapper til haekpropel styring:
- 1x4-leder kabel.
- 4 xtilslutningsben AT62-201-16141-22.

Fastger tilslutningsben til den ene side af 4-lederkablet. Brug de rele-
vante veerktgjer til at gore dette.

Fjern de hvide ben pa tilslutning 6, 7, 8 og 9 fra stikket. Szt lednin-
gerne fra stjernekabelnettet ind i de nu frie ben.

« Brug ben 6 og 8 for tilslutning af "STERN PB-1", knap 1.
« Brug ben 7 og 9 til at tilslutte "STERN PB-2", knap 2.

3.3 Specifikationer

LED'er 5V, 40 mA (max)

Trykknap type Normalt aben (NEJ)

4  Kontrol/pravekgrsel og konfigurering af betjeningspanelerne

4.1 Generelt

Kontroller, om systemet er tilsluttet korrekt. Teend derefter CAN-bus
forsyningsspaendingen og forsyningsspaendingen for bov- og/eller
haekpropel.

4.2 Teend for panel

BOW PB-1 BOW PB-2

? &

ON/OFF

@ () BLA

@ 2RreD

« Tryk pa begge knapper, BOW PB-1 og BOW PB-2, samtidigt.
Den bla LED blinker og du vil hare et gentaget signal, di-di-di (...).

+ Inden for 6 sekunder skal knapperne trykkes ned igen. Den bla
lysdiode vil nu forblive teendt; buzzeren bekraefter med signalet,
dahdidah (- .-), at panelet er klar til brug.
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Hvis et andet panel er tilsluttet, vil LED'en blinke pa det inaktive
panel (to korte bla blink hvert sekund, hjerteslag).

4.3 Overtage panelkontrol

Felg instruktionerne i afsnit 4.1 for at overfgre kontrol fra det aktive
panel til et ikke-aktivt panel.

4.4  Sluk for panel

+ Hold begge knapper, BOW PB-1 og BOW PB-2, nede, indtil alle lys-
dioder er slukket og du hgrer signalet, di-di-di-dah-dah (...--).

Kontrolpanelet er slukket.

Nar du gar fra borde, skal batteriets hovedafbryder slukkes.
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4.5 Kontrol af drivkraftens retning

Badens bevaegelsesretning skal svare til bevaegelsesretningen for
den respektive trykknap. Du skal tjekke dette for HVER panel! Ger
dette forsigtigt og i et sikkert sted.

o« »

| | | |
STERN THRUSTER
BOW THRUSTER + U

BOW THRUSTER
L] L

BOWPB-2 !

@

STERN PB-2 |

A ADVARSEL

Hvis badens bevaegelse er modsat bevaegelsesretningen, der
svarer til den respektive trykknap, skal dette korrigeres ved at
udskifte ledningsfaringen af BOW PB-1 og BOW PB-2 (STERN
PB-1 og STERN PB-2).

4.6 Konfiguration af flere betjeningspaneler ©
® e

Op til fire kontrolpaneler kan konfigureres (gruppekode A, B, C eller
D). Brug én gruppekode pr. kontrolpanel.
Udfer felgende handlinger i angivet raekkefolge pa ENHVER yder- BOW PB-1 BOW PB-2
ligere panel: @ @ @ (BLA
Sluk for panelet, se 4.4 og vent 5 sekunder, for start af nedenstdende

: @ 2 RreD
konfigurationsprocedure. ON/OFF

BOWPB-1  BOWPB-2 Eq dididididididid (......) X Eq dididididah (... - )
® & e ]
10 sekunder 6 sekunder 4 sekunder Konfigurations-position

-

(1) BLA, blinke

r

1. Seet panelet i konfigurationsmode.

Tryk og hold begge knapper, BOW PB-1 og BOW PB-2, nede i 10
sekunder.

| lobet af de farste 6 sekunder blinker lysdioden (1) blat og buzzeren
afgiver kontinuerligt et signal, didididididi..... (.......), bliv ved med at
trykke pa "ON/OFF” knappen. Efter 10 sekunder andres alarmsigna-
let til dididididah (....-). Slip knapperne.

2. Tryk pa begge knapper BOW PB-1 og BOW PB-2 to gange samti-
digt.

LED (1) blinker blat og du herer signalet, di-dah-di (. - .). Panelet er
nu i konfigurationsmode.
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3. Tryk kort pd BOW PB-1 eller BOW PB-2 for at indstille kontrolpane-
lets gruppekode. Gentag det indtil den gnskede gruppe er valgt.

Farverne pa LED'erne angiver kontrolpanelets gruppekode.

Gruppe LED'er

1(A) (1) bl3, blinker

2(B) (2) red, blinker

3(Q) (1) bla og (2) red, blinker skiftevis
4 (D) (1) bld og (2) red, blinker samtidigt

4. Tryk pa bade BOW PB-1 og BOW PB-2 knapperne én gang, samti-
digt, for at bekraefte indstillingen.
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4.7 Gendanne fabriksindstillinger

Sluk for kontrolpanelet, der skal gendannes (se 4.4) og udfer falgen-
de handlinger:

+ Tryk og hold begge knapper BOW PB-1 og BOW PB-2 nede i 30
sek.

Efter 15 sek. begynder den rede LED at blinke. Efter 30 sek. bliver den

bla LED teendt.

+ Slip begge knapper.

+ Tryk pa begge knapper BOW PB-1 og BOW PB-2 én gang, samti-
digt, for at bekrzefte gendannelsesprocessen.

4.8 Betydning af LED-indikatorlamper

BLA LED R@D LED SUMMER
Blinker (i 6 sek.) () (i 6 sek.) Efter forste tryk pa barnelas
TIL 1X (-.-) Apparatet er teendt, bov- og haekskruen er aktiverede
ﬁg?g;;;nded dobbelt Apparatet er inaktivt, bovskruen er aktiveret
Blinker hurtigt 1X () Bovskruen er overophedet
FRA 1x(..) Bovskruen har vaeret overophedet
Blinker hurtigt 1X (-..-) Haekskruen er overophedet
FRA 1x (..) Haekskruen har veeret overophedet
Blinker 1X () Bovskruen er overbelastet
FRA 1x (..) Bovskruen har veeret overbelastet
Blinker 1 (-..r) Haekskruen er overbelastet
FRA 1x (..) Haekskruen har veeret overbelastet
E!;I?;szded dobbelt 1X () Bovskruen er begraenset
FRA 1x(..) Bovskruen har veeret begraenset
ﬁ!stl?;?ded dobbelt 1 (.-..r) Haekskruen er begraenset
FRA 1x(..) Haekskruen har veeret begraenset
Blinker hurtigt Blinker 1X (--.-) Fedespaending for bovskrue lav
Blinker hurtigt Blinker 1X (=) Fedespaending for haekskrue lav
TIL Ingen forbindelse til netvaerket
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1 Sdkerhet

Varningsanvisningar
| detta dokument anvénds foljande sdkerhetsrelaterade varnings-
symboler ndr s ar lampligt:

A FARa

Anger att en stor potentiell fara féreligger som kan leda till allvarliga

skador eller déden.
A VARNING

Anger att en potentiell fara féreligger som kan leda till skador.

! g’:} FORsikTIG

Anger att vederbdrande driftprocedur, handlingar osv. kan leda till
personskador eller fatala skador pa maskinen. Vissa Varsamhetsan-
visningar anger dven att en potentiell fara foreligger som kan leda till
allvarliga skador eller doden.

[~ OsserVERA

Betonar viktiga procedurer, omsténdigheter, osv.

Symboler

/ Anger att en viss handling ar ratt.

X Anger att en viss handling ar férbjuden.

Dela ut dessa sakerhetsanvisningar till alla anvandare.

Allménna regler och foreskrifter vad géller sakerhet och som férhin-
drar olyckor maste alltid iakttagas.

A VARNING

Denna produkt bor endast installeras och underhallas av kva-
lificerad personal som har ldst och forstatt instruktionerna
och forsiktighetsatgarderna i denna handbok.Underlatenhet
att folja instruktionerna i denna handbok kan leda till allvar-
liga person- eller egendomsskador. Tillverkaren &r inte ansva-
rig for eventuella skador till foljd av felaktig installation eller
underhall av okvalificerad personal.

2 Inledning

Denna manual ger riktlinjer for installationen av VETUS bogpropel-
ler- och akterpropellergranssnittet CANVXCSP. Med CANVXCSP kan
tryckknappar (momentanbrytare, NO-kontakt) for att anvanda en
bog- eller akterpropeller, till exempel via knapparna pa en motorstyr-
spak, anslutas till VETUS CAN-bussystemet. Tryck pa en knapp aktive-
rar maximalt tryck.
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Installationens kvalitet ar avgorande for systemets korrekta funktion.
Nastan alla stérningar som uppstar harror fran fel eller inexaktheter
vid inbyggnadestillfdllet. Det dr darfor av storsta vikt att fullstandigt
folja upp och kontrollera de punkter som anges i installationsanvis-
ningarna.

Obehdriga andringar ska utesluta tillverkarens ansvar for skador
som uppstar.

« Setill att batterispdnningen &r rétt vid anvandning.

A VARNING

Byte av plus- (+) och minus (-) -anslutningar orsakar
irreparabel skada pa installationen.

A VARNING

Arbeta aldrig pa det elektriska systemet nér det ar stromf-
orande.

3  Montering

CANVXCSP-granssnittet kan monteras ur sikte pa en plats som inte ar
permanent tillganglig, ventilerad.

3.1 Anslutning av CAN-busskablarna

Anslut CAN-busskablarna (V-CAN) enligt exemplet pa féljande dia-
gram.

CANVXCSP interface
(1) LED BLA

(2) LED ROD

Terminator

Anslutningsbox propeller

Anslutningskabel

Anslutningskabel

Kontroll spanning sékring
: %
- =

CAN-bus tillforsel

Terminator
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[ Osservera

CAN-bussens stromforsorjning maste alltid anslutas till 12
Volt (=10V, <16 V).

! E}’ FORsIKTIG

Om en DC/DC-omvandlare anvands for att stromsatta CAN-
bussystemet, se till att minuspolerna pa bade ingang och
utgang ar, eller kan vara, byglade. Om du &r osdker, kontakta
leverantéren av omvandlaren.

Se lamplig bog- eller akterpropeller-installationsmanual for
detaljerade CAN-bus-diagram och konfiguration av en bog- eller
akterpropellrar.

3.2 Anslutning av tryckknappar och LED-lampor

[ Osservera

Se installationsdiagrammen pa sida 49 och 48

Den medféljande kabelharnesen ar lamplig for att styra en bogpro-
peller. For installation av en akterpropeller maste kabelharnesen for-
ldngas.

Anslutning av bogpropeller

Kabelharnesen har 8 kablar som ansluts till kontaktpinne 1, 2, 3, 10,
11,12,13 och 14.

- Anvand kabeln med etiketten "BOW PB-1", 2-tradig: pinne 2 (brun)
och 10 (vit) for att ansluta knapp 1.

- Anvand kabeln med etiketten "BOW PB-2", 2-trddig: pinne 3 (gul)
och 11 (gron) for att ansluta knapp 2.

- Anvand kabeln med etiketten "BLUE LED", 2-tradig: pinne 1(-)/
(grd) och 13(+)/(rosa) for att ansluta den bla status-LED-lampan.

- Anvdnd kabeln med etiketten "RED LED", 2-tradig: pinne 12(-)/
(rod) och 14(+)/(bld) for att ansluta den roda fel-/varnings-LED-
lampan.

Anslutning av akterpropeller

For att ansluta tryckknappar for styrning av akterpropellern anvand
foljande delar:

- 1x4-kdrnig kabel.

- 4 xanslutningspinne AT62-201-16141-22.

Fast anslutningspinnarna pa ena sidan av den 4-karniga kabeln. An-
vand lampliga verktyg for detta.

Ta bort de vita pinnarna for anslutning 6, 7, 8 och 9 fran kontakten.

Séttin tradarna i fran kabelharnesen i de nu lediga pinnarna.

« Anvand pinnarna 6 och 8 for att ansluta "STERN PB-1", knapp 1.
Anvand pinnarna 7 och 9 for att ansluta "STERN PB-2", knapp 2.

3.3 Specifikationer
LED-lampor 5V, 40 mA (max)
Tryckknappstyp Normaltéppen (NO)

4  Kontrollera/testkora och konfigurera mandverpanelerna

4.1 Allmant

Kontrollera om systemet &r korrekt anslutet. SIa sedan pa CAN-bus-
matningsspanningen och matningsspanningen for bog- och/eller
akterpropellern.

4.2 Sla pa panelen

BOW PB-1 BOW PB-2

? &

PA/AV

«  Tryck pa bada knapparna, BOW PB-1 och BOW PB-2, samtidigt.

Den bla LED-lampankommer attblinka och du kommer atthéra en
repeterande signal, di-di-di (.. .).

« Inom 6 sekunder maste knapparna tryckas igen. Den bla LED-
lampan kommer nu att vara pa; summer signalerar med signalen,
dahdidah (- . -), att panelen ar redo fér anvdndas.
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Om en andra panel &r ansluten kommer LED-lampan pa den in-
aktiva panelen att blinka (tva korta bla blinkningar varje sekund,
hjartslag).

4.3 Ta over panelkontrollen

For att overfora kontrollen fran den aktiva panelen till en icke-aktiv
panel, folj instruktionerna i stycke 4.1.

4.4 Stangav panelen

« Hall ned bada knapparna, BOW PB-1 och BOW PB-2, tills alla LED-
lamporna ar avstangda och du hor signalen di-di-di-di-dah-dah-
dah(...--).

Kontrollpanelen sténgs av.

+ Nar du gar av baten, stdng av huvudstrombrytaren.
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4.5 Kontrollera drivriktningen

Rorelseriktningen for baten maste motsvara rorelseriktningen for
motsvarande tryckknapp. Du maste kontrollera detta for VARJE pa-
nel! Gor detta noggrant och pa en sdker plats.

o« »

| | | |
STERN THRUSTER
BOW THRUSTER + U

BOW THRUSTER
L] L

BOWPB-2 !

@

STERN PB-2 |

A VARNING

Om batriktningen ar motsatt till rérelseriktningen som mots-
varar motsvarande tryckknapp maste detta korrigeras genom
att dndra kopplingen av BOW PB-1 och BOW PB-2 (STERN PB-1
och STERN PB-2).

4.6 Konfigurering av flera kontrollpaneler ®
® [

Upp till fyra kontrollpaneler kan konfigureras (gruppkod A, B, C eller
D). Anvéand en gruppkod per kontrollpanel.
Pa ALLA ytterligare paneler, utfoér foljande atgarder i den angivna BOW PB-1 BOW PB-2
ordningen: @ @ © (1) BLA
Sténg av panelen, se 4.4, och vanta 5 sekunder innan du startar kon- .

: @ 2)ROD
figureringsproceduren nedan. PA/AV

BOWPB-1 ~ BOWPB-2 [q dididididididid (.......) X Eq dididididah (...~ )

10 sekunder - 6 sekunder 4 sekunder Konfigurationslage
(1) BLA, blinkande

1. Satt panelen i konfigurationslage.

+ Tryck och hall bada knapparna, BOW PB-1 och BOW PB-2,i 10 sek-
under.

Under de forsta 6 sekunderna blinkar diod (1) blatt samtidigt som
summern ljuder med en fast ton, didididididi..... (. . ... ..), fortsatt
att halla PA/AV-knappen intryckt. Efter 10 sekunder, avger summern
signalen dididididah (....-). Sldpp knapparna.

2. Tryck pa bada knapparna BOW PB-1 och BOW PB-2, tva ganger
samtidigt.

Led (1) blinkar blatt och du hor signalen, di-dah-di (. - .). Panelen ar
nu i konfigurationsldge.
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3. Kort tryck pa BOW PB-1 eller BOW PB-2 for att stélla in grupp-ko-
den for kontrollpanelen. Upprepa tills dnskad grupp &r vald.

Fargerna pa LED-lamporna indikerar grupp-koden fér kontrollpane-
len

Grupp LED-lampor

1(A) (1) bla, blinkande

2(B) (2) rod, blinkande

3(0) (1) bld och (2) rod, blinkande véxelvis
4 (D) (1) bla och (2) réd, blinkande samtidigt

4. Tryck bada BOW PB-1 och BOW PB-2-knapparna en gang samti-
digt for att bekréafta instéllningen.
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4.7 Aterstilla fabriksinstallningarna

Stdng av kontrollpanelen som ska aterstéllas (se 4.4) och utfor fol-
jande atgarder:

« Tryck och hall in bada knapparna BOW PB-1 och BOW PB-2 i 30
sekunder.

Efter 15 sekunder borjar den réda LED-lampanatt blinka. Efter 30

sekunder tdnds den blaaLED-lampan.

« Slapp bada knapparna.

+ Tryck badda knapparna BOW PB-1 och BOW PB-2 en gang samti-
digt for att bekrafta aterstallningsprocessen.

4.8 Betydelse LED-indikatorlampor

LED BLA LED ROD SUMMER
Blinkar (under 6 sek) (.) (under 6 sek) Efter det forsta trycket pa barnlas
TILL 1% (=) Enhet ar paslagen, bog- och akterpropellrar ar aktiva
Blinkar dubbelt Enhet &r inaktiv, bogpropeller ar aktiv
Blinkar snabbt 1 (.-..r) Bogpropeller dr 6verhettad
FRAN 1x (..) Bogpropeller var 6verhettad
Blinkar snabbt 1 (-..r) Akterpropeller ar 6verhettad
FRAN 1x(..) Akterpropeller var 6verhettad
Blinkar 1X (") Bogpropeller dr 6verbelastad
FRAN 1x(..) Bogpropeller var 6verbelastad
Blinkar 1x (.-.-) Akterpropeller ar 6verbelastad
FRAN 1x(..) Akterpropeller var 6verbelastad
Blinkar dubbelt 1X (-.0) Bogpropeller &r begréansad
FRAN 1x(.) Bogpropeller var begransad
Blinkar dubbelt 1X (-.) Akterpropeller ér begransad
FRAN 1x(..) Akterpropeller var begransad
Blinkar snabbt Blinkar 1X (--.”) Lag matningsspanning bogpropeller
Blinkar snabbt Blinkar 1X (--.r) Lag matningsspanning Akterpropeller
TILL Inte ansluten till natverket
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1 Sikkerhet

Advarsler
| dette dokumentet brukes fglgende sikkerhetsrelaterte advarsels-
symboler nar det er aktuelt:

A FARe

Angir at det finnes en stor potensiell fare som kan medfgre alvorlig

personskade eller dgd.
A ADVARSEL

Angir at det finnes en potensiell fare som kan medfere personskade.

! g’:} FoRsikTiG

Angir at de pagjeldende handteringsprosedyrene, handlingene, osv.,
kan medfgre personskade eller alvorlig maskinskade. Noen FORSIK-
TIG-advarsler angir dessuten at det finnes en potensiell fare som kan
medfgre alvorlig personskade eller ded.

[~ Merk

Understreker viktige prosedyrer, omstendigheter, osv.

Symbolen

/ Angir at den pdgjeldende handlingen ma utferes.

X Angir at en viss handling er forbudt.

Del disse sikkerhets instruksjonene med alle brukere.

Generelle regler og lover i forbindelse med sikkerhet og til forebyg-
ging av ulykker skal overholdes.

A ADVARSEL

Dette produktet bor kun bli installert og vedlikeholdt av kva-
lifisert personell, som har lest og forstatt instruksjonene og
forholdsreglene i denne handboken. Unnlatelse av a folge in-
struksjonene i denne handboken kan fgre til alvorlig person-
skade eller skade pa eiendom. Produsenten skal ikke holdes
ansvarlig for skader som falge av feil installasjon eller vedlike-
hold, som blir gjennomfgrt av ukvalifisert personell.

2 Innledning

Denne veiledningen gir instruksjoner for installasjon av VETUS
baug- og hekkpropell grensesnitt CANVXCSP. Med CANVXCSP kan
trykknapper (momentbryter, NO kontakt) kobles til VETUS CAN-bus
systemet, for eksempel & betjene en baug- eller hekkpropell via
knappene pa et motorkontrollhdndtak. Ved trykk pa en knapp akti-
veres maksimal drivkraft.
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Installasjonens kvalitet er avgjerende for at systemet skal fungere
korrekt. Nesten alle funksjonsfeil som opptrer kan henledes til feil
eller ungyaktigheter ved innbyggingen. Derfor er det sveert viktig a
folge opp de nevnte punktene og kontrollere dem ngyaktig mens
innbyggingen pagar.

Uautoriserte modifikasjoner skal utelukke produsentens ansvar
for skader som oppstar.

+ Serg for riktig batterispenning under bruk.

A ADVARSEL

Bytte over koblingene pluss (+) og minus (-) vil fore til
uopprettelig skade pa installasjonen.

A ADVARSEL

Arbeid aldri pa det elektriske systemet mens den er energisk.

3 Installasjon

CANVXCSP grensesnittet kan installeres ute av syne pa et ventilert
sted som ikke er permanent tilgjengelig.

3.1 Tilkobling av CAN-bus kabler

Koble til CAN-bussen (V-CAN)-kablene som vist i felgende eksem-
peldiagram.

CANVXCSP interface
(1) LED BLA

(2) LED R@D ¥

STERN PB-

Terminator

Tilkoblingsboks for propell

Tilkoblingskabel

Tilkoblingskabel
Sikringskontroll for

spenning
+ if i
- =

CAN-bus tilfgrsel

Terminator
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I Merk

Den CAN buss stramforsyning ma alltid vaere koblet til 12 Volt
(=10V, <16 V).

! E}’ ForsikTiG

Hvis en DC/DC-omformer brukes til & drive CAN-bussystemet,
ma du forsikre deg om at minuspolene pa bade inngang
og utgang er, eller kan jumperes. Kontakt leverandgren av
omformeren hvis du er i tvil.

Se den aktuelle baug- eller hekkpropell installasjonsveiledningen for
detaljerte CAN-bus diagrammer og konfigurasjon av en baug- eller
hekkpropell.

3.2 Tilkobling av trykknapper og LED'er

I3 Merk

Se installasjonsdiagrammene pa side 49 og 48

Det medfelgende ledningsnettet er egnet for styring av en baugpro-
pell. For installasjon av hekkpropell skal ledningene bli forlenget.

Tilkobling av baugpropell

Ledningsnettet har 8 ledninger som kobles til pinnene 1, 2, 3, 10, 11,
12,13 0og 14.

- Bruk "BOW PB-1"-merket kabel, 2-leder: pinne 2 (brun) og 10 (hvit)
for a koble til knapp 1.

- Bruk "BOW PB-2"-merket kabel, 2-leder: pinne 3 (gul) og 11
(grenn) for a tilkoble knapp 2.

- Bruk "BLA LED"-merket kabel, 2-leder: pinne 1(-)/(grd) og 13(+)/
(rosa) for a tilkoble den bla status-LED.

- Bruk "R@D LED"-merket kabel, 2-leder: pinne 12(-)/(rad) og 14(+)/
(bla) for a tilkoble den rgde feil/varsel LED.

Tilkobling av hekkpropell

Bruk fglgende deler for a tilkoble trykknapper for hekkpropellkon-
troll:

- 1x4-leder kabel.

- 4 xkoblingsben AT62-201-16141-22.

Fest tilkoblingsbena pa den ene siden av 4-lederkabelen. Bruk de rik-
tige verktgyene for a gjore dette.

Fjern de hvite pinnene pa tilkoblingene 6, 7, 8 og 9 fra pluggen. Sett
ledningene fra stjerneledningsnettet inn i de na frie bena.
+ Bruk pinne 6 og 8 for  koble til "STERN PB-1", knapp 1.

« Bruk pinne 7 og 9 for a koble til "STERN PB-2", knapp 2.

3.3 Spesifikasjoner

LED-er 5V, 40 mA (maks.)

Trykknapp type Normalt apen (NO)

4  Kontroll/prevekjoring og konfigurering av betjeningspanelene

4.1 Generelt

Sjekk om systemet er riktig tilkoblet. SIa deretter pa CAN-bus forsy-
ningsspenningen og forsyningsspenningen for baug- og/eller hekk-
propell.

4.2 Sla pa panelet

BOW PB-1 BOW PB-2

® &

PA/AV

@ (1) BLA

@ 2raD

« Trykk pa begge knappene, BOW PB-1 og BOW PB-2, samtidig.

Den bla LED vil blinke og du vil hgre et gjentatt signal, di-di-di (
)

+ Innen 6 sekunder ma knappene trykkes inn igjen. Den bla LED vil
na forbli pa; buzzeren bekrefter med signalet, dahdidah (- . -), at
panelet er klart til bruk.
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Hvis et annet panel er tilkoblet, vil LED blinke pa det inaktive pane-
let (to korte bla blink hvert sekund, hjerteslag).

4.3 Taover panelkontrollen

Felg instruksjonene i avsnitt 4.1 for & overfgre kontroll fra det aktive
panelet til et ikke-aktivt panel.

4.4 Slaav panelet

« Hold begge knappene nede, BOW PB-1 og BOW PB-2, til alle LED
er av og du hgrer signalet, di-di-di-dah-dah (...--).

Kontrollpanelet er slatt av.

SIa av batteriets hovedavbryter ved avstigning.
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4.5 Gjenopprette fabrikkinnstillinger

Batens bevegelsesretning ma samsvare med bevegelsesretningen til
den respektive trykknappen. Du ma sjekke dette for HVER panel! Gjor
dette forsiktig og pa et trygt sted.

STAH ‘I'I|RII§IEH

o« . o

BOW THRUSTER BOW THRUSTER
L} 1 L) .

BOW PB-2
O]

STERN PB-2 |

A ADVARSEL

Dersom batens bevegelse er motsatt av bevegelsesretningen
som tilsvarer den respektive trykknappen, ma dette korri-
geres ved a bytte ut ledningene til BOW PB-1 og BOW PB-2
(STERN PB-1 og STERN PB-2).

4.6 Konfigurasjon av flere kontrollpaneler ®
® e
Opptil fire kontrollpaneler kan konfigureres (gruppekode A, B, C eller
D). Bruk én gruppekode pr. kontrollpanel.
Utfer folgende handlinger i rekkefslgen som er oppfert pa EN- BOW PB-1 BOW PB-2
HVER tilleggspaneler: @ @ © (1) BLA
Sla av panelet, se 4.4 og vent 5 sekunder fgr du starter konfigura-
: @ 2RraD
sjonsprosedyren nedenfor. PA/AV
BOWPB-1  BOWPB-2 [q dididididididid (.......) X Eq dididididah (...~ )
10 sekunder 6 sekunder 4 sekunder Konfigurasjonsmodus

-t

(1) BLA, blinken

de

1. Sett panelet i konfigurasjonsmodus.

Trykk og hold begge knappene, BOW PB-1 og BOW PB-2,i 10 sek-
under.

| lopet av de forste 6 sekundene blinker LED (1) blatt, og summeren
gir et kontinuerlig signal, didididididi..... (.. .. ...). Hold ‘PA/AV"-knap-
pen inne. Etter 10 sekunder endres signalet til dididididah (....-).
Slipp knappene.

2. Trykk pd begge knappene BOW PB-1 og BOW PB-2 to ganger sam-
tidig.

LED (1) blinker blatt og du herer signalet di-dah-di (. - .). Panelet er
na i konfigurasjonsmodus.
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3. Trykk kort pa BOW PB-1 eller BOW PB-2 for & stille inn kontrollpa-
nelets gruppekode. Gjenta til ensket gruppe er valgt.

Fargene pa lysdiodene indikerer gruppekoden for kontrollpanelet.

Gruppe LED'er

1(A) (1) bla, blinker

2 (B) (2) red, blinker

3(0) (1) bld og (2) red, blinker vekselvis
4 (D) (1) bla og (2) red, blinker samtidig

4. Trykk bade BOW PB-1 og BOW PB-2-knappene én gang, samtidig,
for a bekrefte innstillingen.
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4.7 Gjenopprett fabrikkinnstillinger

SIa av kontrollpanelet som skal gjenopprettes (se 4.4) og utfer fol-
gende handlinger:

« Trykk og hold begge knappene BOW PB-1 og BOW PB-2 i 30 sek-
under.

Etter 15 sek. den rgde LED begynner a blinke. Etter 30 sek. den bla

LED tennes.

+ Slipp begge knappene.

« Trykk pa begge knappene BOW PB-1 og BOW PB-2 én gang sam-
tidig for a bekrefte gjenopprettingsprosessen.

4.8 LED-indikasjonslampenes betydning

LED BLA LED R@D SUMMER
Blinker (i lopet av 6 s) (.) (ilopetav6's) Etter forste trykk pa barnesikringen
PA 1% (=) Apparatet er innkoblet, baug- og akterpropell er aktiv
Blinker dobbelt Apparatet er ikke aktivt, baugpropellen er aktiv
Blinker raskt 1x (.-..r) Baugpropellen er overopphetet
AV 1x(..) Baugpropellen var overopphetet
Blinker raskt 1X (--.-) Akterpropellen er overopphetet
AV 1x(..) Akterpropellen var overopphetet
Blinker 1X (--.-) Baugpropellen er overbelastet
AV 1x(..) Baugpropellen var overbelastet
Blinker 1X (-.) Akterpropellen er overbelastet
AV 1x(..) Akterpropellen var overbelastet
Blinker dobbelt 1X (-.) Baugpropellen er begrenset
AV 1x(..) Baugpropellen var begrenset
Blinker dobbelt 1 (.-..-) Akterpropellen er begrenset
AV 1x(.) Akterpropellen var begrenset
Blinker raskt Blinker 1X (.-..-) Matespenning baugpropell lav
Blinker raskt Blinker 1X () Matespenning Akterpropell lav
PA Ikke forbundet med nettverket
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1 Turvallisuus

Varoitusmerkit
Tassa oppaassa kaytetdan tarvittaessa seuraavia turvallisuuteen liit-
tyvia varoitussymboleja:

VAARA

lImaisee, ettd on olemassa huomattava mahdollinen vaara, jonka
seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

A Varoitus

IImaisee, etta on olemassa mahdollinen vaara, jonka seurauksena voi

olla vamma.
! g} Varo

limaisee, ettd kyseisten kdyttomenetelmien, toimenpiteiden yms.
seurauksena voi olla vamma tai koneen kohtalokas vaurioituminen.
Jotkin VARO-merkit ilmaisevat myds, ettd on olemassa mahdollinen
vaara, jonka seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

[~ Huom

Painottaa tarkeitd menettelytapoja, olosuhteita yms.

Symbolit
/ Iimaisee, ettd kyseinen toimenpide on suoritettava.

X limaisee, ettd maaratty toimenpide on kielletty.

Jaa ndma turvallisuusohjeet kaikille kayttgjille.

Yleiset turvallisuutta koskevat ja onnettomuuksia ehkaisevat saan-
not ja lait on otettava aina huomioon.

A VaRroITus

Tamaén tuotteen saa asentaa ja huoltaa vain pateva henkil6-
kunta, joka on lukenut ja ymmartanyt taman kayttooppaan
ohjeet ja varotoimet. Taman kadyttooppaan ohjeiden nou-
dattamatta jattdminen voi aiheuttaa vakavia vammoja tai
omaisuusvahinkoja. Valmistaja ei vastaa mistaan vahingoista,
jotka johtuvat epapatevan henkiléston suorittamasta virheel-
lisesta asennuksesta tai huollosta.

2 Esipuhe

Tassa opaskirjassa annetaan ohjeet VETUS-keula- ja perdpotkurin
CANVXCSP-liittymdn asennusta varten. CANVXCSP-liittyman avulla
VETUS CAN-vdyldjarjestelmdan voidaan liittda keula- tai perapot-
kurin kdyttamiseen tarkoitetut painikkeet (pikakytkin, NO-kontakti)
esimerkiksi moottorin ohjausvivun painikkeiden avulla. Painikkeen
painaminen aktivoi maksimaalisen tyontovoiman.
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Asennuksen laatu on ratkaiseva jarjestelman moitteettoman toimin-
nan kannalta. Melkein kaikki ilmenevat viat johtuvat kiintedn asen-
nuksen virheista ja epatarkkuuksista. Kiintedssa asennuksessa on siis
erittdin tarkedd noudattaa tdydellisesti asennusohjeissa mainittuja
kohtia ja tarkistaa ne.

Luvattomat muutokset aiheuttavat sen, ettd valmistaja ei vastaa
mahdollisista vahingoista.

« Tarkista ettd akut luovuttavat oikeaa jannitetta keulapotkuria kay-
tettdessa.

A VARoITUS

Plus- (+) ja miinuskytkentdjen (-) vaihtaminen aiheuttaa
korjaamatonta vahinkoa asennukselle.

A VARoITUS

Al koskaan tee ty6ta sdhkojérjestelméan parissa, kun se on
jannitteinen.

3 Asennus

CANVXCSP-liittymd voidaan asentaa nakymdttomiin, tuuletettuun
paikkaan, johon ei ole pysyvaa paasya.

3.1 CAN-vayldkaapelien kytkeminen

Kytke CAN-vdyldkaapelit (V-CAN) seuraavan esimerkkikaavion mu-
kaisesti.

CANVXCSP interface
(1) LED SININEN s

(2) LED PUNAINEN €27

Terminaattori

Potkurin liitdntarasia

"

Kytkentdkaapeli

Kytkentdkaapeli

Ohjausjannitteen sulake
- =]

CAN-védylan syotto

Terminaattori
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[ Huom

CAN-vaylén virtaldhde on aina kytkettava 12 volttiin (=10 'V,
<16V).

! é} Varo

Jos  CAN-vayldjarjestelmdn  virransyottoon  kaytetdan
DC/DC-muunninta, varmista, ettd seka tulo- etta lahtépuolen
miinusnavat ovat kytkettavissa yhteen. Jos olet epavarma, ota
yhteytta muuntimen toimittajaan.

Katso yksityiskohtaiset CAN-vayldkaaviot ja keula- tai perdpotkurin
kokoonpano asianmukaisesta keula-  tai perapotkurin
asennusoppaasta.

3.2 Painikkeiden ja LEDien kytkeminen

I3 Huom

Katso asennuskaaviot sivuilta 49 ja 48

Mukana toimitettava johdinsarja soveltuu keulapotkurin ohjaami-
seen. Perdpotkurin asennusta varten johdinsarjaa on laajennettava.

Keulapotkurin kytkeminen

Johdinsarjassa on 8 johtoa, jotka liitetaan liittimen nastoihin 1, 2, 3,
10,11,12,13ja 14.

- Kayta "BOW PB-1" -merkittya 2-johtimista kaapelia: nasta 2 (rus-
kea) ja 10 (valkoinen) painikkeen 1 liittdmiseen.

__SUC
- Kayta "BOW PB-2" -merkittya 2-johtimista kaapelia: nasta 3 (keltai-

nen) ja 11 (vihred) painikkeen 2 liittamiseen.

- Kaytd "BLUE LED" -merkittyd 2-johtimista kaapelia: nasta 1 (-)/
(harmaa) ja 13 (+)/(vaaleanpunainen) sinisen tilailmaisin -LEDin
littdmiseen.

- Kayta "RED LED" -merkittyd 2-johtimista kaapelia: nasta 12(-)/(pu-
nainen) ja 14(+)/(sininen) punaisen vika-/varoitus-LEDin kytkemi-
seen.

Perapotkurin kytkeminen

Kayta seuraavia osia perapotkurin ohjauksen painonappien kytkemi-
seen:

- 1x4-ytiminen kaapeli.

- 4xliitantanasta AT62-201-16141-22.

Kiinnita liitdntanastat 4-johtimisen kaapelin toiselle puolelle. Kayta
asianmukaisia tyokaluja tdman tekemiseen.

Irrota liitdnndn 6, 7, 8 ja 9 valkoiset nastat liittimesta. Aseta tahtijoh-
dinsarjan johdot nyt vapaina oleviin nastoihin.

+ Kaytd nastoja 6 ja 8 "STERN PB-1", painike 1, liittdmiseen.

+ Kaytd nastoja 7 ja 9 "STERN PB-2", painike 2, liittamiseen

3.3 Tekniset tiedot

LEDit 5V, 40 mA (maks.)

Painikkeen tyyppi Normaalisti auki (NO/normally open)

4  Hallintapaneelien tarkastus/koekaytto ja konfigurointi

4.1 Yleista

Tarkista, onko jarjestelma kytketty oikein. Kytke sitten CAN-vdylan
syottojannite ja keula- ja/tai perdpotkurin syéttojannite paalle.

4.2 Kytke paneeli paalle
BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ (1) SININEN
@ (2 PUNAINEN
ON/OFF

« Paina molempia painikkeita, BOW PB-1 ja BOW PB-2 samanaikai-
sesti.

Sininen LED vilkkuu ja kuulet toistuvan signaalin, di-di-di (...).

+ Painikkeita on painettava uudelleen 6 sekunnin kuluessa. Sininen
led jaa nyt palamaan; summeri vahvistaa signaalilla dahdidah (- .
-), ettd paneeli on kdyttdvalmis.
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Jos toinen paneeli kytketdan, passiivisen paneelin LED vilkkuu
(kaksi lyhytta sinistd valahdysta sekunnissa, syddamenlyonti).

4.3 Ohjauspaneelin hallinta

Jos haluat siirtdd ohjauksen aktiiviselta paneelilta ei-aktiiviselle pa-
neelille, noudata kohdassa 4.1 annettuja ohjeita.

4.4 Kytke paneeli pois paalta

« Pida molempia painikkeita, BOW PB-1 ja BOW PB-2, painettuna,
kunnes kaikki LEDit sammuvat ja kuulet signaalin di-di-di-dah-
dah(...--).

Ohjauspaneeli on kytketty pois paalta.

« Sammuta akun padkytkin, kun poistut veneesta.
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4.5 Tyontovoiman tarkistus

Veneen lilkkeen suunnan on vastattava kyseisen painikkeen liike-
suuntaa. Tama on tarkistettava JOKAISESTA paneelistal Tee tama
huolellisesti ja turvallisessa paikassa.

[ ] [
STERN THRUSTER

aw . &b

BOW THRUSTER BOW THRUSTER
L] 0 L) u

BOWPB-2 !

®

STERN PB-2 |

A Varoitus

Jos veneen liike on vastakkainen kuin vastaavaa painiketta
vastaava liikesuunta, tdma on korjattava muuttamalla BOW
PB-1:n ja BOW PB-2:n (STERN PB-1 ja STERN PB-2) johdotusta.

4.6 Useampien ohjauspaneelien konfigurointi

Voit konfiguroida enintdan nelja ohjauspaneelia (ryhméakoodi A, B, C
tai D). Kdyta yhtd ryhmakoodia ohjauspaneelia kohden.

Suorita JOKAISELLE lisdapaneelille seuraavat toimenpiteet ilmoite-
tussa jarjestyksessa:

Kytke paneeli pois paaltd, ks. kohta 4.4, ja odota 5 sekuntia ennen
kuin aloitat alla olevan konfigurointimenettelyn.

©
®le
BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ (1) SININEN
@ (2 PUNAINEN
ON/OFF

X E(] dididididah (....-)

-

BOWPB-1  BOWPB-2 Eq dididididididid ( ...... )
_> J
10 sekunnit

6 sekunnit

1

Konfigurointitila

4 sekunnit

(1) SININEN, vilkkuu

1. Aseta paneeli konfigurointitilaan.

» Pida molemmat painikkeet, BOW PB-1 ja BOW PB-2, painettuna
10 sekunnin ajan.

Ensimmaisen 6 sekunnin ajan LED (1) vilkkuu sinisend ja summeri
antaa jatkuvasti signaalin, didididididi..... (.. .....), pida On/Off paini-
ketta painettuna. 10 sekunnin jalkeen antaa summeri signaalin didi-
dididah (....-). Vapauta painikkeet.

2. Paina molempia painikkeita, BOW PB-1 ja BOW PB-2 kahdesti sa-
manaikaisesti.

LED (1) vilkkuu sinisend ja kuulet signaalin, di-dah-di (.- .). Paneelion
nyt konfigurointitilassa.
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3. Aseta ohjauspaneelin ryhméakoodi painamalla lyhyesti BOW PB-1
tai BOW PB-2. Toista, kunnes haluttu ryhma on valittu.

LEDien vdrit ilmaisevat ohjauspaneelin ryhmakoodin.

Ryhman LEDit

1 (A) (1) sininen, vilkkuva

2 (B) (2) punainen, vilkkuva

3(Q) (1) sininen ja (2) punainen, vilkkuvat vuorotellen

4 (D) (1) sininen ja (2) punainen, vilkkuvat samanaikaisesti

4. Vahvista asetus painamalla molempia BOW PB-1- ja BOW PB-
2-painikkeita kerran samanaikaisesti.
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4.7 Palauta tehdasasetukset

Kytke palautettava ohjauspaneeli pois paalta (ks. 4.4) ja suorita seu-
raavat toimenpiteet:

« Pidd molemmat painikkeet BOW PB-1 ja BOW PB-2 painettuna 30
sekunnin ajan.

Punainen LED alkaa vilkkua 15 sekunnin kuluttua. 30 sekunnin kulut-

tua sininen LED syttyy.

« Vapauta molemmat painikkeet.

« Vahvista palautusprosessi painamalla molempia painikkeita BOW
PB-1 ja BOW PB-2 kerran samanaikaisesti.

4.8 LED-merkkivalojen merkitys

SININEN LED PUNAINEN LED SUMMERI
Vilkkuu (6 s. ajan) (.) (6 s.ajan) Kun lapsilukkoa on painettu kerran
PAALLA X (60) It_jii:irc::al?;;ketty paalle, keula- ja perdpotkuri ovat
Vilkkuu kahdesti Laite ei ole toiminnassa, keulapotkuri on toiminnassa
Vilkkuu nopeasti 1X (.-..-) Keulapotkuri on ylikuumennut
POIS PAALTA 1x (..) Keulapotkuri oli ylikuumennut
Vilkkuu nopeasti 1X (.-..-) Perdpotkuri on ylikuumennut
POIS PAALTA 1x (..) Perapotkuri oli ylikuumennut
Vilkkuu 1X () Keulapotkuri on ylikuormittunut
POIS PAALTA 1x (..) Keulapotkuri oli ylikuormittunut
Vilkkuu 1X (--.-) Perapotkuri on ylikuormittunut
POIS PAALTA 1x (..) Perapotkuri oli ylikuormittunut
Vilkkuu kahdesti 1X () Keulapotkuri on estetty
POIS PAALTA 1x(..) Keulapotkuri oli estetty
Vilkkuu kahdesti 1X () Perdpotkuri on estetty
POIS PAALTA 1x(..) Perapotkuri oli estetty
Vilkkuu nopeasti Vilkkuu 1 (-..r) Keulapotkurin sydttdjannite alhainen
Vilkkuu nopeasti Vilkkuu 1X (--.”) Perdpotkurin sy6ttdjannite alhainen
PAALLA Ei yhteydessa verkkoon
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1 Bezpieczenstwo

Wskazania ostrzegawcze
W niniejszej instrukgji, o ile ma to zastosowanie, w zwigzku z bezpie-
czenstwem stosowane sg nastepujace oznaczenia ostrzegawcze:

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje, ze istnieje potencjalnie duze niebezpieczenstwo, ktére
moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub Smierci.

A OSTRZEZENIE

Wskazuje, ze istnieje potencjalne zagrozenie, ktére moze prowadzi¢
do urazéw.

! g} PRZESTROGA

Wskazuje, ze uzycie danych procedur, dziatan, itp. moze skutkowac¢
powaznym uszkodzeniem lub zniszczeniem silnika. Pewne uzycia
PRZESTROGI informuja réwniez, ze istnieje potencjalnie duze zagro-
Zenie, ktére moze prowadzi¢ do powaznych urazéw lub $mierci.

I3 Uwaca

Kfadzie nacisk na wazne procedury, okolicznosci, itp.

Symbole

/ Wskazuje, ze stosowana procedura musi by¢ przeprowadzo-
na.

X Wskazuje, ze konkretne dziatanie jest zabronione.

Przekaz te instrukcje bezpieczenstwa wszystkim uzytkownikom.

Zawsze nalezy przestrzegac¢ ogélnych zasad i przepisdéw dotyczacych
bezpieczenstwa oraz zapobiegania wypadkom.

A OSTRZEZENIE

Ten produkt powinien by¢ instalowany i serwisowany tylko
przez wykwalifikowany personel, ktory przeczytat i zrozumiat
instrukcje oraz srodki ostroznosci zawarte w tym podreczni-
ku. Niewtasciwe postepowanie zgodnie z instrukcjami w tym
podreczniku moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub
uszkodzenia mienia. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci
za jakiekolwiek szkody wynikajace z niewtasciwej instalacji
lub serwisowania przez personel niewykwalifikowany.

2  Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja zawiera wskazdwki dotyczace instalacji interfej-
su steru strumieniowego dziobowego i rufowego VETUS CANVXCSP.
Za pomocg CANVXCSP, przyciski (przetagcznik chwilowy, styk zwier-
ny) do obstugi dziobowego lub rufowego steru strumieniowego, na
przyktad poprzez przyciski na dZzwigni sterowania silnikiem, moga
by¢ podtaczone do systemu VETUS CAN-bus. Nacisniecie przycisku
aktywuje maksymalny ciag.
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Jakos¢ instalacji jest decydujaca dla prawidtowego funkcjonowania
systemu. Zrédtem niemal wszystkich usterek okazuja sie by¢ btedy i
niedokfadnosci podczas instalacji. Koniecznoscia jest wiec, podczas
procesu montazu i nastepujacej po nim kontroli, przestrzeganie w
petni wszystkich podanych instrukgji instalacji.

Nieautoryzowane modyfikacje wylaczaja odpowiedzialnos¢ pro-
ducenta za wynikajace z tego szkody.

« Nalezy sie upewni¢, ze w czasie pracy pednik zasilany jest z aku-
mulatora o prawidtowym napieciu

A OSTRZEZENIE

Zamiana potaczen plus (+) i minus (-) spowoduje
nieodwracalne uszkodzenie instalacji.

A OSTRZEZENIE

Nigdy nie nalezy pracowac przy instalacji elektrycznej, gdy
jest ona pod napieciem.

3 Instalacja

Interfejs CANVXCSP moze by¢ zamontowany poza zasiegiem wzroku
w miejscu niedostepnym stale, wentylowanym.

3.1 Podtaczenie przewodéw magistrali CAN

Podfacz kable magistrali CAN (V-CAN) jak pokazano na ponizszym
przyktadowym schemacie.

'Y BOW PB-1

CANVXCSP interface
(1) LED NIEBIESKI

(2) LED CZERWONY 5 —

Terminator

Skrzynka przytaczeniowa
pednika dziobowego

o

Kabel przytaczeniowy

Kabel przytaczeniowy

Bezpiecznik sterowania
: %
- =]
Zasilanie

. X Terminator
magistrali CAN
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[ Uwaca

Zasilanie magistrali CAN musi by¢ zawsze podiaczone do
napiecia 12V (=10V, <16 V).

! g} PrzesTrOGA

Jesli do zasilania magistrali CAN uzywany jest przetwornik DC/
DC, upewnij sig, ze zaciski ujemne zaréwno wejscia, jak i wyjscia
sg lub moga byc¢ zwarte. W razie watpliwosci skontaktuj sie z
dostawca przetwornika.

Szczegotowe schematy CAN-bus i konfiguracja steru strumieniowego
dziobowego lub rufowego znajduja sie w odpowiednim podreczniku
instalacji steru strumieniowego.

3.2 Podtaczanie przyciskéw i diod LED

33~ Uwaca

Patrz schematy instalacyjne na stronie 49 i 48

Dostarczona wigzka przewodéw jest odpowiednia do sterowania
dziobowym sterem strumieniowym. W przypadku instalacji steru
strumieniowego na rufie nalezy przedtuzy¢ wiazke przewoddw.

Podtaczanie dziobowego steru strumieniowego

Wiazka przewodéw ma 8 przewodow, ktére podigcza sie do pinéw
zlacza 1,2,3,10,11,12,13i 14.

- Uzyj przewodu z oznaczeniem "BOW PB-1", 2-przewodowego: pin
2 (brazowy) i 10 (biaty) do podtaczenia przycisku 1.

- Uzyj kabla "BOW PB-2", dwuzytowego: pin 3 (z6tty) i 11 (zielony)
do podfaczenia przycisku 2.

- Uzy¢ kabla "BLUE LED", dwuzytowego: styk 1(-)/(szary) i 13(+)/(r6-
zowy) do podtaczenia niebieskiej diody LED.

- Uzyj kabla oznaczonego "RED LED", 2-przewodowego: styk 12(-
)/(czerwony) i 14(+)/(niebieski) do podfaczenia czerwonej diody
LED btedu/ostrzezenia

Podtaczanie dziobowego steru strumieniowego

Aby podtaczy¢ przyciski do sterowania sterem strumienia rufowego,
nalezy uzy¢ nastepujacych elementéw:

- 1 xkabel 4-zytowy.

- 4 xkotkitaczace AT62-201-16141-22.

Przymocuj kotki taczace do jednej strony kabla 4-zytowego. W tym
celu nalezy uzy¢ odpowiednich narzedzi.

Wyjmij ze zlgcza biate styki przytaczeniowe 6, 7, 8 i 9. Wtéz przewody
wiazki kabli gwiazdzistych do wolnego teraz styku.

+ Uzyj stykéw 6 i 8 do podtaczenia "STERN PB-1", przycisk 1.
Uzyj stykéw 7 i 9 do podtaczenia "STERN PB-2", przycisk 2.

3.3 Dane techniczne

Diody LED 5V, 40 mA (maks.)

Typ przycisku Normalnie otwarty (NO)

4  Kontrola/rozruch prébny i konfiguracja pulpitow operatora

4.1 Informacje ogdlne

Sprawdz, czy system jest prawidtowo podtaczony. Nastepnie wiacz
napiecie zasilania magistrali CAN oraz napiecie zasilania steru stru-
mieniowego dziobowego i/lub rufowego.

4.2 Wlacz panel

BOW PB-1 BOW PB-2

? &

ON/OFF

@ (1) NIEBIESKI

@ (2 CZERWONY

+ Nacisnij jednoczesnie oba przyciski BOW PB-1 i BOW PB-2.

Niebieska dioda LED zacznie migac i ustyszysz powtarzajacy sie
sygnat, di-di-di (...).

« W ciggu 6 sekund nalezy ponownie nacisna¢ przyciski. Niebieska
dioda pozostanie teraz zapalona; brzeczyk potwierdza sygnatem,
dahdidah (- ...), ze panel jest gotowy do uzycia.
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Jedli podfaczony jest drugi panel, dioda LED na nieaktywnym pa-
nelu bedzie migac (dwa krétkie niebieskie btyski co sekunde, bicie
serca).

4.3 Przejecie kontroli nad centrala

Aby przekaza¢ sterowanie z aktywnej centrali do nieaktywnej, nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami zawartymi w punkcie 4.1.

4.4 Wylacz panel

« Przytrzymaj oba przyciski, BOW PB-1 i BOW PB-2, az wszystkie
diody LED zgasng i ustyszysz sygnat, di-di-di-dah-dah (. ..--).
Centrala jest wytaczona.

+ Przy wysiadaniu nalezy wyfaczy¢ wytacznik gtéwny akumulatora.
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4.5 Sprawdzenie kierunku ciggu

Kierunek ruchu fodzi musi odpowiadac kierunkowi ruchu odpowied-
niego przycisku. Nalezy to sprawdzi¢ dla KAZDEGO panelu! Nalezy to
zrobi¢ ostroznie i w bezpiecznym miejscu.

[] [
STERN THRUSTER

“+”

BOW THRUSTER BOW THRUSTER
L} L L) w

BOW PB-2
®

STERN PB-2 |

A OSTRZEZENIE

Jesli ruch todzi jest przeciwny do kierunku ruchu
odpowiadajacego danemu przyciskowi, nalezy to skorygowac
poprzez zmiane okablowania BOW PB-1 i BOW PB-2 (STERN
PB-1i STERN PB-2).

4.6 Konfiguracja kilku paneli operatora

Mozna skonfigurowaé¢ maksymalnie cztery centrale alarmowe (kod
grupy A, B, Club D). Uzyj jednego kodu grupy dla kazdej centrali alar-
mowej.

Na KAZDEJ dodatkowej centrali wykona¢ nastepujace czynnosci w
podanej kolejnosci::

Wylacz centrale, patrz 4.4, i odczekaj 5 sekund przed rozpoczeciem
ponizszej procedury konfiguracji.

©
®le
BOWPB-1  BOW PB-2
@ @ @ (1) NIEBIESK]
@ (2 CZERWONY
ON/OFF

X E(] dididididah (....-)

-

BOWPB-1  BOW PB-2 Eq dididididididid ( ...... )
_> J
10 sekundy 6 sekundy

1

Tryb konfiguracji

4 sekundy
L

(1) NIEBIESKI, miga

1. Wprowadz panel w tryb konfiguracji.
+ Nacisnij i przytrzymaj oba przyciski, BOW PB-1 i BOW PB-2, przez
10 sekund.

W ciggu pierwszych 6 sekund dioda LED (1) miga na niebiesko, a
brzeczyk wydaje ciagty sygnat, didididididi..... (. . .. ...). Nadal trzymaj
przycisk On/Off wcisniety. Po 10 sekundach brzeczyk zacznie wyda-
wac dzwiek dididididah(. . . . - ). Zwolnij przyciski.

2. Wcisnij jednoczesnie dwa razy oba przyciski BOW PB-1i BOW PB-2.

Dioda (1) miga na niebiesko i stycha¢ sygnat, di-dah-di (. - .). Panel
znajduje sie teraz w trybie konfiguracji.
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3. Kroétko nacisnij BOW PB-1 lub BOW PB-2, aby ustawi¢ kod grupy
centrali. Powtarzaj czynno$¢ do momentu wybrania zadanej grupy.

Kolory diod oznaczaja kod grupowy centrali.

Grupy Diody LED

1(A) (1) niebieska, miga

2 (B) (2) czerwona, migajaca

3(Q) (1) niebieska i (2) czerwona, migaja na przemian
4 (D) (1) niebieska i (2) czerwona, migaja jednoczesnie

4. Naci$nij jednoczes$nie raz oba przyciski BOW PB-1 i BOW PB-2, aby
potwierdzi¢ ustawienie.
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4.7 Przywracanie ustawien fabrycznych

Wylacz centrale, ktérej maja byc¢ przywrdcone ustawienia (patrz 4.4) i
wykonaj nastepujace czynnosci:

«  Wcisnij i przytrzymaj oba przyciski BOW PB-1 i BOW PB-2 przez
30 sek.
Po 15 sek. zaczyna migac¢ czerwona dioda LED. Po 30 sek. zapala sie
niebieska dioda LED
Zwolnij oba przyciski.

+ Wcisnij oba przyciski BOW PB-1 i BOW PB-2 raz, jednoczes$nie, aby
potwierdzi¢ proces odzyskiwania.

4.8 Znaczenie lampek kontrolnych LED

NIEBIESKA DIODA LED | CZERWONA DIODA LED BRZECZYK
Miganie (przez 6s) (.) (przez 6s) Po pierwszym nacisnieciu na blokade bezpieczenstwa
WELACZONY 1 (-.-) Urzadzenie jest wiaczone, pedniki dziobowe i rufowe sg aktywne
Podwdjne mrugniecie Urzadzenie jest nieaktywne, pednik dziobowy jest aktywny
Szybkie miganie 1 (-..r) Przegrzany pednik dziobowy
WYLACZONY 1x (..) Pednik dziobowy zostat przegrzany
Szybkie miganie 1X () Przegrzany pednik rufowy
WYLACZONY 1x (..) Pednik rufowy zostat przegrzany
Miganie 1% () Pednik dziobowy jest przecigzony
WYLACZONY 1x (.) Pednik dziobowy zostat przecigzony
Miganie 1% () Pednik rufowy jest przecigzony
WYLACZONY 1% (..) Pednik rufowy zostat przecigzony
Podwdjne mrugniecie 1% (--.-) Pednik dziobowy jest ograniczony
WYLACZONY 1x (.) Pednik dziobowy byt ograniczony
Podwdjne mrugniecie 1% (.-..-) Pednik dziobowy jest ograniczony
WYLACZONY 1x (..) Pednik dziobowy byt ograniczony
Szybkie miganie Miganie 1% (m.r) Niskie napiecie zasilajace pednik dziobowy
Szybkie miganie Miganie 1X (-..-) Niskie napiecie zasilajace pednik rufowy
WEACZONY Nie podtaczony do sieci
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5 Kabelboom Arnés de cables Ledningsnett
Wiring harness Cablaggio Johdinsarja
Kabelstrang Ledningsnet Wiazka przewodow
Harnais de cablage Kabelharva

N !
Bowps-1 | 2% . E—
| 100 S—
i 2 — .
Bowps2 . 7o e T
[ 110 5 I
: S E—
I 6 |

(1)BLUELED  '°© oL 1. CANVXCSP
SEE P e N
| T ey
(REDLED | 12° %:‘:i:/:::::,,,L: |
140 =27 10 :
! P —
T 11 :
sTeRnpB1 | 80 -7 12 —
| 87 I
L e —
STERNPB2 | gy S—
| s
! o ————— !
| A
! 18 ] |
I ____._.__—__—_ _i

6 Hoofdafmetingen Dimensiones principales Viktigste mal
Principal dimensions Dimensioni principali Paamitat
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7  V-CAN aansluitschema's
V-CAN wiring diagrams
V-CAN-Schaltpldne
Schémas de cablage V-CAN
Esquemas de conexion V-CAN
Schemi di cablaggio V-CAN

2

.

— )

[ Leror

Het V-CAN netwerksysteem stelt componenten in staat met elkaar te
communiceren via een enkele datalijn. Componenten met één aanslui-
ting (B) moeten met het netwerk worden verbonden met behulp van
een hub (3). Componenten met twee aansluitingen (A) kunnen simpel
worden doorverbonden. Plaats de 12 Volt CAN-bus voeding (1) bij voor-
keur in het midden van het systeem. Beide uiteinden van het netwerk
moeten altijd worden voorzien van een afsluitweerstand (2).

[~ Notwe

The V-CAN network system allows components to communicate with
each other over a single data line. Components with one connection (B)
must be connected to the network using a hub (3). Components with two
connections (A) can be simply interconnected. Preferably place the 12 Volt
CAN bus power supply (1) in the middle of the system. Both ends of the
network should always be equipped with a terminating resistor (2).

[ AcHTunG

Das V-CAN-Netzwerksystem erméglicht die Kommunikation der Kompo-
nenten untereinander liber eine einzige Datenleitung. Komponenten mit
nur einem Anschluss (B) sollten Giber einen Hub (3) an das Netzwerk ange-
schlossen werden. Komponenten mit zwei Anschliissen (A) kdnnen ein-
fach zusammengeschaltet werden. Stellen Sie das 12-Volt-CAN-Bus-Netz-
teil (1) vorzugsweise in die Mitte des Systems. Beide Enden des Netzes
sollten immer mit einem Abschlusswiderstand (2) versehen werden.

[~  ArTention

Le systéme en réseau V-CAN permet aux composants de communiquer
entre eux par une seule ligne de transmission de données. Les composants
dotés d'une seule connexion (B) doivent étre connectés au réseau a l'aide
d'un concentrateur (3). Les composants a deux connexions (A) peuvent
étre simplement interconnectés. Placez |'alimentation 12 volts du bus CAN
(1) de préférence au centre du systéme. Les deux extrémités du réseau
doivent toujours étre équipées d'une résistance de terminaison (2).

[~ Atencion

El sistema de red V-CAN permite que los componentes se comuniquen
entre si a través de una Unica linea de datos. Los componentes con una
conexién (B) deben conectarse a la red mediante un concentrador (3).
Los componentes con dos conexiones (A) pueden interconectarse facil-
mente. Coloque la fuente de alimentacion de bus CAN de 12 voltios (1)
preferentemente en el centro del sistema. Ambos extremos de la red
deben estar siempre equipados con una resistencia de terminacion (2).
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V-CAN-tilslutningsdiagrammer
Kopplingsscheman for V-CAN
V-CAN-tilkoblingsskjemaer
V-CAN-johdotuskaaviot
Schematy okablowania V-CAN

33" ArTeEnzione

Il sistema di rete V-CAN consente ai componenti di comunicare tra loro
su un'unica linea dati. | componenti con un solo collegamento (B) devo-
no essere collegati alla rete mediante un hub (3). | componenti con due
connessioni (A) possono essere semplicemente interconnessi. Posizio-
nare I'alimentatore CAN bus da 12 Volt (1) preferibilmente al centro del
sistema. Entrambe le estremita della rete devono sempre essere dotate
di un terminatore (2).

[ Bemark

V-CAN-netvaerkssystemet muligger indbyrdes kommunikation mellem
komponenter via en enkelt datalinje. Komponenter med én tilslutning
(B) skal forbindes med netvaerket via en hub (3). Komponenter med to til-
slutninger (A) er nemme at forbinde med hinanden. Anbring sa vidt mu-
ligt 12-volts CAN-bus-stremforsyningen (1) midt i systemet. Hver ende af
netvaerket skal altid forsynes med en afslutningsmodstand (2).

33" OsservERA

V-CAN-natverkssystemet gor det mojligt for komponenter att kommu-
nicera med varandra via en enda dataledning. Komponenter med en
anslutning (B) ska anslutas till ndtverket med hjdlp av en hubb (3). Kom-
ponenter med tva anslutningar (A) kan enkelt kopplas samman. Placera
foretradesvis CAN-bussens 12V stromforsorjning (1) i mitten av systemet.
Bada dndarna av natverket maste alltid forses med ett avslutnings-
motstand (2).

I3  Merk

V-CAN-nettverkssystemet gjor det mulig for komponenter & kommuni-
sere med hverandre via en enkelt datalinje. Komponenter med én tilkob-
ling (B) ma kobles til nettverket ved hjelp av en hub (3). Komponenter
med to tilkoblinger (A) kan enkelt kobles videre. Plasser 12-volts CAN-
busstremforsyningen (1) fortrinnsvis midt i systemet. Begge ender av
nettverket skal alltid utstyres med en terminator (2).

33" Huom

V-CAN-verkkojarjestelman avulla komponentit voivat kommunikoida
keskendan yhden tiedonsiirtolinjan kautta. Komponentit, joissa on yksi
litdnta (B), on liitettdava verkkoon keskittimen (3) avulla. Komponentit,
joissa on kaksi liitdntda (A), voidaan helposti liittda toisiinsa. Sijoita 12
voltin CAN-vayldn virtaldhde (1) mieluiten jarjestelman keskelle. Verkon
molemmissa pdissa on aina oltava paatevastus (2).

33~ Uwaca

System sieciowy V-CAN pozwala komponentom komunikowac¢ sie ze
soba za posrednictwem pojedynczej linii danych. Komponenty z jednym
zlaczem (B) powinny by¢ podtaczone do sieci za pomocg koncentratora
(3). Komponenty z dwoma ztgczami (A) moga by¢ po prostu potaczone.
Umies¢ 12-woltowy zasilacz magistrali CAN (1) najlepiej na $rodku sys-
temu. Oba konce sieci powinny by¢ zawsze wyposazone w rezystor
terminujacy (2).
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7.1

Algemeen CAN-bus schema E-DRIVE
General CAN-bus diagram E-DRIVE
Allgemeines CAN-Bus-Schema E-DRIVE
Schéma général du bus CAN E-DRIVE
Esquema general del bus CAN para E-DRIVE

Generelt CAN-Bus-diagram E-DRIVE

Allmant CAN-bussdiagram E-DRIVE

Schema generale del bus CAN E-DRIVE

Generelt CAN-bussdiagram E-DRIVE
Yleinen CAN-véayldkaavio E-DRIVE
0Ogodlny schemat magistrali CAN E-DRIVE

11\&—.]%@%5{]:
o
o

(=)
:

16

A
‘\ \
w

15

1 Contactslot Key switch Schlisselschalter
V-CAN afsluitweerstand V-CAN terminator V-CAN-Abschlusswiderstand
V-CAN hub V-CAN hub V-CAN Netzknotenpunkt
V-CAN kabel V-CAN cable V-CAN-Kabel
E-LINE motor E-LINE motor E-LINE Motor
Motorbediening Motor control Motorsteuerung

Monitor paneel

Monitor panel

Uberwachungsbedienfeld

CAN-bus voeding

CAN-bus supply

CAN-Bus-Spannungsversorgung

Stuurstroomzekering

Control voltage fuse

Steuerspannungs-Sicherung

OV | N O|Un |~ WwW|N

—_

Geschakelde voeding (12V, 15 A)

Switched power supply (12V, 15 A)

Schaltnetzteil (12V, 15 A)

—_
—_

NMEA afsluitweerstand

NMEA terminator

NMEA-Abschlusswiderstand

12 NMEA hub NMEA hub NMEA Netzknotenpunkt

13 NMEA kabel NMEA cable NMEA Kabel

14 CANverter CANverter CAN-Umrichter

15 Accubewakings-shunt Battery monitoring shunt Shunt zur Batterieliberwachung
16 CANNME7 CANNME7 CANNME7
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Interrupteur a clé

Conmutador de llave

Interruttore a chiave

2 Résistance de terminaison V-CAN Resistencia de terminacion V-CAN Resistenza di terminazione V-CAN
3 Concentrateur V-CAN Concentrador V-CAN Hub V-CAN
4 CableV-CAN Cable V-CAN Cavo V-CAN
5 Moteur E-Line Motor E-LINE Motore E-LINE
6 Contrdle moteur Control del motor Controllo motore
7 Panneau du moniteur Panel del monitor Pannello di monitoraggio
8 Alimentation bus CAN Alimentacion del CAN-bus Alimentazione CAN-bus
9 Fusible de tension de commande Fusible de control del voltaje Fusibile di controllo tensione
10 Alimentation commutée (12V, 15 A) Fuente de alimentacion conmutada (12V, 15 A) Alimentazione commutata (12V, 15 A)
11 Résistance de terminaison NMEA Resistencia de terminacion NMEA Resistenza di terminazione NMEA
12 Concentrateur NMEA Concentrador NMEA Hub NMEA
13 Cable NMEA Cable NMEA Cavo NMEA
14 Convertisseur CAN CANverter CANverter
15 Shunt de surveillance de la batterie Control de la derivacidn de la bateria Shunt di monitoraggio della batteria
16 CANNME?7 CANNME?7 CANNME?7
1 Negleafbryder Nyckelbrytare Nokkelbryter
2 V-CAN Afslutningsmodstand V-CAN Avslutningsmotstand V-CAN-termineringsmotstand
3 V-CAN-hub V-CAN nav V-CAN-nav
4 V-CAN-kabel V-CAN-kabel V-CAN-kabel
5 E-LINE motor E-LINE motor E-LINE motor
6 Motorstyring Motor kontroll Motor kontroll
7 Skaermpanel Monitorpanel Skjermpanel
8 CAN-busforsyning CAN-bus tillforsel CAN-bus tilfarsel
9 Kontroller spaendingssikring Kontrollera spanningssakringen Kontroll spenning sikring
10 Skiftet stramforsyning (12V, 15 A) Switchad stromforsorjning (12V, 15 A) yttet stremforsyning (12V, 15 A)
11 NMEA Afslutningsmodstand NMEA Avslutningsmotstand NMEA-termineringsmotstand
12 NMEA-hub NMEA nav NMEA-nav
13 NMEA-kabel NMEA-kabel NMEA-kabel
14 CANverter CANverter CANverter
15 Batteriovervagningsshunt Batteridvervakningsshunt Batteriovervakingshunt
16 CANNME?7 CANNME?7 CANNME?7
1 Avainkytkin Przetacznik kluczykowy
2 V-CAN Paattymisvastus Rezystor koncowy V-CAN
3 V-CAN-keskitin Koncentrator V-CAN
4 V-CAN-kaapeli Kabel V-CAN
5 E-LINE moottori Silnik E-LINE
6 Moottorin ohjaus Sterowanie silnikiem
7 Nayttopaneeli Panel monitorujacy
8 CAN-véylan syotto Zasilanie magistrali CAN
9 Ohjausjannitteen sulake Bezpiecznik napiecia sterujgcego
10 Kytketty virtaldhde (12V, 15 A) Przetaczane zasilanie (12V, 15 A)
11 NMEA Paattymisvastus Rezystor korncowy NMEA
12 NMEA-keskitin Koncentrator NMEA
13 NMEA-kaapeli Kabel NMEA
14 CANverter CANverter
15 Akunvalvontasuntti tacznik bocznikowy do monitorowania akumulatoréw
16 CANNME?7 CANNME?7
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