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Zorg er voor dat de eigenaar van het schip over deze handleiding kan beschikken.
Make sure that the user of the vessel is supplied with the owner’s manual.
Sorgen Sie dafiir, daB dem Schiffseigner die Gebrauchsanleitung bereitgestellt wird.
Veillez a ce que le propriétaire du bateau puisse disposer du mode d’emploi.
Asegurarse de que el propietario de la embarcacién puede disponer de las instrucciones para el usuario.
A Assicurarsi che il proprietario dell'imbarcazione disponga del manuale.
Serg for, at denne brugsanvisning er til radighed for skibets ejer.
Se till att batens dgare har tillgang till bruksanvisningen.
Serg for at skipets eier kan disponere over bruksanvisningen.
Kayttoohje tulee olla alusta kdyttavien henkildiden kadytettavissa.

Upewnic¢ sig, ze uzytkownik statku jest zaopatrzony w instrukcje obstugi.
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1  Veiligheid

Waarschuwingsaanduidingen
Indien van toepassing worden in deze handleiding in verband met
veiligheid de volgende waarschuwingsaanduidingen gebruikt:

& GEVAAR

Geeft aan dat er een groot potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig
letsel of de dood tot gevolg kan hebben.

A WAARSCHUWING

Geeft aan dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat letsel tot ge-
volg kan hebben.

! CC’} VooRzicHTIG

Geeft aan dat de betreffende bedieningsprocedures, handelingen,
enzovoort, letsel of fatale schade aan de machine tot gevolg kunnen
hebben. Sommige VOORZICHTIG-aanduidingen geven tevens aan
dat er een potentieel gevaar aanwezig is dat ernstig letsel of de dood
tot gevolg kan hebben.

[ Leror

Legt de nadruk op belangrijke procedures, omstandigheden, enzo-
voort.

Symbolen

Geeft aan dat de betreffende handeling moet worden uit-
gevoerd.

X Geeft aan dat een bepaalde handeling verboden is.

Deel deze veiligheidsinstructies met alle gebruikers.

Algemene regels en wetten met betrekking tot veiligheid en ter voor-
koming van ongelukken dienen altijd in acht te worden genomen.

A WAARSCHUWING

Dit product mag alleen worden geinstalleerd en onderhou-
den door gekwalificeerd personeel dat de instructies en
voorzorgsmaatregelen in deze handleiding hebben gelezen
en begrepen. Het niet opvolgen van de instructies in deze
handleiding kan leiden tot ernstig letsel of materiéle schade.
De fabrikant is niet aansprakelijk voor schade als gevolg van
onjuiste installatie of onderhoud door niet-gekwalificeerd
personeel.

2 Inleiding

Deze handleiding geeft richtlijnen voor de inbouw van de E-POD
elektromotor.

De inbouwkwaliteit is maatgevend voor de betrouwbaarheid van het
E-POD systeem. Bijna alle storingen die na de inbouw naar voren ko-
men zijn terug te voeren op fouten of onnauwkeurigheden tijdens
de inbouw. Het is daarom van het grootste belang de installatiein-
structies volledig op te volgen en te controleren.

AT installation manual E-POD electric propulsion

Het E-POD systeem bestaat uit vijf modules:
- Voortstuwing

- Bediening

- Energiebewaking

- Energie-opslag

- Energietoevoer

Binnen deze modules zijn meerdere keuzes en combinaties mogelijk.

[ Leror

Raadpleeg de installatiehandleidingen van alle onderdelen
alvorens u het E-POD systeem in gebruik neemt.

Eigenmachtige wijzigingen sluiten de aansprakelijkheid van de
fabriek voor de daaruit voortvloeiende schade uit.

Afhankelijk van windvang, waterverplaatsing, accupakket grootte en
vorm van het onderwaterschip zal het door de elektromotor geleverde
vermogen op ieder schip een verschillend resultaat geven.

Het nominaal opgegeven vermogen is alleen haalbaar onder opti-
male omstandigheden:

+ Zorg tijdens gebruik voor een correcte accuspanning.

+ De installatie is uitgevoerd met inachtname van de aanbevelin-
gen zoals gegeven in deze installatieinstructie, in het bijzonder
met betrekking tot:

- Voldoende grootte van de draaddoorsnede van de accukabels,
om zodoende het spanningsverlies zo veel mogelijk beperkt
te houden.

- Uitlijning van het voortsuwing- en stuursysteem.

A WAARSCHUWING

Maximaal toegestande omgevingstemperatuur 50 °C.
Maximaal toegestane buitenwatertemperatuur 30 °C.
Houdt het systeem te allen tijde vorstvrij.

A WAARSCHUWING

Verwisselen van de plus‘+’ en min‘—’brengt onherstelbare
schade toe aan de installatie!

A WAARSCHUWING

Om corrosieproblemen te voorkomen dient absoluut geen
koperoxide bevattende anti-fouling op de E-POD te worden
aangebracht.

370801.12 5



3 Installatieformulier

Ga naar www.vetus.com en download het installatieformulier.

[ Leror

Om aanspaak te kunnen maken op garantie vul het
installatieformulier volledig in en stuur deze naar:
installationforms@vetus.com

Het serienummer van de MCVB (Motor Controller VETUS Boosted
Charge function) is op de volgende locatie aangebracht:

4 Installatie

De rompcontructie romdom de opening waarin de E-POD wordt ge-
plaatst dient voldoende stijf te zijn en moet naast de voortstuwings-
krachten ook de door de beweging van de boot gegenereerde krach-
ten kunnen opvangen.

- Houdt rekening met de benodigde vrije ruimte rondom de E-POD
binnenin het schip, zie hoofdafmetingen.

- Voor de afmetingen van het gat in de romp, zie hoofdafmetingen,
zZie pagina 72.

[ Leroe

De motor moet worden geinstalleerd in een droge, goed ge-
ventileerde ruimte.

De installatie moet te allen tijde vrij blijven van bilge water.
De omgevingstemperatuur mag niet hoger worden dan 50 °C.

Zorg voor voldoende ventilatie. Voer koele lucht aan en voer
warme lucht af.

« Plaatst de E-POD parrallel aan of onder een kleine neerwaartse
hoek ten opzichte van de waterlijn (WL).

- Het deel van de romp waarin de E-POD wordt ingebouwd moet
volkomen vlak zijn.

- Deinstallateur dient te zorgen voor een waterdichte afwerking.

De onderdelen van het voorstuwings- en stuursysteem moeten cor-
rect zijn uitgelijnd om een goede werking te waarborgen. De juiste
plaatsing is zeer belangrijk voor de vaareigenschappen en het elek-
trisch verbruik.

N ‘
= i
i

]

20-100 mm

>300 mm

« Paats de E-POD op de juiste afstand van het roer en zorg voor een
vrije aanstroming van water.

6 370801.12

- Plaatst de E-POD in lijn met, of parallel aan, de hartlijn van de boot.

4.1 Elektrisch systeem

De elektrische bedrading tussen de elektromotor en de motor con-
troller is reeds aangebracht. De installatie is massavrij. Sluit de motor
als volgt aan:

+48V  -48V

MCVB Boosted charge
+24V

JEETEY Installation manual E-POD electric propulsion



A WAARSCHUWING

Houdt accu kabels vrij van de E-POD behuizing en scherpe
randen

A WAARSCHUWING

Verbind alle negatieve geleiders! Een zwevende min
veroorzaakt systeemfouten!

De geintegreerde motorregelaar beperkt het vermogen vanaf 44 V
en stopt bij 40 V. Te diepe ontlading van de accu wordt hiermee voor-
komen.

Startaccu’s zijn niet geschikt voor een elektrische voortstuwingsin-
stallatie. In plaats daarvan moeten semi-tractieaccu’s of tractieaccu’s
worden gebruikt.

VETUS kan verschillende onderhoudsvrije accu's leveren. Bijvoor-
beeld type AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle of lithium 4-cel
LiFePO4 zijn geschikt voor elektrische voortstuwing.

A WAARSCHUWING

Een (systeem) spanning hoger dan 60 V brengt onherstelbare
schade toe aan de installatie!

4.2 MCVB boosted charge functie

Met behulp van de MCVB boosted charge functie kan de 48 Volt
E-POD motor worden gebruikt in een (bestaand) 24 Volt boordnet.

Door een 24 Volt accubank te verbinden met de MCVB boosted
charge aansluiting wordt de 48 Volt, E-POD, accubank geladen. Een
extra laadvoorziening is niet nodig. Zie pagina 70 voor het aan-
sluitschema.

MCVB
Boosted charge
+24V

A WAARSCHUWING

De MCVB boosted charge functie is standaard alleen geschikt
voor Lood zuur accu's

>25 mm?2
80A

MCVB boosted charge accukabel
MCVB boosted charge zekering

43 Accu’s

De accuspanning dient 48 V nominaal te zijn, met een bedrijfsbereik
tussen =44V en <59 V. Met een absoluut maximum van 60 V.

[ Leror

Houd de spanning van serie geschakelde accu’s in evenwicht.
Controleer individuele accu blokken en zorg dat de spanning
onderling gelijk is.

4.4 Accucapaciteit

Bij de bepaling van de accucapaciteit spelen de volgende punten
een belangrijke rol:

- Eigenschappen schip (lengte waterlijn, gewicht, rompvorm)
- Vaartstijl
- Gewenste actieradius

- Accu type

Tabel 'Indicatie opgenomen vermogen waterverplaatsend schip'
geeft een indicatie van het opgenomen vermogen (energieverbruik)
van een waterverplaatsend schip bij verschillende lengtes en snel-
heden. Met het opgenomen vermogen kan vervolgens de vaartijd
worden berekend. Zie onderstaand voorbeeld:

1. Bepalen accucapaciteit

Voor een boot met een lengte van 6 meter en een gewenste vaar-
snelheid van 8,8 km/u (4,7 kn) geldt een indicatief opgenomen
vermogen van 2,1 kW. De gewenste vaartijd stellen we op mini-
maal 6 uur, continue varend. Hieruit volgt een benodigde accuca-
paciteit van 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

2. Bepalen accupakket

Een accupakket van acht AGM accu's, max. diepte onlading van
70%, C20 waarde 220 Ah, 12V serie-parallel (4x 12V en 2 x 220

Ah) geschakeld tot een 48 V accupakket geeft een bruikbare ac-
cucapaciteit van ((220 x 2) x (4 x 12) x 70%) = 14,8 kWh.

3. Berekenen vaartijd (indicatie)

Op basis van het energieverbruik van 2,1 kW geeft dit een vaartijd
van (14,8 /2,1) ruim 7 uur.

Indicatie opgenomen vermogen waterverplaatsend schip

Lengte waterlijn 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/u 6 km/u 6 km/u 6 km/u 6 km/u
Rustig varend

1 kw 0,7 kW 0,8 kW 1 kw 1,1 kW

7,2 km/u 8,8 km/u 10,2 km/u 11,4 km/u 12,5 km/u
Kruissnelheid

1,5 kW 2,1 kW 3,9kwW 6,7 kW 9,6 kW

9 km/u 11 km/u 12,8 km/u 14,3 km/u 15,7 km/u
Rompsnelheid

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW

AT installation manual E-POD electric propulsion
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4.5 Accuinstallatie

Bij het opstellen van de accu’s moet met het volgende rekening wor-

den gehouden:
A WAARSCHUWING

Volg de waarschuwingen en veiligheidsvoorschriften, zoals
deze in de handleiding van de accu zijn vermeld, op.

- Accu’s moeten worden geinstalleerd in een droge, goed geventi-
leerde ruimte.

- Ventilatie is belangrijk aangezien kleine hoeveelheden explosief
gas kunnen worden geproduceerd tijdens het laden. Installeer
eventueel een systeem voor geforceerde ventilatie.

- Plaats de accu’s boven het bilge water niveau.

- Accu’s moeten stevig worden vast gezet om schade aan de behui-
zing te voorkomen. Plaats accu’s bij voorkeur in een bak.

- De omgevingstemperatuur mag niet hoger worden dan 60°C.
Plaats de accu’s nooit in direct zonlicht!

- Accu’s moeten goed toegankelijk zijn voor onderhoud.

- Plaats geen schakelaars of andere elektrische apparatuur in de
buurt van de accu’s. Mogelijke vonken kunnen een explosie ver-
oorzaken.

- Voorkom dat metalen voorwerpen per ongeluk in contact kunnen
komen met een accupool.

4.6 Hoofdstroomkabels

«+ Sluit de motor aan op de accu’s zoals in de schema’s is aangege-
ven, zie pagina 70.

« Neem in de ‘+' kabel de meegeleverde zekering en een hoofd-
schakelaar op.

A WAARSCHUWING

Houd bij de berekening van de kabel doorsnedes rekening
met een maximaal toelaatbare spanningsval van 5%.
Gebruik nooit kleinere kabel doorsnedes dan aangegeven in
onderstaande tabel.

Bij het installeren van de accukabels moet met volgende rekening
worden gehouden:

- Voer de accukabels langs de kortst mogelijke weg van de accu’s
naar de motor.

Bundel de‘+'en’—'kabel bij een lange kabellengte.

- Installeer de ‘+' en ‘—' kabels bij voorkeur zodanig dat de totale
kabelafstand van elke accu gelijk is. Dit zorgt voor een gelijke be-
lasting voor elke accu.

- Zorg er voor dat de kabels niet door aanwezig bilge water lopen.

- Zorg er voor dat de kabel geen contact maakt met scherpe ran-
den.

- Zetde kabels vast om slijtage of doorslijten ten gevolge van trillen
van het schip te voorkomen.

Gebruik kabelschoenen om de kabels aan de schakelaars, zeke-
ring en motor aan te sluiten.

Breng deze kabelschoenen bij voorkeur aan door middel van per-
sen (krimpen)

Gebruik het juiste formaat poolklemmen om de kabels aan de ac-
cupolen aan te sluiten

Zet de bouten goed vast om een goede verbinding te verkrijgen.

Gebruik geen veerbelaste poolklemmen!

Vet de accupolen en poolklemmen in met zuurvrije vaseline of ac-
cupolenvet om corrosie te voorkomen.

Verwissel nooit de aansluitkabels.

Controleer voor vertrek de ladingstoestand van de accu's net zo-
als u bij een dieselmotor de tankinhoud zou controleren.

A WAARSCHUWING

Verwisselen van de plus ‘+' en min ‘—’ brengt onherstelbare
schade toe aan de installatie!

A WAARSCHUWING

Sluit NOOIT de accu’s nooit kort door het verbinden van de
plus‘+’ pool met de min‘—' pool.

70 mm?2

300 A

Accukabel
Zekering

Als de accu’s niet worden gebruikt c.q. niet worden geladen verdient
het de voorkeur deze van elkaar los te koppelen middels een zoge-
naamde scheidingsschakelaar.

A WAARSCHUWING

Plaats de zekering, de hoofdschakelaar en eventuele
scheidingsschakelaars NOOIT in de accuruimte!

Raadpleeg bij de aanleg van de elektrische installatie altijd
de lokaal geldende regelgeving.

8 370801.12

Aansluiten hoofdstroomkabels
+ Schakel alle stroomverbruikers uit.
+ Vermijd kortsluiting veroorzaakt door bijvoorbeeld gereedschap.

« Sluit eerst de pluskabel aan en dan de massakabel.

4.7 Interne zekering

In de aansluitkast bevindt zich op de regelaar een interne zekering.
Deze zekering beschermd de regelaar en de motor tegen kortsluiting
of overbelasting.

JEETEY Installation manual E-POD electric propulsion



4.9 Aansluiten CAN-bus (stuurstroom) kabels

[ Leror
Zie schema’s vanaf pagina 61 indien er meerdere panelen moeten
Bij vervanging uitsluitend een zekering met dezelfde worden aangesloten.

waarde toepassen.

5 Leror
4.8 Configuratie één of meerdere motoren De CAN-bus voeding moet altijd op 12 Volt (=10 V, <16 V)
worden aangesloten. Gebruik als voeding het E-DRIVE

Als twee E-POD motoren worden geinstalleerd hoeft alleen de stuur- MPE1KB contactslot.
boord E-POD motor te worden geconfigureerd.

& GEVAAR ! g} VOORZICHTIG

Werk alleen aan het systeem bij stilstaande motor en uitge- Zoals de internationale normen voorschrijven, moeten alle

schakeld elektrisch systeem. neutrale (negatieve) geleiders van het gelijkstroomsysteem
op één centraal punt worden verbonden. Dit voorkomt niet
alleen gevaarlijke situaties en corrosieproblemen, maar ook
+ Verwijder de E-POD kap. foutmeldingen in het CAN-bussysteem.

« Localiseer de CAN-bus stekker op de MCVB.

! g} VOORZICHTIG

Als een DC/DC-omvormer wordt gebruikt voor de voeding van
het CAN-bussysteem, zorg er dan voor dat de min-aansluitingen
van zowel de ingang als de uitgang zijn, of kunnen worden, door-
verbonden. Neem bij twijfel contact op met de leverancier van de
omvormer.

4.10 Eindcontrole installatie

[ Leror
Controleer op mogelijke lekkage onmiddellijk nadat het
+ Knip, in een voortsuwingssysteem met twee E-POD motoren, al- schip te water is gelaten.
Iéén de rode draad van de stuurboord motor door.
5" Lerop

Controleer na de installatie van het systeem, voor inbe-
drijfstelling, de volgende punten:

- Alle kabelverbindingen, bouten, moeren en wartels.

- De juiste werking van alle panelen.

« Zorg dat beide uiteinden geen contact meer kunnen maken. Ge-
bruik hiervoor bijvoorbeeld een geisoleerde kabeleindhuls.

Plaats de kap weer terug.

[ Leror

De draairichting van de motor kan worden ingesteld op het
bedieningspaneel.

AT installation manual E-POD electric propulsion 370801.12 9




1 Safety

Warning indications
Where applicable, the following warning indications are used in this
manual in connection with safety:

A DANGER

Indicates that great potential danger exists that can lead to serious

injury or death.
A WARNING

Indicates that a potential danger that can lead to injury exists.

! E} CAuTiON

Indicates that the usage procedures, actions etc. concerned can re-
sult in serious damage to or destruction of the engine. Some CAU-
TION indications also advise that a potential danger exists that can
lead to serious injury or death.

[~ Note

Emphasises important procedures, circumstances etc.

Symbols
/ Indicates that the relevant procedure must be carried out.
X Indicates that a particular action is forbidden.

Share these safety instructions with all users.

General rules and laws concerning safety and accident prevention
must always be observed.

A WAaRNING

This product should only be installed and maintained by
qualified personnel who have read and understood the
instructions and precautions in this manual. Failure to follow
the instructions in this manual may result in serious injury or
property damage. The manufacturer shall not be liable for any
damages resulting from improper installation or maintenance
by unqualified personnel.

2 Introduction

This manual gives guidelines for the installation of the E-POD electric
motor.

The quality of the installation is decisive for the reliability of the
E-POD system. Almost all faults can be traced back to errors or inac-
curacies during installation. It is therefore imperative that the steps
given in the installation instructions are followed in full during the
installation process and checked afterward.

10 370801.12

The E-POD system consists of five modules:
- Propulsion

- Control

- Energy monitoring

- Energy storage

- Energy supply

Several choices and combinations are possible within these modules.

23" Note

Refer to the installation manuals of all components before
using the E-POD system.

Unauthorised modifications exclude the factory's liability for any
resulting damage.

Depending on wind area, displacement, propeller, battery pack size
and shape of the underwater hull, the power delivered by the electric
motor will give a different result on each vessel.

The nominal rated power output is only achievable under optimum
conditions:
« During use ensure the correct battery voltage is available.

« The installation is carried out in compliance with the recommen-
dations given in this installation instruction, in particular with re-
gard to:

- Sufficiently large diameter of the battery cables so that voltage
drop is reduced to a minimum.

- The inflow to the propeller.

- Alignment of the propulsion and steering system.

A WARNING

Maximum permissible ambient temperature 50 °C.
Maximum permissible external water temperature 30 °C.
Keep the system frost-free at all times.

A WaRNING

Changing over the plus (+) and minus (-) connections will
cause irreparable damage to the installation.

A WARNING

To avoid corrosion problems, absolutely no anti-fouling con-
taining copper oxide should be applied to the E-POD.

JEETEY Installation manual E-POD electric propulsion



3 Installation form

Go to www.vetus.com and download the installation form.

[~ Note

In order to make a warranty claim, please complete
the installation form in full and send the form to:
installationforms@vetus.com

The serial number of the MCVB (Motor Controller VETUS Boosted
Charge function) is located at the following location:

4 |nstallation

The hull structure around the opening where the E-POD is placed
must be sufficiently stiff and able to absorb the forces generated by
the movement of the boat in addition to the propulsion forces.

« Take into account the required free space around the E-POD in-
side the vessel, see main dimensions.

- For the dimensions of the hole in the hull, see main dimensions on
page 72.

I3 Nore

The motor should be installed in a dry, well-ventilated area.
The installation must be kept free of bilge water at all times.

The ambient temperature should not exceed 50 °C. Ensure ade-
quate ventilation. Supply cool air and discharge warm air.

+ The part of the hull that the E-POD is installed in must be com-
pletely flat.

+ Theinstaller must provide a watertight sealing.
The propulsion and steering system components must be correctly
aligned to ensure proper operation. The correct positioning is highly

important for the sailing characteristics and the electrical consump-
tion.

‘—W\[‘ _

:L <o |

=~
20-100 mm >300 mm
(315/16"-57/8") (=1113/16")

- Position the E-POD at the correct distance from the rudder and
ensure a free flow of water.

AT installation manual E-POD electric propulsion

+ Place the E-POD parallel to or at a slight downward angle to the
waterline (WL).

« Place the E-POD in line with, or parallel to, the centre line of the
boat.

4.1 Electrical System

The electrical wiring between the electric motor and the motor con-
troller has already been installed. The installation has an insulated
return. Connect the motor as follows:

+48V

-48V

MCVB Boosted charge
+24V

370801.12 11



SH___
A WARNING

Keeps battery cables free from the E-POD housing and sharp
edges

& WARNING

Connect all negative conductors! A floating negative causes
system faults!

A WARNING

A (system) voltage higher than 60 V causes irreparable da-
mage to the installation!

4.2 MCVB boosted charge function

Using the MCVB boosted charge function, the 48 Volt E-POD motor
can be used in an (existing) 24 V onboard network.

By connecting a 24 Volt battery bank to the MCVB boosted charge
connection, the 48 Volt, E-POD, battery bank is charged. An addition-
al charging facility is not required. See page 70 for the connection
diagram.

MCVB
Boosted charge
+24V

wa 8-10Nm
T/ (6-7 ft.Ibf)

The MCVB boosted charge function is only suitable for
lead-acid batteries as standard.

MCVB boosted charge cable
MCVB boosted charge fuse

>25 mm?2
80 A

4.3 Batteries

The battery voltage should be 48V nominal, with an operating range
between =44V and <59 V. With an absolute maximum of 60 V.

Power consumption indication displacement vessel

The integrated motor controller limits the output as from 44 V and
stops at 40 V. This prevents excessive battery discharge.

Starter batteries are not suitable for an electric propulsion system.
Instead, semi-traction or traction batteries should be used.

VETUS can supply various maintenance-free batteries. For example
type AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle or lithium 4-cell LiFePO4
are suitable for electric propulsion.

I3 Notw

Balance the voltage of batteries connected in series. Check
individual battery blocks and make sure the voltage between
them is equal.

4.4 Battery capacity

The following points play an important role in determining the bat-
tery capacity:

- Boat characteristics (length of waterline, weight, hull shape)
- Sailing style
- Desired range

- Battery type

Table 'Power consumption indication displacement vessel' gives an
indication of the power consumption (energy consumption) of a
displacement vessel at different lengths and speeds. The power con-
sumption can then be used to calculate the sailing time. See example
below:

1. Determining battery capacity

For a boat with a length of 6 meters and a desired sailing speed of
8.8 km/h (4.7 knots) an indicative power input of 2.1 kW applies.
The desired sailing time is set at a minimum of 6 hours, continuous
sailing. This results in a required battery capacity of 2.1 x6 = 12.6
kWh.

2. Determine battery pack

A battery pack of eight AGM batteries, maximum deep discharge
of 70%, C20 value 220 Ah, 12V series parallel (4 x 12V and 2 x 220
Ah) switched to a 48V battery pack gives a usable battery capacity
of ((220 x 2) x (4 x12) x 70%) = 14.8 kWh.

3. Sailing time calculation (indication)

Based on the energy consumption of 2.1 kW, this gives a sailing
time of (14.8 / 2.1) more than 7 hours.

Waterline length 4m (13 ft) 6 m (19 ft) 8 m (26 ft) 10 m (33 ft) 12 m (39 ft)
6 km/h (3.3 kn) 6 km/h (3.3 kn) 6 km/h (3.3 kn) 6 km/h (3.3 kn) 6 km/h (3.3 kn)
Gentle sailing
1 kW 0.7 kW 0.8 kW 1 kW 1.1 kW
7.2 km/h (3.8 kn) 8.8 km/h (4.7 kn) 10.2 km/h (5.5 kn) 11.4 km/h (6.1 kn) 12.5 km/h (6.7 kn)
Cruising speed
1.5 kw 2.1 kW 3.9kW 6.7 kW 9.6 kW
Hull d 9km/h (4.9 kn) 11 km/h (5.9 kn) 12.8 km/h (6.9 kn) 14.3 km/h (7.7 kn) 15.7 km/h (8.4 kn)
ull spee
P 3.1kw 4.1 kw 7.7 kW 13.4 kW 18.9 kW

12 370801.12
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4.5 Battery installation

The following points must be taken into account when installing the
batteries:

A WaRNING

Always follow the warning and safety instructions as stated
in the battery manual.

- Batteries must be installed in a dry, well-ventilated space.

- Ventilation is important because small quantities of explosive gas
can be produced while charging. If necessary, install a system of
forced ventilation.

- Always install batteries above the bilge water level.

- Batteries must be fixed securely to prevent damage to the casing.
Preferably fit batteries in a tray.

- Ambient temperature may not exceed 60 degrees C (140 de-
grees F). Never place batteries in direct sunlight!

- The batteries must be easily accessible for maintenance.

- Never fit switches or other electrical equipment in the vicinity of
batteries; possible sparks could cause an explosion.

- Prevent metal objects from accidentally coming into contact with
a battery terminal.

4.6 Main current cables

« Connect the motor to the batteries as shown in the diagrams, see
page 70.

- Fit the fuse supplied and a main switch in the positive (+) cable.

A WARNING

When calculating the cable cross-sections, take into account a
maximum permissible voltage drop of 5%.

Never use smaller cable cross-sections than indicated in the
table below.

70 mm?2

300A

Battery cable

Fuse

When the batteries are not being used or not charged, it is recom-
mended that they are disconnected from each other using an isolat-
ing switch.

A WaRNING

NEVER fit the fuse, main switch or isolating switches in the
battery space!

When installing the electrical installation, always consult the
locally applicable regulations.

Take the following points into account when installing the battery
cables:

- Fitthe cables in the shortest possible way from batteries to motor.

AT installation manual E-POD electric propulsion

- With along cable length, bundle the‘+'and’-’ cables together.

- Install the’+'and’-' preferably in such a way that the total length of
each cable is the same. This ensures an equal load on each battery.

- Ensure that the cables do not run through any bilge water.

- Ensure that the cables cannot come into contact with any sharp
edges.

- Fix the cables in such a way to prevent wear or abrasion caused
by vibration.

- Use cable terminals to connect the cables to switches, fuse and
motor.

- Preferably fit cable terminals by crimping.

- Use good quality battery terminals to connect the cables to the
battery posts.

- Tighten bolts securely to ensure a good connection.
- Do not use spring-loaded battery terminals!

- Grease the battery posts and battery terminals with Vaseline to
prevent corrosion.

- Never change over the connector cables.

- Before leaving, check the charge status of the batteries just as you
would check the tank capacity of a diesel engine.

A WARNING

Changing over the plus (+) and minus (-) connections will
cause irreparable damage to the installation.

A WaRNING

NEVER short-circuit the batteries by connecting the plus (+)
pole to the minus (-) pole.

Connecting the main current cables
Switch all electrical equipment off.
« Prevent any short circuits caused by tools, for example.

« Connect the positive (+) cable first, then the negative.

4.7 Internal fuse

There is an internal fuse on the controller in the connection box.
This fuse protects the controller and the motor against short circuits
or overload.

I~ Nom

Always replace a defect fuse by a fuse of the same value.

370801.12 13
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4.8 Configuration of one or more motors 4.9 Connecting CAN bus (control current) cables
If two E-POD motors are installed, only the starboard E-POD motor ~ See diagrams from page 61 if multiple panels have to be con-
needs to be configured. nected.
A DANGER [~ Nom
Only work on the system when the motor is stopped and the The CAN bus power supply must always be connected to
electrical system is switched off. 12 Volt (=10 V, <16 V). Use the E-DRIVE MPE1KB key switch as

power supply.

. Remove the E-POD cover.

« Locate the CAN bus connector on the MCVB. | g}
! CAuTION

As required by international standards, all neutral (negative)
conductors of the DC system must be connected to one
central point. This prevents not only dangerous situations and
corrosion problems, but also error messages in the CAN bus
system.

VA AVAIAY,

\

! é} CAautioN

If a DC/DC converter is used to power the CAN bus system,
ensure that the minus terminals of both input and output are,
or can be, jumpered. If in doubt, contact the converter supplier.

- In a propulsion system with two E-POD motors, only cut the red 4.10 Final installation check
wire of the starboard side motor.

33" Norte

Check for possible leakage immediately after the ship has
been launched.

33" Norte

After the installation of the system, before commissioning,
check the following points:

- All cable connections, bolts, nuts and swivels.

- The correct operation of all panels.

« Make sure that both ends cannot make contact. For example, use
an insulated cable end sleeve.

+ Replace the cover.

[ Note

The direction of rotation of the motor can be set on the
control panel.
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1  Sicherheitsbestimmungen

Gefahrenhinweise
In dieser Anleitung werden, soweit zutreffend, die folgenden Warn-
hinweise im Zusammenhang mit der Sicherheit verwendet:

A GEFAHR

Weist darauf hin, dass ein hohes Potenzial an Gefahren vorhanden
ist, die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kénnen.

A WaRNUNG

Weist darauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die
Verletzungen zur Folge haben kénnen.

! g} VORSICHT

Weist darauf hin, dass die betreffenden Bedienungsschritte, Maf3-
nahmen usw. Verletzungen oder schwere Schaden an der Maschine
zur Folge haben kénnen. Manche VORSICHT-Hinweise weisen auch
darauf hin, dass ein Potenzial an Gefahren vorhanden ist, die schwere
Verletzungen oder den Tod zur Folge haben kdnnen.

[ AcHTunG

Besonderer Hinweis auf wichtige Schritte, Umstande usw.

Symbole

Weist darauf hin, dass die betreffende Handlung durchgefiihrt
werden muss.

X Weist darauf hin, dass eine bestimmte Handlung verboten ist.

Geben Sie diese Sicherheitshinweise an alle Benutzer weiter.

Allgemein geltende Gesetze und Richtlinien zum Thema Sicherheit
und zur Vermeidung von Unglucksfallen sind stets zu beachten.

A WaRNUNG

Dieses Produkt sollte nur von qualifiziertem Personal instal-
liert und gewartet werden, das die Anweisungen und Vor-
sichtsmaBBnahmen in diesem Handbuch gelesen und verstan-
den hat. Die Nichtbeachtung der Anweisungen in diesem
Handbuch kann zu schweren Verletzungen oder Sachschaden
fuhren. Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die durch un-
sachgemadfe Installation oder Wartung durch nicht qualifi-
ziertes Personal entstehen.

2  Einleitung

Dieses Handbuch enthalt die entsprechenden Richtlinien fiir die Ver-
wendung des hier beschriebenen E-POD-Elektromotors.

Die Qualitat der Installation ist entscheidend fiir die Zuverlassigkeit
des E-POD Systems. Fast alle Fehler sind auf Fehler oder Ungenauig-
keiten bei der Installation zurtickzufiihren. Es ist deshalb unbedingt
sicherzustellen, dass die in der Bedienungs und Montageanleitung
angegebenen Schritte wahrend des Installationsvorgangs vollstan-
dig befolgt und danach entsprechend tberpriift werden.

AT installation manual E-POD electric propulsion

Das E-POD-System besteht aus flinf Modulen:
- Antrieb

- Steuerung

- Energieliberwachung

- Energiespeicher

- Energiezufuhr

Innerhalb dieser Module sind mehrere Auswahlmaoglichkeiten und
Kombinationen méglich.

[  AcuTunG

Lesen Sie die Installationshandbiicher aller Komponenten,
bevor Sie das E-POD-System verwenden.

Nicht genehmigte Anderungen schlieBen die Haftung des Herstel-
lers fiir daraus resultierende Schaden aus.

Abhdngig von der Windflache, der Verdrangung, dem Propeller, der
GroBe des Akkupacks und der Form des unter Wasser befindlichen
Schiffsteils liefert die vom Elektromotor abgegebene Leistung bei je-
dem Schiff ein anderes Ergebnis.

Die nominale Nennleistung ist nur unter optimalen Bedingungen
erreichbar:

« Stellen Sie wéahrend des Betriebs sicher, dass die richtige Batterie-
spannung vorhanden ist.

- Dielnstallation erfolgt unter Beachtung der in dieser Installations-
anleitung gegebenen Empfehlungen, insbesondere im Hinblick
auf:

- Ausreichend groBer Durchmesser der Batteriekabel, damit der
Spannungsabfall auf ein Minimum reduziert wird.

- Ausrichtung des Antriebs- und Lenksystems.

A WAaRNUNG

Maximale AuBBentemperatur + 50 °C.
Maximal zuldssige externe Wassertemperatur 30 °C.
Halten Sie das System auf jeden Fall stets frostfrei.

A WAaRNUNG

Das Vertauschen der Plus- (+) und Minusanschlisse (-) fiihrt zu
nicht reparierbaren Schaden an der Anlage.

A WAaRNUNG

Um Korrosionsprobleme zu vermeiden, sollte auf den
E-POD absolut kein kupferoxidhaltiges Antifouling aufge-
tragen werden.
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3 Installationsformular

Laden Sie unter www.vetus.com das Installationsformular herunter.

I3 AcHtunG

Um einen Garantieanspruch geltend zu machen, fiillen Sie
bitte das Installationsformular vollstandig aus und senden Sie
das Formular an: installationforms@vetus.com

Die Seriennummer des MCVB (VETUS Motor Steuereinheit Verstarkte
Ladungsfunktion) befindet sich an der folgenden Stelle:

4 Installation

Die Schiffsrumpfstruktur um die Offnung, in welcher der E-POD plat-
ziert wird, muss ausreichend steif sein und die Krafte aufnehmen
kénnen, die durch die Bewegung des Bootes zusatzlich zu den An-
triebskraften entstehen.

- Bericksichtigen Sie den erforderlichen Freiraum um den E-POD he-
rum im Schiffsinneren, siehe hierzu auch die Hauptabmessungen.

- Die Abmessungen der Bohrung im Rumpf finden Sie unter
Hauptabmessungen, Siehe Seite 72.

I3 AcHTunG

Der Motor sollte in einem trockenen, gut beliifteten Raum in-
stalliert werden.

Die Installation muss stets frei von Bilgenwasser gehalten wer-
den.

Die Umgebungstemperatur sollte 50 °C nicht lberschreiten.
Sorgen Sie fiir eine ausreichende Beliiftung. Kiihle Luft zufiih-
ren und warme Luft abfiihren

« Platzieren Sie den E-POD parallel oder leicht nach unten geneigt
zur Wasserlinie (WL).

- DerTeil des Rumpfes, in dem der E-POD installiert wird, muss voll-
standig flach sein.

- Der Installateur muss fiir eine wasserdichte Abdichtung sorgen.

Die Komponenten des Antriebs- und Lenksystems mussen korrekt
ausgerichtet sein, um einen ordnungsgemafen Betrieb zu gewahr-
leisten. Die richtige Positionierung ist sehr wichtig fiir die Segelei-
genschaften und den Stromverbrauch.

20-100 mm

>300 mm

+ Richten Sie den E-POD im richtigen Abstand zum Ruder aus und
sorgen Sie fiir einen freien Wasserdurchfluss.

16 370801.12

« Platzieren Sie danach den E-POD in einer Linie mit oder parallel
zur Mittellinie des Bootes.

4.1 Elektrisches System

Die elektrische Verkabelung zwischen dem Elektromotor und dem
Motorsteuergerét ist bereits installiert. Die Installation hat einen iso-
lierten Rucklauf. SchlieBen Sie den Motor wie folgt an:

+48V  -48V

CAN-bus
[\

i-i

MCVB Verstarkte Ladung
+24V
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A WAaRNUNG

Halten Sie die Batteriekabel frei vom E-Line-Gehause und von
scharfen Kanten

A WaRNUNG

SchlieBen Sie alle Minusleiter an! Ein schwebender Minuspol
verursacht Systemfehler!

A WAaRNUNG

Eine (System-)Spannung von mehr als 60 V fiihrt zu irrepara-
blen Schiaden an der Anlage!

4.2 MCVB verstarkte Ladefunktion

Mit der MCVB-verstarkte Ladefunktion kann der 48-Volt-E-Line-Mo-
tor in einem (bestehenden) 24-V-Bordnetz verwendet werden.

Durch den Anschluss einer 24-Volt-Batteriebank an den MCVB- ver-
starkte Ladefunktion Anschluss wird die 48-Volt-E-POD-Batteriebank
geladen. Eine zusatzliche Ladeeinrichtung ist nicht erforderlich. Sie-
he Seite 70 fiir den Anschlussplan.

+48V

MCVB
Verstarkte Ladung
+24V

Die MCVB-verstarkte Ladefunktion ist als Standard nur fiir
Blei-Sdure-Batterien geeignet.

MCVB-Ladeerh6hungskabel
MCVB-Zusatzladesicherung

>25 mm?2

80 A

4.3 Batterien

Die Batteriespannung sollte 48 V nominal betragen, mit einem Be-
triebsbereich zwischen =44 V und <59 V. Mit einem absoluten Maxi-
mum von 60V.

Stromverbrauchsanzeige Verdranger Boot

Der integrierte Motorregler begrenzt die Leistung ab 44 V und stoppt
bei 40 V. Dies verhindert eine UbermaBige Entladung der Batterie.

Starterbatterien sind fiir ein elektrisches Antriebssystem nicht gee-
ignet. Stattdessen sollten Semi-Traktions- oder Traktionsbatterien
verwendet werden.

VETUS kann verschiedene wartungsfreie Batterien liefern. Fiir den
Elektroantrieb eignen sich z.B. die Typen AGM ("Absorbierte Glas-
matte"), DeepCycle oder Lithium 4-Zellen LiFePO4.

I3 AcHTunG

Gleichen Sie die Spannung der in Reihe geschalteten Batterien
aus. Uberpriifen Sie die einzelnen Batterieblocke und stellen
Sie sicher, dass die Spannung zwischen ihnen gleich ist.

4.4 Batteriekapazitit

Die folgenden Punkte spielen bei der Bestimmung der Batteriekapa-
zitat eine wichtige Rolle:

- Bootseigenschaften (Ldnge der Wasserlinie, Gewicht, Rumpfform)
- Segelstil
- Gewilinschte Reichweite

- Batterietyp

Tabelle 'Stromverbrauchsanzeige Verdranger Boot' gibt einen Hin-
weis auf die Leistungsaufnahme (Energieverbrauch) eines Verdran-
ger Bootes bei verschiedenen Langen und Geschwindigkeiten. Der
Stromverbrauch kann dann zur Berechnung der Fahrzeit verwendet
werden. Siehe Beispiel unten:

1. Batteriekapazitat Bestimmung

Fir ein Boot mit einer Lénge von 6 Metern und einer gewiinsch-
ten Segelgeschwindigkeit von 8,8 km/h gilt eine Indikative Leis-
tungsaufnahme von 2,1 kW. Die gewlinschte Segelzeit wird auf
mindestens 6 Stunden ununterbrochenes Segeln festgelegt. Da-
raus ergibt sich eine erforderliche Batteriekapazitat von 2,1 x 6 =
12,6 kWh.

2. Batteriepaket Bestimmung

Ein Batteriesatz aus acht AGM-Batterien, maximale Tiefentladung
von 70 %, C20-Wert 220 Astd., 12V in Reihe parallel (4 x 12V und 2
x 220 Astd.), umgeschaltet auf einen 48-V-Batteriesatz, ergibt eine
nutzbare Batteriekapazitdt von ((220 x 2) x (4 x 12) x 70 %) = 14,8
kWstd.

3. Fahrtzeit berechnen (Indikation)

Basierend auf dem Energieverbrauch von 2,1 kW ergibt sich eine
Fahrtzeit von (14,8 / 2,1) mit mehr als 7 Stunden.

Wasserlinienlange 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Sanftes Segeln

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2 km/h 8.8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Fahrgeschwindigkeit

1,5 kW 2,1 kW 3,9kwW 6,7 kW 9,6 kW

9 km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Rumpfgeschwindigkeit

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW

AT installation manual E-POD electric propulsion
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SCH
4,5 Batterien Einbau

Bei der Installation der Batterien missen folgende Punkte beachtet

werden:
A WARNUNG

Befolgen Sie immer die Warn- und Sicherheitshinweise, die im
Batteriehandbuch angegeben sind.

- Die Batterien missen in einem trockenen, gut bellfteten Raum
installiert werden.

- Die Beliiftung ist wichtig, da beim Laden kleine Mengen explo-
siver Gase entstehen kdnnen. Installieren Sie ggf. ein System zur
Zwangsbeliiftung.

- Installieren Sie die Batterien immer oberhalb des Bilgen Wasser-
spiegels.

- Die Batterien missen sicher befestigt werden, um eine Bescha-
digung des Gehduses zu vermeiden. Montieren Sie die Batterien
vorzugsweise in einer Auffangwanne.

- Die Umgebungstemperatur darf 60 Grad C nicht Uberschreiten.
Setzen Sie die Batterien niemals der direkten Sonneneinstrahlung
aus!

- Die Batterien mussen fiir Wartungsarbeiten leicht zuganglich sein.

- Bringen Sie niemals Schalter oder andere elektrische Gerate in der
Néahe von Batterien an; mogliche Funkenbildung kénnte eine Ex-
plosion verursachen.

- Verhindern Sie, dass Metallgegenstande versehentlich mit einem
Batteriepol in Beriihrung kommen.

4.6 Hauptstromkabel

+ Schalten Sie den Motor an die Batterien an wie in den Diagram-
men gezeigt, dafiir siehe Seite 70.

«  Montieren Sie die mitgelieferte Sicherung und einen Hauptschal-
ter in das Pluskabel (+).

A WaRNUNG

Bei der Berechnung der Kabelquerschnitte beriicksichtigen Sie
einen maximal zuldssigen Spannungsabfall von 5 %.
Verwenden Sie niemals kleinere Kabelquerschnitte als in der
folgenden Tabelle angegeben.

70 mm?2

300 A

Batteriekabel

Sicherung

Wenn die Batterien nicht benutzt oder nicht geladen werden, emp-
fiehlt es sich diese mit einem Trennschalter voneinander zu trennen.

A WARNUNG

Montieren Sie NIEMALS die Sicherung, den Hauptschalter
oder Trennschalter im Batterieraum!

Beachten Sie bei der Installation der elektrischen Anlage im-
mer die 6rtlich geltenden Vorschriften.

18 370801.12

Beachten Sie folgende Punkte beim Verlegen der Batteriekabel:

- Verlegen Sie die Kabel auf dem kiirzest méglichen Weg von den
Batterien zum Motor.

- Biindeln Sie bei einer grofen Kabellange die '+' und '-' Kabel zu-
sammen.

- Verlegen Sie '+' und '-' mdoglichst so, dass die Gesamtlédnge jedes
Kabels gleich ist. Dadurch wird jede Batterie gleichmaRig belastet.

- Achten Sie darauf, dass die Kabel nicht durch Bilgewasser verlaufen.

- Achten Sie darauf, dass die Kabel nicht mit scharfen Kanten in Be-
riihrung kommen.

- Befestigen Sie die Kabel so, dass Verschleils oder Abrieb durch Vi-
brationen vermieden werden.

- Verwenden Sie Kabelklemmen zum Anschluss der Kabel an Schal-
ter, Sicherung und Motor.

- Montieren Sie Kabelschuhe vorzugsweise durch Krimpen.

- Verwenden Sie Batterieklemmen guter Qualitat fir den Anschluss
der Kabel an die Batteriepole.

- Ziehen Sie die Schrauben fest an, um eine gute Verbindung zu
gewahrleisten.

- Verwenden Sie keine gefederten Batterieklemmen!

- Fetten Sie die Batteriepole und Batterieklemmen mit Vaseline ein,
um Korrosion zu verhindern.

- Vertauschen Sie niemals die Anschlusskabel.

- Prifen Sie den Ladezustand der Batterien vor Fahrtantritt so wie
Sie den Tankinhalt eines Dieselmotors priifen wiirden.

A WARNUNG

Das Vertauschen der Plus- (+) und Minusanschliisse (-) fiihrt zu
irreparablen Schaden an der Anlage.

A WARNUNG

SchlieBBen Sie NIEMALS die Batterien kurz, indem Sie den
Pluspol (+) mit dem Minuspol (-) verbinden.

Hauptstromkabel Anschluss
« Schalten Sie alle elektrischen Geréte aus.

« Vermeiden Sie Kurzschlisse, die z. B. durch Werkzeuge verursacht
werden.

« Schlielen Sie zuerst das positive (+) Kabel an, dann das negative.

4.7 Interne Sicherung

Im Anschlusskasten des Steuergeréts befindet sich eine interne Si-
cherung. Diese Sicherung schiitzt den Controller und den Motor vor
Kurzschliissen oder Uberlast.
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[  AcnTunG

Ersetzen Sie eine defekte Sicherung immer durch eine
Sicherung mit dem gleichen Wert

4.8 Anordnung von einem oder mehreren Motoren

Wenn zwei E-POD-Motoren installiert sind, muss nur der Steuerbord-

E-POD-Motor konfiguriert werden.

A GEFAHR

Die Arbeiten an der Anlage sollen nur bei stehendem Motor
und ausgeschalteter elektrischer Anlage durchgefiihrt werden.

Entfernen Sie die E-POD-Abdeckung.
Suchen Sie den CAN-Bus-Anschluss am MCVB-Teil.

Bei einem Antriebssystem mit zwei E-POD-Motoren nur das rote
Kabel des Steuerbordmotors durchtrennen.

4.9 AnschlieBen von CAN-Bus (Steuerstrom)-Kabeln

Siehe Diagramme von Seite 61, wenn mehrere Schaltfelder ange-
schlossen werden missen.

[ AcHTunG

Die CAN-Bus-Spannungsversorgung muss immer an 12 Volt
(=10 V, <16 V) angeschlossen werden. Verwenden Sie den
E-DRIVE MPE1KB Schliisselschalter als Spannungsversorgung.

! g'} VoORSICHT

Wie von internationalen Standards gefordert, miissen alle
neutralen (negativen) Leiter des DC-Systems mit einer zentra-
len Stelle verbunden sein. Dies verhindert nicht nur gefahr-
liche Situationen sowie Korrosionsprobleme, sondern auch
Fehlermeldungen im CAN-Bus-System.

! é} VORSICHT

Wenn ein DC/DC-Wandler fiir die Stromversorgung des
CAN-Bussystems verwendet wird, stellen Sie sicher, dass die
Minusklemmen sowohl des Eingangs als auch des Ausgangs
gebriickt sind oder gebriickt werden konnen. Im Zweifelsfall
wenden Sie sich an den Lieferanten des Wandlers.

4.10 Endkontrolle der Installation

[ AcuHTunG

Priifen Sie sofort auf mogliche Leckagen nach dem Stapellauf
des Schiffes.

[  AcHTunG

Nach der Installation des Systems, folgende Punkte vor der
Inbetriebnahme priifen:

- Alle Kabelverbindungen, Schrauben, Muttern und Verschrau-
bungen.

- Prifen Sie die korrekte Funktion aller Panels.

Stellen Sie sicher, dass sich beide Enden dabei nicht beriihren
koénnen. Verwenden Sie zur Sicherheit beispielsweise eine isolier-
te Aderendhiilse.

Bringen Sie die Abdeckung wieder an.

[ AcHTunG

Die Drehrichtung des Motors kann am Bedienpult eingestellt
werden.

AT installation manual E-POD electric propulsion
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1 Sécurité

Messages d’avertissement
Dans ce manuel, les indications d’avertissement suivantes sont utili-
sées au besoin en rapport avec la sécurité :

A DANGER

Indique qu'il existe un danger potentiel important pouvant entrainer
des lésions graves ou méme la mort.

A AVERTISSEMENT

Indique qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des Iési-

ons.
! E} PRUDENCE

Indique que les procédures de maniement, manipulations etc. con-
cernées, peuvent entrainer des lésions ou des dommages fatals a la
machine. Certaines indications de PRUDENCE indiquent également
qu'il existe un danger potentiel pouvant entrainer des lésions graves
ou méme la mort.

[  ArTenTion

Insiste sur les procédures importantes, les conditions d'utilisation et
ceetera.

Symboles

/ Indique que l'opération en question doit étre effectuée.

X Indique qu’une opération spécifique est interdite.

Partagez ces consignes de sécurité avec tous les utilisateurs.

Les réglementations et la [égislation générales en matiere de sécurité
et de prévention d'accidents doivent étre respectées a tout moment.

A AVERTISSEMENT

Ce produit ne doit étre installé et entretenu que par du per-
sonnel qualifié qui a lu et compris les instructions et les pré-
cautions contenues dans ce manuel. Le non-respect des ins-
tructions de ce manuel peut entrainer des blessures graves ou
des dommages matériels. Le fabricant n'est pas responsable
des dommages résultant d'une installation ou d'un entretien
incorrect par un personnel non qualifié.

2 Introduction

Ce manuel fournit les directives concernant l'installation du moteur
électrique E-POD.

Dans le cadre de la fiabilité du systeme E-POD, la qualité de I'instal-
lation est déterminante. Presque tous les défauts peuvent étre attri-
bués a des erreurs ou imprécisions lors de l'installation. Il est donc
impératif de suivre intégralement les étapes indiquées dans les ins-
tructions d'installation pendant le processus d'installation et de les
vérifier par la suite.
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Le systéme E-POD se compose de cing modules :
- Propulsion

- Controdle

- Contréle de I'énergie

- Stockage de I'énergie

- Alimentation en énergie

Plusieurs choix et combinaisons sont possibles au sein de ces mo-
dules.

I3~ ArrenTioN

Avant d'utiliser le systéeme E-POD, consultez les manuels
d'installation de tous les composants.

Les modifications non autorisées excluront la responsabilité du
fabricant pour tout dommage en résultant.

En fonction de la surface du vent, du déplacement, de I'hélice, de la
taille du bloc de batteries et de la forme de la coque sous-marine, la
puissance délivrée par le moteur électrique donnera un résultat diffé-
rent sur chaque navire.

La puissance nominale ne peut étre atteinte que dans des conditions
optimales:

« Lors de l'utilisation, assurez-vous que la tension de batterie cor-
recte est disponible.

« Linstallation est réalisée conformément aux recommandations
données dans ces consignes d'installation, notamment en ce qui
concerne:

- Diamétre des cables de batterie suffisamment grand pour que
la chute de tension soit réduite au minimum.

- Alignement du systéme de propulsion et de direction.

A AVERTISSEMENT

Température ambiante maximale admissible de 50 °C.
Température extérieure maximale admissible de I'eau de 30 °C.
Maintenez le systeme a I'abri du gel a tout moment.

A AVERTISSEMENT

Commutation des connexions plus (+) et moins (-) causera des
dommages irréparables a l'installation.

A AVERTISSEMENT

Pour éviter les problémes de corrosion, il ne faut absolument
pas appliquer I'anti-salissure contenant de I'oxyde de cuivre
sur I'E-POD.
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3  Formulaire d’installation

Visitez le site www.vetus.com et téléchargez le formulaire d'instal-
lation.

[~  ArTenTion

Pour faire valoir votre droit a la garantie, veuillez remplir inté-
gralement le formulaire d’installation et I'envoyer a I'adresse
suivante : installationforms@vetus.com

Le numéro de série du MCVB (Fonction de Charge Stimulé par VETUS
de Contréleur du Moteur) se trouve a I'emplacement suivant :

4 Installation

La structure de la coque située autour de I'ouverture ou est placé I'E-
POD doit étre suffisamment rigide et capable d'absorber les forces
générées par le déplacement du bateau en plus des forces de pro-
pulsion.

- Tenir compte de la surface libre nécessaire autour de I'E-POD a I'in-
térieur du bateau, voir les dimensions principales.

- En ce qui concerne les dimensions du trou dans la coque, voir les
dimensions principales, voir page 72.

=" ArrenTion

Le moteur doit étre installé dans un endroit sec et bien ventilé.
Linstallation doit toujours étre exempte d'eau de cale.

La température ambiante ne doit pas dépasser 50 °C.

Assurez une ventilation adéquate. Introduisez-y de l'air frais et
évacuez de l'air chaud.

Placez I'E-POD parallélement a la ligne de flottaison (WL) ou a un
angle légerement inférieur a celle-ci.

- La partie de la coque dans laquelle I'E-POD est installé doit étre
completement plate.

- Linstallateur doit assurer une fermeture étanche.

Les composants du systeme de propulsion et de direction doivent
étre correctement alignés pour garantir un bon fonctionnement. Le
choix d'un positionnement correct est tres important quant aux ca-
ractéristiques de navigation et a la consommation électrique.

20-100 mm

+ Placez|'E-POD a une distance correcte du gouvernail et assurez un
écoulement libre de I'eau.

AT installation manual E-POD electric propulsion

+ Veilleza ce que I'E-POD soit paralléle a la ligne médiane du bateau.

4.1 Systéme Electrique

Le cablage électrique entre le moteur électrique et le contrbleur de
moteur a déja été installé. L'installation dispose d'un retour isolé.
Connectez le cable du moteur comme suit :

+48V  -48V

Bus-CAN

[\

Charge Stimulé MCVB
+24V
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A AVERTISSEMENT

Protégez les cables de batterie du boitier E-POD et des arétes
vives

A AVERTISSEMENT

Connectez tous les conducteurs négatifs! Un negative flot-
tant provoque des erreurs dans le systeme!

A AVERTISSEMENT

Une tension (du systéme) supérieure a 60 V endommage
irrémédiablement I'installation!

4.2 Fonction de charge stimulé MCVB

A l'aide de la fonction de charge stimulé MCVB, le moteur E-POD de
48 volts peut étre utilisé dans un réseau de bord (existant) de 24 V.

En connectant un banc de batteries de 24 volts a la connexion de
charge stimulée MCVB, le banc de batteries de 48 volts, E-POD, est
chargé. Une installation de charge supplémentaire n'est pas néces-
saire. Voir page 70 pour le schéma de connexion.

Charge Stimulé
MCVB
+24V

A AVERTISSEMENT

La fonction de charge stimuli MCVB n’est convenable qu’aux

batteries plomb-acide en standard.

Cable de charge d'appoint MCVB
Fusible de charge d'appoint MCVB

>25 mm?2

80 A

4.3 Batteries

La tension de la batterie doit étre de 48 V nominal, et la plage de
fonctionnement doit étre comprise entre >44 V et <59 V, avec un
maximum absolu de 60 V.

Le contrOleur de moteur integer limite la sortie a partir de 44 V et
s'arréte a 40 V. Cela permet d'éviter une décharge excessive de la bat-
terie.

Les batteries de démarrage ne conviennent pas a un systéme de
propulsion électrique. Les batteries de semi-traction ou de traction
doivent étre utilisées a la place.

VETUS peut fournir différentes batteries sans entretien. Par exemple,
les batteries de type AGM (Tapis de verreabsorbé), DeepCycleou
lithium 4 cellules LiFePO4 conviennent a la propulsion électrique.

[ ArrenTion

Equilibrez la tension des batteries connectées en série. Vérifiez
les blocs de batteries individuels et assurez-vousque la tension
entre euxestégale

4.4 Capacité de la Batterie

Les points suivants jouent un réle important dans la détermination
de la capacité de la batterie :

- Caractéristiques du bateau (longueur de flottaison, poids, forme
de la coque)

- Style de voile
- Gamme souhaitée

- Type de batterie

Le tableau « Indication de la consommation électrique du bateau
a déplacement » donne une indication de la consommation élec-
trique (consommation d'énergie) d'un bateau a déplacement aux
différentes longueurs et vitesses. La consommation électrique peut
ensuite étre utilisée pour calculer le temps de navigation. Voyez
I'exemple ci-dessous :

1. Détermination de capacite de la batterie

Pour un bateau d'une longueur de 6 métres et d'une vitesse de
navigation souhaitée de 8,8 km / h, une alimentation électrique
indicative de 2,1 kW s'applique. Le temps de navigation souhaité
est fixé a un minimum de 6 heures, navigation continue. Il en ré-
sulte une capacité de batterie requise de 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

Indication de la consommation électrique du bateau a déplacement

Longueur de

.. , 4m 6m 8m 10m 12m

canalisation d'eau

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Voile douce

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Vitesse de crosiére

1,5 kW 2,1 kW 3,9 kW 6,7 kW 9,6 kW

9km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Vitesse de coque

3,1 kW 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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2. Déterminer le bloc batterie

Un bloc de huit batteries AGM, décharge profonde maximale de
70 %, valeur C20 de 220 Ah, série paralléle de 12V (4 x 12V et 2
x 220 Ah) commute sur un bloc de 48 V donne une capacité de
batterie utilisable de ((220 x 2) x (4 x12) x 70 %) = 14,8 kWh.

3. Calcul du temps de trajet (indicatif)
Sur la base d'une consommation électrique de 2,1 kW, on obtient

un temps de trajet d'un peu plus de 7 heures (14,8 / 2,1).

4.5 Installation de la batterie

Les points suivants doivent étre pris en compte lors de l'installation
des batteries :

A AVERTISSEMENT

Suivez toujours les avertissements et les consignes de sécurité
indiqués dans le manuel de la batterie.

- Les batteries doivent étre installées dans un espace sec et bien
ventilé.

- La ventilation est importante parce que de petites quantités de
gaz explosif peuvent étre produites lors du chargement. En cas
nécessaire, installez un systéme de ventilation forcée.

- Installez toujours les batteries au-dessus du niveau de I'eau de cale.

- Les batteries doivent étre solidement fixées pour éviter tout dom-
mage au boitier. Installez de préférence les batteries dans un support.

- La température ambiante ne doit pas dépasser 60 degrés C. Ne
placez jamais les piles en plein soleil !

- Les batteries doivent étre facilement accessibles pour la maintenance.

- Ne montez jamais d'interrupteurs ou d'autres équipements élec-
triques a proximité des batteries ; d'éventuelles étincelles pour-
raient provoquer une explosion.

- Empéchez les objets métalliques d'entrer accidentellement en
contact avec une borne de batterie.

4.6 Cables de courant principaux

« Connectez le moteur aux batteries comme indiqué dans les sché-
mas, voir page 70.

« Mettez en place le fusible fourni et un interrupteur principal dans
le cable positif (+).

& AVERTISSEMENT

Lors du calcul des sections de cable, tenez compte d'une chute
de tension maximale admissible de 5%.

N'utilisez jamais de sections de cable plus petites que celles in-
diquées dans le tableau ci-dessous

Cable de Batterie 70 mm?2

Fusible 300A

Lorsque les batteries ne sont pas utilisées ou ne sont pas chargées, il
est recommandé de les déconnecter les unes des autres a l'aide d'un
sectionneur.
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A AVERTISSEMENT

N’INSTALLEZ JAMAIS le fusible, I'interrupteur principal ou les
sectionneurs dans l'espace de la batterie !

Veuillez consulter les réglementations locales en vigueur lors
de la mise en place de l'installation électrique.

Tenez compte des points suivants lors de l'installation des cables de
batterie :

Installez les cables de la maniére la plus courte possible entre les
batteries et le moteur.

Avec une longue longueur de cable, regroupez les cables « +» et « - ».

Installez le « + » et le « - » de préférence de telle sorte que la lon-
gueur totale de chaque cable soit la méme. Cela garantit une
charge égale sur chaque batterie.

Assurez-vous que les cables ne traversent aucune eau de cale.

Assurez-vous que les cables ne peuvent pas entrer en contact
avec des arétes vives.

Fixez les cables de maniére a éviter l'usure ou l'abrasion causée
par les vibrations.

Utilisez des bornes de cable pour connecter les cables aux inter-
rupteurs, au fusible et au moteur.

Installez de préférence les bornes de cable par sertissage.

Utilisez des bornes de batterie de bonne qualité pour connecter
les cables aux bornes de batterie.

Serrez fermement les boulons pour assurer une bonne connexion.
N'utilisez pas de bornes de batterie a ressort !

Graissez les postes de batterie et les bornes de batterie avec Vase-
line pour éviter la corrosion.

Ne commutez jamais les cables de connexion.

Avant de partir, vérifiez I'état de charge des batteries comme vous
le vérifierais pour la capacité du réservoir d'un moteur diesel.

A AVERTISSEMENT

La commutation des connexions plus (+) et minus (-) causera
des dommages irréparables a l'installation.

& AVERTISSEMENT

NE court-circuitez JAMAIS les batteries en connectant le pole
plus (+) au poéle moins (-).

Connexion des cables de courant principaux

Eteignez tous les équipements électriques.
Evitez les courts-circuits causés, par exemple, par des outils.

Connectez d'abord le cable positif (+), puis le cable négatif.

370801.12 23



4.7 Fusible interne

Il'y a un fusible interne sur le contréleur dans la boite de connexion.
Cefusible protége le controleur et le moteur contre les courts-circuits
ou surcharge.

[ Note

Remplacez toujours un fusible défectueux par un fusible de
méme valeur

4.8 Configuration d'un ou plusieurs moteurs

Si deux moteurs E-POD sont installés, seul le moteur E-POD de tri-
bord doit étre configuré.

A DANGER

Ne travaillez sur le systéme que lorsque le moteur est arrété et
que le systéme électrique est éteint.

« Retirez le couvercle de I'E-POD.

« Localisez le connecteur du bus CAN situé sur la MCVB.

» Dans le cas d'un systéme de propulsion a deux moteurs E-POD,
veuillez ne couper que le fil rouge du moteur tribord.

« Veilleza ce que les deux extrémités ne puissent pas entrer en contact.
Par exemple, utilisez un manchon d'extrémité de cable isolé.
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Remettez le couvercle.

33" Nore

La direction de la rotation du moteur peut étre réglé sur le
tableau de commande.

4.9 Connexion des cables du Bus CAN (courant de
commande)

Voir les schémas sur page 61 si plusieurs tableaux doivent étre
raccordés.

I3 ArrtenTION

L'alimentation du bus CAN doit toujours étre raccordée sur le 12
V(=10V et <16V). Utilisez pour cela le contact MPE1KB E-DRIVE.

! g} PRUDENCE

Conformément aux normes internationales, tous les
conducteurs neutres (négatifs) du systéeme CC doivent étre
connectés a un point central. Cela évite non seulement les
situations dangereuses et les problémes de corrosion, mais
également les messages d'erreur dans le systéme de bus CAN.

! é} PRUDENCE

Si un convertisseur DC/DC est utilisé pour alimenter le réseau
CAN Bus, vérifier que les bornes négatives en entrée et en sortie
soient ou puissent étre pontées (communes) En cas de doute
merci de contacter le fabricant du convertisseur.

4.10 Controle final de l'installation

[  ArTenTion

Vérifiez d'éventuelles fuites immédiatement aprés le lance-
ment du navire.

I35 ArrenTioN

Aprés l'installation du systéme, avant la mise en service,
vérifiez les points suivants :

- Toutes les connexions de cables, les boulons, les écrous et les
pivots.

- Lefonctionnement adéquat de tous les panneaux.
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1  Seguridad

Indicadores de advertencias
Cuando corresponda, se utilizan las siguientes indicaciones de adver-
tencia en este manual en relacién con la seguridad:

A PELIGRO

Indica que existe un gran peligro potencial que puede causar graves

danos o la muerte.
A ADVERTENCIA

Indica la existencia de un peligro potencial que puede causar dafios.

! CCZ} TenGA CuiDADO

Indica que los procedimientos de uso, acciones, etc., correspondien-
tes pueden causar dafos graves o romper el motor. Algunas indica-
ciones de TENGA CUIDADO también avisan de la existencia de un
peligro potencial que puede causar graves dafios o la muerte.

[~ Arencion

Destaca procesos o circunstancias importantes, etc.
Simbolos

/ Indica que el proceso correspondiente se debe llevar a cabo.

X Indica que una accién determinada esté prohibida.

Comparta estas instrucciones de seguridad con todos los usuarios.

Siempre deben respetarse las normas y leyes generales sobre seguri-
dady prevencién de accidentes.

A ADVERTENCIA

Este producto solo debe ser instalado y mantenido por per-
sonal calificado que haya leido y entendido las instrucciones
y precauciones de este manual. El incumplimiento de las ins-
trucciones de este manual puede provocar lesiones graves o
daios a la propiedad. El fabricante no se hace responsable de
los dafios resultantes de una instalacién o mantenimiento in-
adecuados por parte de personal no calificado.

2 Introduccion

Este manual proporciona las directrices de instalacién para el motor
eléctrico E-POD.

La calidad de la instalacién es decisiva para la fiabilidad del sistema
E-POD. Casi todos los fallos se pueden atribuir a los errores o inexac-
titudes durante la instalaciéon.Por esta razén, es indispensable que
los pasos que se proporcionan en las instrucciones de instalacion se
sigan por completo durante el proceso de instalacién y que se com-
prueben después.
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El sistema E-POD consiste de cinco médulos:
- Propulsion

- Control

- Monitorizacién de la energia

- Almacenamiento de la energia

- Abastecimiento de energia

Varias elecciones y combinaciones son posibles dentro de estos mé-
dulos.

33~  Atencion

Refiérase a los manuales de instalacion de todos los
componentes antes de usar el sistema E-POD.

Las modificaciones no autorizadas deberan excluir la responsabili-
dad del fabricante por cualquier dafo que pueda surgir.

Dependiendo de la zona del viento, desplazamiento, hélice, tamaro y
forma del pack de baterias de casco submarino, la potencia subminis-
trada al motor eléctrico dard un resultado diferente en cada embarca-
cion.

La salida de la potencia nominal solamente se puede lograr bajo las
condiciones 6ptimas:

+ Durante el uso, asegurese de que el voltaje disponible de la bate-
ria es el correcto.

« Lainstalacion se realiza en cumplimiento de las recomendaciones
proporcionadas en estas instrucciones de instalacién, en particu-
lar teniendo en cuenta:

- Un diametro suficientemente grande de los cables de la bate-
ria, para que la caida de voltaje se reduzca al minimo.

- Alineamiento de la propulsién y sistema de direccién.

A ADVERTENCIA

Temperatura ambiente maxima permitida 50 °C.
Temperatura de agua externa maxima permitida 30 °C.
Mantenga el sistema flibre de heladas en todo momento.

A ADVERTENCIA

Al cambiar las conexiones positiva (+) y negativa (-) causara
danos irreparables a la instalacion.

A ADVERTENCIA

Para evitar los problemas de oxidacién, no se debe aplicar
absolutamente ningtn tipo de antiincrustante que contenga
6xido de cobre al E-POD.
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3  Formulario de instalacion

Entreen www.vetus.com y descargue el formulario de instalacion.

I35 Atencion

Para realizar una reclamacién de garantia, complete el formu-
lario de instalacion en su totalidad y envie el formulario a:
installationforms@vetus.com

El nimero de serie de MCVB (Motor Controller VETUS Boosted Char-
ge function) estd localizado en la siguiente localizacién:

4 Instalacion

La estructura delcasco al rededor de la abertura donde se coloca el
E-POD debe ser suficientemente rigida y capaz de absorber las fuer-
zas generadas por el movimiento de la embarcaciéon ademas de las
fuerzas de propulsion.

- Tome en consideracion el espacio libre requerido al rededor del
E-POD dentro de la embarcacioén, véasedimensiones principales.

- Para ver las dimensiones de todo el casco, véase dimensiones
principales, véase la pagina 72.

[  Atencion

El motor debe instalarse en un area seca y bien ventilada.

La instalaciéon debe mantenerse libre de agua de sentina en
todo momento.

La temperatura ambiente no debe superar los 50 °C. Asegure
una ventilacion adecuada. Suministre aire frio y descargue
aire caliente.

- La partedel casco en la que esta instalado el E-POD debe instalar-
se de forma completamente plana.

- Elinstalador debe proporcionar un sellado hermético.

El sistema de propulsién y direccion debe estar correctamente ali-
neado para asegurar una operacidon correcta.El posicionamiento
correcto es altamente importante para las caracteristicas de navega-
cién y el consumo eléctrico.

20-100 mm

+ Posicioneel E-POD a una distancia correcta desde el timén y ase-
gurese de que el agua fluya libremente.

26 370801.12

« Coloque el E-POD paralelo a, 0 a un dngulo ligeramente hacia aba-
jo de la linea de flotacién (WL).

« Coloque el E-POD alineado con, o paralelo a la linea central de la
embarcacion.

4.1 Sistema eléctrico

El cableado eléctrico entre el motor eléctrico y el controlador del mo-
tor ya se ha instalado. La instalacién dispone de un retorno aislado.
Conecte el motor de la siguiente forma:

+48V  -48V

\ Carga detonadora MCVB
+24V
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A ADVERTENCIA

Mantenga los cables de la bateria alejados de la caja E-POD y
de los bordes afilados

A ADVERTENCIA

iConecte todos los conductores negativos! jUn negativo
flotante provoca fallos en el sistema!

A ADVERTENCIA

jUna tension (del sistema) superior a 60 V provoca daios
irreparables en la instalacion!

4.2 Funcidn detonadora de carga MCVB

Al usar la funcién detonadora de carga MCVB, el motor de 48 Voltios
E-POD puede usarse en una red a bordo (existente) de 24.

Al conectar el banco de la bateria de 24 Voltios a la conexién deto-
nadora de carga MCVB, se carga el banco de bateria de 48 Voltios
E-POD. No se requiere una estructura adicional de carga. Véase la pa-
gina 70 del diagrama de conexién.

+48V

Carga detonadora
MCVB
+24V

A ADVERTENCIA

La funcion detonadora de carga MCVB es solamente adecuada
para baterias de acido de plomo como estandar.

Cable de carga reforzado MCVB
Fusible de carga reforzada MCVB

>25 mm?2

80A

m

La tensién de la bateria debe ser de 48 V nominal, con un rango de
funcionamiento entre =44 Vy <59V y un maximo absoluto de 60 V.

4.3 Baterias

El limite de la salida a partir de 44 V'y de parada a 40V del controlador
de motor integrado evita una descarga excesiva de la bateria.

Las baterias de arranque no son adecuadas para un sistema de pro-
pulsién eléctrica. En su lugar, se deben utilizar baterias de semitrac-
Cién o traccion.

VETUS puede suministrar varias baterias sin mantenimiento. Por
ejemplo, el tipo AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle o LiFePO4 de
litio de 4 celdas es apropiado para la propulsion eléctrica.

[ Atencion

Equilibre el voltaje de las baterias conectadas en serie.
Verifique los bloques de baterias individuales y asegurese de
que el voltaje entre ellos sea igual.

4.4 Battery capacity

Los siguientes pasos desempeiian un papel importante en la deter-
minacion de la bateria:

- Las caracteristicas del barco (longitud de la linea de agua, peso,
forma del casco)

- Estilo de navegacién
- Rango deseado

- Tipo de bateria

La tabla ‘Indicacién del consumo de energia del desplazamiento de
la embarcacion' sirve de indicacién del consumo de energia (consu-
mo de energia) del desplazamiento de una embarcacién a diferen-
tes longitudes y velocidades. El consumo de energia luego se puede
usar para calcular el tiempo de navegacién. Véase algunos ejemplos
a continuacion:

1. Determinar la capacidad de la bateria

Para un barco de 6 metros de largo y la velocidad de navegacion
deseada de 8,8 km/h, se aplica una salida indicativa de energia de
2,1 kW. El tiempo deseado de navegacion se ajusta a un minimo de
6 horas en navegacion continua, lo que resulta en una capacidad
de bateria de 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

Indicacion del consumo de energia del desplazamiento de la embarcacién

Longitud de

, 4m 6m 8m 10m 12m

lalinea de agua

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Navegacion suave

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Velocidad de crucero

1,5 kW 2,1 kW 3,9 kW 6,7 kW 9,6 kW

9km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Velocidad del casco

3,1 kW 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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2. Determinar el paquete de baterias

Un paquete de baterias de ocho baterias AGM, descarga profunda
maxima del 70 %, valor C20 de 220 Ah, 12V en paralelo y en serie
(4x12Vy 2x220 Ah) conmutados a un paquete de baterias de 48
V proporciona una capacidad util de bateria de ((220 x 2) x (4 x12)
x 70 %) = 14,8 kWh.

3. Célculo del tiempo de navegacion (indicacién)
Sobre la base del consumo de energia de 2,1 kW, el tiempo de

navegacion seré de (14,8 / 2,1) unas 7 horas.

4.5 Instalacion de la bateria

Debe tener en cuenta los siguientes pasos al instalar las baterias:

A ADVERTENCIA

Siempre siga las instrucciones de seguridad y precaucion tal
como se indica en el manual de bateria.

- Las baterias deben instalarse en un espacio seco y bien ventilado.

- La ventilacién es importante porque pueden producirse peque-
Ras cantidades de gas explosivo durante la carga. Si fuera necesa-
rio, instale un sistema de ventilacién forzada.

- Instale siempre las bateria por encima del nivel del agua de la sentina.

- Las baterias deben fijarse con seguridad para evitar dafios a la
caja. Es preferible fijar las baterias en una bandeja.

- La temperatura ambiente no puede exceder los 60°C. iNo deje
nunca las baterias a la luz solar directa!

- Las baterias deben ser de facil acceso para mantenimiento.

- No encaje nunca interruptores u otros equipos eléctricos en el
area circundante de la bateria, ya que en caso de chispas, se po-
dria causar una explosion.

- Evite que los objetos de metal estén accidentalmente en contacto
con la bateria terminal.

4.6 Cables de la corriente principal

« Conecte el motor a las baterias tal como se muestra en los diagra-
mas, véase la pagina 70.

« Encaje el fusible incluido y conecte el interruptor principal en el
cable positivo (+).

A ADVERTENCIA

Cuando calcule las secciones de los cables, tenga en cuenta que
la bajada de voltaje maximo permitido es del 5%.

No use nunca secciones de cable mas pequeiios de los indica-
dos en la siguiente tabla

70 mm2

300A

Cable de bateria
Fusible

Cuando las baterias no se estén utilizando o cargando, se recomien-
da que permanezcan desconectadas entre ellas usando un conmuta-
dor de aislamiento.
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A ADVERTENCIA

iNUNCA encaje el fusible, e, interruptor principal o los con-
mutadores de aislamiento en el espacio de las baterias!

Consulte siempre la normativa local aplicable cuando realice
la instalacion eléctrica.

Tenga en cuenta los siguientes pasos cuando instale los cables de
bateria:

- Encaje los cables de la forma mas corta posible desde las baterias
al motor.

- Conun cable largo, junte los cables ‘+'y -

- Instale '+'y - preferentemente de tal forma que la longitud total
de cada cable sea la misma, para asegurarse que cada bateria dis-
ponga de la misma carga.

- Asegurese que los cables no pasen por ninguna agua de sentina.

- Asegurese que los cables no estén en contacto con ningun borde
puntiagudo.

- Encaje los cables de una forma que evite el desgaste o abrasién
causada por la vibracion.

- Use terminales de cable para conectar los cables a los interrupto-
res, al fusible y al motor.

- Encaje preferiblemente los terminales de cable por engaste.

- Use terminales de bateria de buena calidad para conectar los ca-
bles a los puestos de bateria.

- Apriete las tuercas de forma segura para garantizar una buena
conexion.

- iNo use terminales de bateria con muelle!

- Engrase los puestos de bateria y los terminales de bateria con va-
selina para evitar la corrosion.

- No intercambie nunca los conectores de cable.

- Antes de marcharse, compruebe el estado de carga de las baterias
de la misma forma que lo haria si comprobara la capacidad de un
depdsito de motor diesel.

A ADVERTENCIA

Si intercambia las conexiones positivas (+) y negativas ((-)
causara danos irreparables en la instalacion.

A ADVERTENCIA

NUNCA provoque un cortocircuito de las baterias conectando
el polo positivo (+) al polo negativo (-.

Conectando los cables de la corriente principal
« Desconecte todos los equipos eléctricos.
« Evite los cortocircuitos causados por herramientas, por ejemplo.

« Conecte primero el cable positivo (+), luego el negativo.
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4.7 Fusible Intero

Existe un fusible interno en el controlador de la caja de conexion.
Este fusible protege el controlador y el motor de los cortocircuitos o
sobrecargas.

[ Atencion

Reemplace siempre un fusible defectuoso por uno con el
mismo valor

4.8 Configuracion de uno o mas motores

Si dos motores E-POD se instalan, solamente el motor de estribor
E-POD necesita configurarse.

A PELIGRO

Trabaje solo con el sistema cuando el motor esté parado y el
sistema eléctrico esté apagado.

« Retire la tapa E-POD.

« Localiceel conector CAN bus sobre el MCVB.

« En un sistema de propulsion con dos motores E-POD, corte sola-
mente el cable rojo del lado del motor de estribor.

« Asegurese de que ambos lados no hagan contacto. Por ejemplo,
use un cable aislado y casquillo.
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+ Reemplace la tapa.

I3 Atencion

La direccion de rotacion del motor se puede ajustar en el
panel de control.

4.9 Conectar los cables CAN bus (corriente de
control)

Véase los diagramas de la pagina 61 si necesita conectar varios
paneles.

I3 Atencion

La fuente de alimentacion para los sistemas de bus CAN siem-
pre debe conectarsea 12V (=10V, <16 V). Como fuente de ali-
mentacion debe utilizarse la cerradura de encendido E-DRIVE
MPE1KB.

! g} Tenca CuibADO

Como requisito de las normas internacionales, todos los con-
ductores neutros (negativos) del sistema DC deben estar co-
nectados a un punto central, lo que evita no sélo las situacio-
nes peligrosas y los problemas de corrosién, sino también los
mensajes de error en el sistema CAN bus.

! g} TenGAa CuiDADO

Si se utiliza un convertidor CC/CC para alimentar el sistema
de bus CAN, asegurese de que los terminales negativos
tanto de entrada como de salida estan puenteados o pueden
puentearse. En caso de duda, pongase en contacto con el
proveedor del convertidor.

4.10 Comprobacion final de la instalacion

[  Atencion

Compruebe cualquier infiltracion posible inmediatamente
después de arrancar el buque.

[ Atencion

Después de la instalacion del sistema y antes de la puesta en
marcha, compruebe los siguientes pasos:

- Todas las conexiones de cable, pernos, tuercas y basculantes.

- La operacion correcta de todos los paneles.
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ANO |
1 Sicurezza
Indicazioni di avvertimento

Ove applicabile, in questo manuale vengono utilizzate le seguenti
indicazioni di avvertenza in relazione alla sicurezza:

A PEricoLO

Indica un potenziale pericolo che pud essere causa di gravi infortuni

o di morte.
A AVVERTIMENTO

Indica un potenziale pericolo che puo essere causa di infortuni.

! g} CAUTELA

Indica che le procedure di comando e le azioni effettuate possono
causare danni o danneggiare irrimediabilmente la macchina. Alcune
indicazione di CAUTELA segnalano anche potenziali pericoli che pos-
sono essere causa di gravi infortuni o di morte.

[ ArTenzione

Evidenzia procedure importanti, situazioni particolari, ecc.

Simboli

‘/ Indica che deve essere effettuata una determinata operazi-
one

X Indica che e vietato effettuare una determinata operazione.

Condividere queste istruzioni di sicurezza con tutti gli utenti.

Osservate sempre tutte le norme e disposizioni di legge relative alla
sicurezza ed alla prevenzione degli infortuni.

A AVVERTIMENTO

Questo prodotto deve essere installato e sottoposto a manu-
tenzione solo da personale qualificato che abbia letto e com-
preso le istruzioni e le precauzioni contenute nel presente ma-
nuale. La mancata osservanza delle istruzioni contenute nel
presente manuale pu6 causare gravi lesioni o danni materiali.
Il produttore non é responsabile di eventuali danni derivanti
da un'installazione o manutenzione non corretta da parte di
personale non qualificato.

2 Introduzione

Questo manuale fornisce le linee guida per I'installazione del motore
elettrico E-POD.

La qualita dell'installazione e decisiva per I'affidabilita del sistema
E-POD. Quasi tutti i guasti possono essere ricondotti a errori o impre-
cisioni durante l'installazione. E quindi imperativo che i passi indicati
nelle istruzioni di installazione siano seguiti completamente durante
il processo di installazione e che siano controllati dopo l'installazione.
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Il sistema E-POD e composto da cinque moduli:
- Propulsione

- Il controllo

- Il monitoraggio dell'alimentazione

- Limmagazzinamento dell'energia

- Lalimentazione

Varie opzioni e combinazioni sono possibili all'interno di questi moduli.

I3 AtTeEnziONE

Consultare i manuali di installazione dei componenti prima di
utilizzare il sistema E-POD.

Modifiche non autorizzate escludono la responsabilita del produt-
tore per eventuali danni risultanti.

A seconda dell'area del vento, del dislocamento, dell'elica, della dimen-
sione del pacco batterie e della forma dello scafo immerso nell'acqua,
la potenza fornita dal motore elettrico dara un risultato diverso per
ogni barca.

La potenza nominale & ottenibile solo in condizioni ottimali:

« Durante l'uso assicurarsi che sia disponibile la corretta tensione
della batteria.

« Linstallazione viene effettuata in conformita con le raccomanda-
zioni fornite in queste istruzioni di installazione, in particolare per
quanto riguarda:

- Diametro sufficientemente grande dei cavi della batteria in
modo da ridurre al minimo la caduta di tensione.

- Allineamento del sistema di propulsione e di guida.

A AVVERTIMENTO

Temperatura ambiente massima ammissibile 50 °C.
Temperatura esterna massima ammissibile dell'acqua 30 °C.
Mantenere il sistema sempre al riparo dal gelo.

A AVVERTIMENTO

La modifica delle connessioni piu (+) e meno (-) causera danni
irreparabili all'installazione.

A AVVERTIMENTO

Per evitare problemi di corrosione, assolutamente nessuna
antifouling contenente ossido di rame dovrebbe essere ap-
plicata all'E-POD.
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3  Modulo diistallazione

Visitare il sito www.vetus.com e scaricare il modulo di installazione.

I3 Artenzione

er richiedere la garanzia, compilare il modulo di installazione
in tutte le sue parti e inviarlo a: installationforms@vetus.com

Il numero di serie dell'MCVB (Motor Controller VETUS Boosted Char-
ge) si trova nella seguente posizione:

4 Installazione

La struttura dello scafo intorno all'apertura in cui si colloca I'E-POD
deve essere sufficientemente rigida per permettere |'assorbimento
delle forze generate dal movimento della barca oltre alle forze di pro-
pulsione.

- Si prega di notare lo spazio necessario intorno all'E-POD all'inter-
no della barca, vedere le dimensioni principali.

- Perle dimensioni del foro nello scafo, vedere le dimensioni princi-
pali, vedere pagina 72.

[ Artenzione

Il motore deve essere installato in un'area asciutta e ben ven-
tilata.

Linstallazione deve essere mantenuta sempre priva dall'acqua
di sentina.

La temperatura ambiente non deve superare i 50 °C. Garantire
una ventilazione adeguata. Fornire aria fredda e scaricare aria
calda.

« Posizionare I'E-POD parallelamente ad un angolo leggermente
inclinato verso il basso rispetto alla linea di galleggiamento (WL).

- La parte dello scafo dove si installa I'E-POD deve essere comple-
tamente piatta.

- Linstallatore deve fornire una guarnizione impermeabile.
| componenti del sistema di propulsione e di guida devono essere
correttamente allineati per garantire il corretto funzionamento. |l

posizionamento corretto € molto importante per le caratteristiche di
navigazione e il consumo di energia.

i

]

20-100 mm

« Posizionare I'E-POD alla giusta distanza dal timone e assicurarsi
che l'acqua scorra liberamente.
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« Posizionare I'E-POD in linea o parallelo alla linea centrale della
barca.

4.1 Impianto elettrico

Il cablaggio elettrico tra il motore elettrico e il controllore del motore
¢ gia stato installato. L'installazione ha un ritorno isolato.
Collegare il motore come segue:

+48V  -48V

\ Carica potenziata MCVB
+24V
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A AVVERTIMENTO

Mantenere i cavi della batteria liberi dall'alloggiamento della
E-POD e dai bordi taglienti

A AVVERTIMENTO

Collegare tutti i conduttori negativi! Un negativo fluttuante
provoca guasti all'impianto!

A AVVERTIMENTO

Una tensione (di sistema) superiore a 60 V causa danni irrepa-
rabili all'impianto!

4.2 Funzione di carica potenziata MCVB

Utilizzando la funzione di carica potenziata MCVB, il motore E-POD
da 48 Volt puo essere utilizzato in una rete di bordo a 24 V (esistente).

Collegando ungruppo di batterie da 24 Volt al collegamento di rica-
rica potenziata MCVB, il gruppo di batterie da 48 Volt, E-POD, viene
caricato. Non & necessaria un'ulteriore possibilita di ricarica.Vedere
pagina 70 per lo schema di collegamento.

+48V

Pz

Carica potenziata
MCVB
+24V

A AVVERTIMENTO

La funzione di carica potenziata MCVB é adatta solo per
batterie al piombo come standard

Cavo di carica potenziata MCVB >25 mm2

Fusibile di sovralimentazione MCVB 80 A

4.3 Batterie

La tensione della batteria deve essere di 48 V nominali, con un inter-
vallo di funzionamento compreso tra =44V e <59V con un massimo
assoluto di 60 V.

Il controllore del motore integrato limita l'uscita a partire da 44V e si
ferma a 40 V. In questo modo si evita uno scaricamento eccessiva del-
la batteria. Le batterie di avviamento non sono adatte a un sistema
di propulsione elettrica. Si devono invece utilizzare batterie di semi-
trazione o di trazione.

VETUS puo fornire diverse batterie senza manutenzione. Ad esempio,
le batterie di tipo AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle o LiFePO4 al
litio a 4 celle sono adatte per la propulsione elettrica.

[ ArTenzione

Bilanciare la tensione delle batterie collegate in serie.
Controllare i singoli blocchi di batterie e verificare che la
tensione tra di essi sia uguale.

4.4 Capacita della batteria

I seguenti punti svolgono un ruolo importante nel determinare la ca-
pacita della batteria:

- Caratteristiche della barca (lunghezza della linea di galleggiamen-
to, peso, forma dello scafo)

- Stile velico
- Gamma desiderata

- Tipo di batteria

La tabella "Indicazione del consumo di energia al dislocamento
dell'imbarcazione" fornisce un'indicazione del consumo di energia
(consumo di energia) di dislocamento dell'imbarcazione a diverse
lunghezze e velocita. Il consumo di energia pud quindi essere uti-
lizzato per calcolare il tempo di navigazione. Vedere I'esempio qui
sotto:

1. Determinazione della capacita della batteria

Per una barca con una lunghezza di 6 metri e una velocita di navi-
gazione desiderata di 8,8 km/h si applica una potenza indicativa
di 2,1 kW. Il tempo di navigazione desiderato € impostato ad un
minimo di 6 ore, a navigazione continua. Ne risulta una capacita
della batteria necessaria di 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

Indicazione del consumo di potenza del dislocamento dellimbarcazione

Lunghezza della linea

. . 6m 8m 10m 12m

di galleggiamento

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Navigazione dolce

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2 km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Velocita di crociera

1,5 kW 2,1 kW 3,9 kW 6,7 kW 9,6 kW

9 km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Velocita dello scafo

3,1 kW 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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2. Determinare il pacco batteria

Un pacco batterie di otto batterie AGM, scaricamento profondo
massimo del 70%, valore C20 di 220 Ah, parallelo in seriea 12V (4
x 12V e 2 x 220 Ah) commutato in un pacco batterie da 48V offre
una capacita utilizzabile della batteria di ((220 x 2) x (4 x12) x 70%)
=14,8 kWh.

3. Calcolo del tempo di navigazione (indicazione)

In base al consumo energetico di 2,1 kW, il tempo di navigazione
ammonta a poco piu di 7 ore (14,8 / 2,1).

4.5 Installazione della batteria

Per l'installazione delle batterie & necessario tenere conto dei se-

guenti punti:
A AVVERTIMENTO

Seguire sempre le avvertenze e le istruzioni di sicurezza come
indicato nel manuale della batteria.

- Le batterie devono essere installate in uno spazio asciutto e ben
ventilato.

- La ventilazione & importante perché durante la carica si possono
produrre piccole quantita di gas esplosivi. Se necessario, installare
un sistema di ventilazione forzata.

- Installare sempre le batterie al di sopra del livello dell'acqua di
sentina.

- Le batterie devono essere fissate in modo sicuro per evitare danni
all'involucro. Inserire preferibilmente le batterie in un vassoio.

- Latemperatura ambiente non deve superare i 60 gradi C. Non po-
sizionare mai le batterie alla luce diretta del sole!

- Le batterie devono essere facilmente accessibili per la manutenzione.

- Non montare mai interruttori o altre apparecchiature elettriche
in prossimita delle batterie; eventuali scintille potrebbero causare
un'esplosione.

- Evitare che oggetti metallici entrino accidentalmente in contatto
con il terminale della batteria.

4.6 Cavidella corrente principale

« Collegare il motore alle batterie come indicato nei diagrammi, ve-
dere pagina 70.

+ Inserire il fusibile in dotazione e un interruttore principale nel
cavo positivo (+).

A AVVERTIMENTO

Nel calcolo delle sezioni dei cavi, tenere conto di una caduta di
tensione massima consentita del 5%.

Non utilizzare mai sezioni di cavo piu piccole di quelle indicate
nella tabella sottostante.

Cavo della batteria 70 mm2

Fusibile 300A

Quando le batterie non vengono utilizzate o non sono caricate, si
raccomanda di scollegarle I'una dall'altra mediante un interruttore di
isolamento.
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A AVVERTIMENTO

Non montare MAI il fusibile, I'interruttore principale o gli inter-
ruttori di isolamento nello spazio della batteria!

Per l'installazione dell'impianto elettrico, consultare sempre le
norme vigenti a livello locale.

Quando si installano i cavi della batteria, tenere conto dei seguenti
punti:

Montare i cavi nel modo piu breve possibile dalle batterie al mo-
tore.

nn

Con un cavo di lunghezza elevata, unire i cavi "+" e

Installare il "+" e il "-" preferibilmente in modo che la lunghezza
totale di ogni cavo sia la stessa. Questo assicura un carico uguale
per ogni batteria.

Assicurarsi che i cavi non passino attraverso I'acqua di sentina.

Assicurarsi che i cavi non possano entrare in contatto con spigoli
Vivi.
Fissare i cavi in modo da evitare I'usura o I'abrasione causata dalle

vibrazioni.

Utilizzare i morsetti dei cavi per collegare i cavi agli interruttori, al
fusibile e al motore.

Montare preferibilmente i terminali dei cavi mediante crimpatura.

Utilizzare morsetti di buona qualita per collegare i cavi ai morsetti
della batteria.

Serrare saldamente i bulloni per garantire un buon collegamento.
Non utilizzare morsetti a molla della batteria!

Ingrassare i morsetti della batteria e i morsetti della batteria con
vaselina per evitare la corrosione.

Non cambiare mai i cavi dei connettori.

Prima di partire, controllare lo stato di carica delle batterie, cosi
come si controllerebbe la capacita del serbatoio di un motore diesel.

A AVVERTIMENTO

La modifica dei collegamenti piu (+) e meno (-) causera danni
irreparabili all'installazione.

A AVVERTIMENTO

Non cortocircuitare MAI le batterie collegando il polo positivo
(+) al polo negativo (-)

Collegamento dei cavi di corrente principali

Spegnere tutte le apparecchiature elettriche.
Prevenire eventuali cortocircuiti causati, ad esempio, da utensili.

Collegare prima il cavo positivo (+), poi il negativo.
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4.7 Fusibile interno

Nella scatola di connessione & presente un fusibile interno sul con-
trollore. Questo fusibile protegge il controller e il motore da cortocir-
cuiti o sovraccarico.

3"  Artenzione

Sostituire sempre un fusibile difettoso con un fusibile dello
stesso valore

4.8 Configurazione di uno o piu motori

Se sono installati due motori E-POD, solo il motore E-POD di dritta
deve essere configurato.

A PericoLo

Lavorare sull'impianto solo quando il motore & fermo e
I'impianto elettrico e spento.

« Rimuovere il coperchio dell'E-POD.

« Individuare il connettore CAN-Bus sul MCVB.

+ Suun sistema di propulsione con due motori E-POD, tagliate solo
il filo rosso del motore di dritta.

« Assicuratevi che le due estremita non entrino in contatto. Per
esempio, usare un'estremita con maniche e filo isolante.

34 370801.12

Riposiziona il coperchio.

I3 ArTeEnziONE

Il senso di rotazione del motore puo essere impostato sul pan-
nello di controllo.

49 Collegamento dei cavi CAN bus (corrente di
controllo)

Vedere i diagrammi a partire da pagina 61 se devono essere colle-
gati piu pannelli.

[ ArTenzione

Lalimentazione CAN-bus deve essere sempre collegata ad
una linea a 12 Volt (=10 V, <16 V). Per I'alimentazione, usare il
contatto a chiave dell’ E-DRIVE MPE1KB.

! g}‘ CAUTELA

Come richiesto dalle norme internazionali, tutti i conduttori
neutri (negativi) del sistema DC devono essere collegati a un
punto centrale. Questo previene non solo situazioni pericolo-
se e problemi di corrosione, ma anche messaggi di errore nel
sistema CAN bus.

! CE'} CAUTELA

Se un convertitore DC/DC viene utilizzato per alimentare il
sistema CAN bus, assicurati che i terminali negativi sia dell'input
che dell'output siano, o possano essere, collegati insieme. In
caso di dubbi, contatta il fornitore del convertitore.

4.10 Controllo finale dell'installazione

I3~ ArteEnzione

Verificare la presenza di eventuali perdite subito dopo il varo
della nave.

[ ArTenzione

Dopo linstallazione dell'impianto, prima della messa in
servizio,verificare i seguenti punti:

- Tuttii collegamenti dei fili, i bulloni, i dadi, le viti e i perni.

- Funzionamento corretto di tutti i pannelli.
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1 Sikkerhed

Advarselssymboler
| dette dokument bruges fglgende sikkerhedsrelaterede advarsels-
symboler, nér det er relevant:

A FARe

Indikerer at der er stor potentiel fare til stede, der kan medfare alvor-
lig personskade eller dedsfald.

A ADVARSEL

Indikerer at der er potentiel fare til stede, der kan medfgre persons-

kade.
! E} ForsiGTiG

Indikerer at de pageldende betjeningsprocedurer, handlinger osv.
kan medfare personskade eller alvorlig maskinskade. Nogle FORSIG-
TIG-symboler indikerer endvidere, at der er potentiel fare til stede,
der enten kan medfgre alvorlig personskade eller dgdsfald.

[ Bemark

Gor opmaerksom pa vigtige procedurer, omsteendigheder o. lign.

Symboler

/ Angiver at den pageeldende handling ber udfgres.

X Angiver at en bestemt handling er forbudt.

Del disse sikkerhedsinstruktioner med alle brugere.

Man begr altid overholde generelle sikkerhedsregler og love med
henblik pa forebyggelse af ulykker.

A ADVARSEL

Dette produkt ber kun blive installeret og vedligeholdt af
kvalificeret personale, som har laest og forstaet instruktio-
nerne og forholdsreglerne i denne manual. Manglende over-
holdelse af instruktionerne i denne vejledning kan resultere
i alvorlig personskade eller skade pa ejendom. Producenten
er ikke ansvarlig for skader som opstar som fglge af ukorrekt
installation eller vedligeholdelse, som bliver udfert af ukvali-
ficeret personale.

Denne vejledning giver retningslinjer for installation af E-POD elmotor.

2 Indledning

Installationens kvalitet er afggrende for E-POD-systemets palidelig-
hed. Naesten alle fejl kan spores tilbage til fejl eller ungjagtigheder
under installationen. Det er derfor bydende ngdvendigt, at trinnene
i installationsvejledningen felges fuldt ud under installationsproces-
sen og kontrolleres bagefter.

E-POD-systemet bestar af fem moduler:
- Fremdrift

- Kontrol

- Energiovervégning

- Energilagring

- Energiforsyning

Flere valg og kombinationer er mulige inden for disse moduler.

[ Bemark

Se installationsmanualerne for alle komponenter, for du
bruger E-POD-systemet.
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Uautoriserede aendringer udelukker producentens ansvar for ska-
der deraf.

Afhaengigt af vindomrade, forskydning, propel, batteripakkestgrrelse
og form af undervandsskroget vil den strem, der leveres af elmotoren,
give et andet resultat pa hvert fartgj.

Den nominelle nominelle effekt kan kun opnas under optimale for-
hold:

« Under brug skal du sikre dig, at den korrekte batterispaending er
tilgeengelig.

- Installationen udferes i overensstemmelse med anbefalingerne i
denne installationsvejledning, isser med hensyn til:

- Tilstreekkelig stor diameter pa batterikablerne, sa spaendings-
faldet reduceres til et minimum.

- Justering af fremdrivnings- og styresystemet.

& ADVARSEL

Storste tilladte omgivelsestemperatur 50 °C.
Starste tilladte udvendige vandtemperatur 30 °C.
Hold systemet frostfrit hele tiden.

A ADVARSEL

Andring af plus- (+) og minus (-) forbindelser vil medfere
uoprettelig skade pa installationen.

A ADVARSEL

For at undga korrosionsproblemer bgr der absolut ikke pafares
anti-fouling indeholdende kobberoxid pa E-POD.
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3 Installationsskema

Ga til www.vetus.com og download installationsskema.

[3¥° Bemark

For at gore et garantikrav bedes du udfylde hele installations-
skema og sende formularen til: installationforms@vetus.com

Serienummeret pa MCVB (Motor Controller VETUS Boosted Charge-
funktion) er placeret pa folgende sted:

4 Installation

Skrogkonstruktionen omkring dbningen, hvor E-POD'en er placeret,
skal veere tilstraekkelig stiv og i stand til at absorbere de kraefter, der
genereres af badens bevaegelse ud over fremdriftskraefterne.

- Tag hensyn til den ngdvendige ledige plads omkring E-POD inde i
fartgjet, se de vigtigste dimensioner.

- Fordimensionerne af hullet i skroget, se de vigtigste dimensioner,
se side 72.

[ Bemark

Motoren skal installeres i et tart og godt ventileret sted.
Anlzegget ber til enhver tid blive holdt fri for leensevand.
Omgivelsestemperaturen ber ikke overstige 50 °C. Serg for

tilstraekkelig ventilation. Tilfor kelig luft og lad varm luft kom-
me ud.

- Den del af skroget, som E-POD er installeret i, skal vaere helt flad.
- Installatgren skal sgrge for en vandtaet forsegling.
Fremdrivnings- og styresystemkomponenterne skal vaere korrekt ju-

steret for at sikre korrekt drift. Den korrekte positionering er meget
vigtig for sejlegenskaberne og det elektriske forbrug.

20-100 mm

>300 mm

« E-POD'en anbringes parallelt med eller i en let nedadgaende vin-

kel til vandlinjen (WL).

+ Placer E-POD i den korrekte afstand fra roret og serg for en fri
strgm af vand.
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« Placer E-POD'en i overensstemmelse med eller parallelt med ba-
dens midterlinje.

4.1 Elektrisk system

De elektriske ledninger mellem elmotoren og motorstyringen er al-
lerede installeret. Installationen har et isoleret returlab.
Tilslut motoren som fglger:

+48V  -48V

\ MCVB Boosted charge
+24V
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A ADVARSEL

Holder batterikabler fri fra E-POD-huset og skarpe kanter

A ADVARSEL

Tilslut alle minusledere! Et flydende minus forarsager system-
fejl!

A ADVARSEL

En (system)spaending hgjere end 60 V forarsager uoprettelig
skade pa installationen!

4.2 MCVB boostet opladningsfunktion

Ved hjeelp af MCVB-boostet opladningsfunktion kan 48 Volt E-POD-
motoren bruges i et (eksisterende) 24 V-indbygget netvaerk.

Ved at forbinde en 24 Volt batteribank til MCVB-boostet opladnings-
forbindelse oplades 48 Volt, E-POD, batteribank. En ekstra oplad-
ningsfacilitet er ikke pakraevet. Se side 70 for tilslutningsdiagram.

+48V

MCVB
Boosted charge
+24V

& ADVARSEL

MCVB-boostet opladningsfunktion er kun egnet til
Blybatterier som standard.

>25 mm?2

80A

MCVB boostet opladningskabel
MCVB boostet opladesikring

4.3 Batterier

Batterispaendingen bgr nominelt veere 48 V med et driftsomrade
mellem > 44V og < 59 V. Med et absolut maksimum pa 60 V.

Stremforbrug indikation forskydning fartg;j

Integreret motorstyringen begraenser udgangen fra 44 V og stopper
ved 40 V. Dette forhindrer for stor batteriafladning.

Startbatterier er ikke egnede til et elektrisk fremdriftssystem. | stedet
bgr man anvende semi-traktions- eller traktionsbatterier.

VETUS kan levere diverse vedligeholdelsesfri batterier. For eksempel
er AGM (Absorberende Glasmatte), DeepCycle eller litium 4-celle Li-
FePO4 batterier velegnede til elektrisk fremdrift.

[ Bemark

Afbalancere spaendingen af batterier, der er forbundet i serie.
Tjek de enkelte batteriblokke og serg for, at spaendingen
mellem blokkene er ens.

4.4 Batterikapacitet

Felgende punkter spiller en vigtig rolle i bestemmelsen af batterika-
paciteten:

- Badegenskaber (lzengde pa vandlinjen, vaegt, skrogform)

- Sejladsstil

- @nsket reekkevidde

- Batteri type

Tabel 'Stremforbrug indikation forskydning fartgj' giver en indika-
tion af et forskydningsfartgjs stremforbrug (energiforbrug) i forskel-

lige leengder og hastigheder. Stramforbruget kan derefter bruges til
at beregne sejltiden. Se eksemplet nedenfor:

1. Bestemmelse af batterikapacitet

For en bad med en lzengde pa 6 meter og en @nsket sejlhastighed
pa 8,8 km / t geelder en vejledende effektindgang pa 2,1 kW. Den
onskede sejltid er indstillet til mindst 6 timer, kontinuerlig sejlads.
Dette resulterer i en kraevet batterikapacitet pa 2,1 x6 = 12,6 kWh.

2. Bestem batteripakken

En batteripakke med otte AGM batterier, der har maksimal dyb
afladning pa 70%, C20-vaerdi 220 Ah, 12 V serie parallel (4 x 12V
0g 2 x 220 Ah) skiftet til en 48 V batteripakke giver en brugbar bat-
terikapacitet pa (( 220 x 2) x (4 x12) x 70 %) = 14,8 kWh.

3. Beregning af sejltid (indikation)

Baseret pa energiforbruget pa 2,1 kW giver dette en sejltid pa
(14,8/2,1) mere end 7 timer.

Vandlinjeleengde 4m 6m 8m 10m 12m
Blid sejlads 6 km/t 6 km/t 6 km/t 6 km/t 6 km/t
Korehastighed 1kw 0,7 kW 0,8 kw 1kw 1,1 kw
Skroghastighed 7,2 km/t 8,8 km/t 10,2 km/t 11,4 km/t 12,5 km/t
Vandlinjelengde 1,5 kw 2,1 kW 3,9 kw 6,7 kW 9,6 kW

9 km/t 11 km/t 12,8 km/t 14,3 km/t 15,7 km/t
Blid sejlads

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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4.5 Installation af batteri

Felgende punkter skal tages i betragtning, ndr batterierne installeres:

A ADVARSEL

Folg altid advarsels- og sikkerhedsinstruktionerne som angi-
vet i batterihandbogen.

- Batterier skal installeres i et tart, godt ventileret rum.

- Ventilation er vigtig, fordi der kan produceres sma meaengder eks-
plosiv gas under opladning. Installer om ngdvendigt et system
med tvungen ventilation.

- Installer altid batterier over la&ensens vandstand.

- Batterier skal fastgeres sikkert for at forhindre beskadigelse af hu-
set. Seet fortrinsvis batterier i en bakke.

- Omgivelsestemperaturen ma ikke overstige 60 grader C. Anbring
aldrig batterier i direkte sollys!

- Batterierne skal vzere let tilgeengelige for vedligeholdelse.

- Anbring aldrig afbrydere eller andet elektrisk udstyr i naerheden af
batterier; mulige gnister kan fordrsage en eksplosion.

- Undga, at metalgenstande ved et uheld kommer i kontakt med
en batteripol.

4.6 Hovedstreamskabler

« Tilslut motoren til batterierne som vist i diagrammerne, se side 70.

- Monter den medfelgende sikring og en hovedafbryder i det po-
sitive (+) kabel.

A ADVARSEL

Ved beregning af kabeltvaersnit skal der tages hgjde for et mak-
simalt tilladte spaendingsfald pa 5%.

Brug aldrig mindre kabeltvaersnit end angivet i nedenstaende
tabel.

70 mm?2

300 A

Batterikabel

Sikring

Nar batterierne ikke bruges eller ikke oplades, anbefales det, at de
frakobles hinanden ved hjaelp af en isoleringsafbryder.

A ADVARSEL

Seet aldrig sikringen, hovedafbryderen eller isoleringskontak-
terne i batterirummet!

Nar elektriske installationer bliver installeret ma man altid se
efter de lokale gaeldende regler.

Tag folgende punkter i betragtning, nadr du installerer batterikab-
lerne:

- Monter kablerne pa kortest mulig made fra batterier til motor.

- Med en lang kabelleengde bundter du '+' og '-' kablerne sammen.
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- Installer '+' og '-' helst pa en sadan made, at den samlede leengde
af hvert kabel er den samme. Dette sikrer en lige stor belastning
pa hvert batteri.

- Serg for, at kablerne ikke lgber gennem laensevand.
- Serg for, at kablerne ikke kan komme i kontakt med skarpe kanter.

- Fastger kablerne pa en sadan made at forhindre slid eller slid for-
arsaget af vibrationer.

- Brug kabelklemmer til at forbinde kablerne til afbrydere, sikring
og motor.

- Monter fortrinsvis kabelklemmer ved krympning.

- Brug batteriklemmer af god kvalitet til at forbinde kablerne med
batteripolerne.

- Spaend boltene sikkert for at sikre en god forbindelse.
- Brug ikke flederbelastede batteripoler!

- Smer batteripolerne og batteripolerne med vaselin for at forhin-
dre korrosion.

- Skift aldrig stikkablerne ud.

- Fer du forlader, skal du kontrollere batteriets opladningsstatus,
ligesom du ville kontrollere en dieselmotors tankkapacitet.

A ADVARSEL

Andring af plus- (+) og minus (-) forbindelser vil medfare
uoprettelig skade pa installationen.

A ADVARSEL

Kortslut aldrig batterierne ved at forbinde plus (+) polen til
minus (-) polen.

Tilslutning af hovedstremkabler
«  Sluk for alt elektrisk udstyr.
+ Undga f.eks. Kortslutning fordrsaget af veerktgj.

- Tilslut ferst det positive (+) kabel og derefter det negative.

4.7 Intern sikring

Der er en intern sikring pa controlleren i forbindelsesboksen.
Denne sikring beskytter styreenheden og motoren mod kortslutning
eller overbelastning.

[ Bemark

Udskift altid en defekt sikring med en sikring af samme vaerdi
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4.8 Konfiguration af en eller flere motorer 4.9 Tilslutning af CAN-buskabler (kontrolstrom)

Hvis der er installeret to E-POD-motorer, er det kun styrbords E-POD-  Se diagrammer fra side 61 hvis flere paneler skal tilsluttes.
motor, der skal konfigureres.

A [ Bemark
FARE

CAN-busforsyningen skal altid tilsluttes 12 Volt (=10V, <16 V).
Brug taend/sluk-tastekontakten E-POD MPE1KB som stregmfor-
syning.

Arbejd kun pa systemet, nar motoren er stoppet, og det elek-
triske system er slukket.

« Fjern E-POD-dexkslet.

- Find CAN-busstikket pa MCVB. ! E} ForsiGTiG

Som kreaevet i internationale standarder skal alle jeevnstroms-
systemets neutrale (negative) ledere vaere tilsluttet et centralt
punkt. Dette forhindrer ikke kun farlige situationer og korrosi-
onsproblemer, men ogsa fejlmeddelelser i CAN-bussystemet.

! g} ForsiGTic

Hvis en DC/DC-Konverter bruges til at forsyne CAN bus systemet,
skal du sikre dig at MINUS terminalerne (input og output) er/
eller kan jumpes. Kontakt din leverader ved tvivl.

4.10 Endelig kontrol af installationen

+ letfremdrivningssystem med to E-POD-motorer skal du kun klip-
pe den rede ledning pd motoren i styrbord side. [~ Bemark

Kontroller for mulig leekage straks efter skibets lancering.

[ Bemark

Efter installation af systemet inden idriftseettelse, Kontroller
felgende punkter:

- Alle kabelforbindelser, bolter, muttere og svivler.

- Korrekt betjening af alle paneler.

« Serg for, at begge ender ikke kan fa kontakt. Brug for eksempel et
isoleret kabelslutaerme.

+ Seet daekslet pd igen.

I35 Bemark

Motorens rotationsretning kan indstilles pa kontrolpanelet.
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1 Sdkerhet

Varningsanvisningar
| detta dokument anvands foljande sdkerhetsrelaterade varnings-
symboler ndr sa ar lampligt:

A FarRa

Anger att en stor potentiell fara féreligger som kan leda till allvarliga

skador eller doden.
A VARNING

Anger att en potentiell fara foreligger som kan leda till skador.

! g} FORsIKTIG

Anger att vederborande driftprocedur, handlingar osv. kan leda till
personskador eller fatala skador pa maskinen. Vissa Varsamhetsan-
visningar anger dven att en potentiell fara féreligger som kan leda till
allvarliga skador eller déden.

[ Osservera

Betonar viktiga procedurer, omstandigheter, osv.

Symboler

/ Anger att en viss handling ar ratt.

x Anger att en viss handling ar forbjuden.

Dela ut dessa sdkerhetsanvisningar till alla anvandare.

Allméanna regler och foreskrifter vad géller sdkerhet och som forhin-
drar olyckor maste alltid iakttagas.

A VARNING

Denna produkt bor endast installeras och underhallas av kva-
lificerad personal som har last och forstatt instruktionerna
och forsiktighetsatgarderna i denna handbok.Underlatenhet
att folja instruktionerna i denna handbok kan leda till allvar-
liga person- eller egendomsskador. Tillverkaren &r inte ansva-
rig for eventuella skador till foljd av felaktig installation eller
underhall av okvalificerad personal.
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2 Inledning
Denna handbok ger riktlinjer for installation av E-POD elmotor.

Installationens kvalitet &r avgdrande for E-POD-systemets tillforlitlig-
het. Nastan alla fel kan sparas till fel eller felaktigheter under instal-
lationen. Det ar darfor absolut nédvandigt att stegen i installations-
anvisningarna foljs fullstdndigt under installationsprocessen och
kontrolleras efterat.

E-POD systemet bestar av fem moduler:
- Framdrivning

- Kontroll

- Energidvervakning

- Energilagring

- Energiforsorjning

Flera val och kombinationer & méjliga inom dessa moduler.

[ Osservera

Se installationshandbdckerna for alla komponenter innan du
anvander E-POD-systemet.

Obehoériga dndringar ska utesluta tillverkarens ansvar fér skador
som uppstar.

Beroende pa vindomrade, forskjutning, propeller, batteripaketstorlek
och form pé undervattensskrovet, kommer kraften fran elmotorn att
ge olika resultat pa varje fartyg.

Den nominella effekteffekten kan endast uppnas under optimala for-
héllanden:
+ Setill att ratt batterispanning ar tillganglig under anvandning.

« Installationen utfors i enlighet med rekommendationerna i denna
installationsanvisning, sarskilt med avseende pa:

- Batterikablarnas tillrackligt stora diameter sa att spanningsfal-
let reduceras till ett minimum.

- Inriktning av framdrivnings- och styrsystem.

A VARNING

Hogsta tillatna omgivningstemperatur 50 ° C.
Hogsta tillatna yttre vattentemperatur 30 ° C.
Hall systemet frostfritt hela tiden.

A VARNING

Byte av plus- (+) och minus (-) -anslutningar orsakar irreparabel
skada pa installationen.

A VARNING

For att undvika korrosionsproblem bér absolut ingen anti-
fouling innehallande kopparoxid appliceras pa E-POD.
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3 Installationsblankett

Ga till www.vetus.com och hamta installationsblankett.

[  Osservera

For att gora ett garantiansprak, vanligen fyll i installations-
blankett i sin helhet och skicka formularet till:
installationforms@vetus.com

Serienumret fér MCVB (Motor Controller VETUS Boosted Charge-
funktion) finns pa foljande plats:

4 Installation

Skrovkonstruktionen runt 6ppningen dar E-POD placeras maste vara
tillrackligt styv och kunna absorbera de krafter som genereras av ba-
tens rorelse utover framdrivningskrafterna.

- Ta hansyn till erforderligt ledigt utrymme runt E-POD inuti farty-
get, se huvudmatt.

- For dimensionerna pa halet i skrovet, se huvudmatt, se side 72.

I3 Osservera

Motorn maste installeras i en torr och valventilerad plats.
Anldggningen ska alltid hallas fri fran lansvatten.

Den omgivande temperaturen bor inte dverstiga 50 °C. Saker-
stall tillrdcklig ventilation. Tillfor kall luft och slapp ut varm luft.

+ Placera E-POD parallellt med eller med en svag nedétvinkel mot
vattenlinjen (WL).

- Dendel av skrovet som E-POD &r installerad i maste vara helt plan.

- Installatoren maste tillhandahalla en vattentat tatning.
Framdrivnings- och styrsystemets komponenter maste vara korrekt
inriktade for att sdkerstalla korrekt funktion. Korrekt positionering ar

mycket viktigt for seglingskaraktaristiken och den elektriska forbruk-
ningen.

L =< |
- |

]

20-100 mm

>300 mm

Placera E-POD pa rétt avstand fran rodret och sékerstall ett fritt
flode av vatten.

AT installation manual E-POD electric propulsion

« Placera E-POD i linje med eller parallellt med batens mittlinje.

4.1 Elsystem

De elektriska ledningarna mellan elmotorn och motorstyrenheten
har redan installerats. Installationen har en isolerad retur.
Anslut motorn enligt féljande:

+48V  -48V

Kan buss

MCVB Boosted charge
+24V
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A VARNING

Haller batterikablarna fria fran E-Line-huset och vassa kanter

A VARNING

Anslut alla negativa konduktorer! Flytande negativitet foror-
sakar systemfel!

A VARNING

(System)volttal hogre an 60 V férorsakar oreparerbar skada
pa installationen!

4.2 MCVB-forstarkt laddningsfunktion

Med hjalp av MCVB-laddningsfunktionen kan 48-volts E-Line-motorn
anvandas i ett (befintligt) 24 V-natverk.

Genom att ansluta en 24-volts batteribank till MCVB-laddningsan-
slutningen laddas 48 Volt, E-Line, batteribank. Ytterligare en ladd-
ningsanldaggning kravs inte. Se sidan 70 6r anslutningsdiagram.

+48V

MCVB
Boosted charge
+24V

& VARNING

MCVB-laddningsfunktionen ar endast lamplig for
blybatterier som standard.

MCVB-boostadladdningskabel >25 mm?2

MCVB-boostadladdningssakring 80 A

4.3 Batterier

Batteriets volttal ska uppga till 48 V nominellt med ett korintervall
mellan minst 44V och hégst 59 V. Med ett absolut maximum om 60 V.

Stromforbrukning indikering forskjutning fartyg

Den integrerade motorkontrollen begransar utfalletvid 44 V och avs-
lutar det vid 40 V. Detta forhindrar att batteriet draneras i onddan.

Startbatterier &r inte lampliga for elektriska propulsionssystem. Istal-
let ska semitraktions- eller traktionsbatteriet anvéndas.

VETUS kan tillhandahdlla flera olika underhallsfria batteriet. Till ex-
empel typ AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle eller litium 4-cells
LiFePOx som &r lampliga for elektrisk propulsion.

[ OsservERA

Balansera volttalet for batterierna anslutna till samma serie.
Kontrollera de individuella batteriblocken och sakerstall att
volttalet dem emellan ar lika stort.

4.4 Batterikapacitet

Foljande punkter spelar en viktig roll for att bestdamma batterikapa-
citeten:

- Bategenskaper (Idngd vattenlinje, vikt, skrovform)

- Segelstil

- Onskat intervall

- Batterityp

Tabell 'Stromférbrukning indikering forskjutning fartyg' ger en indi-
kation pa energiférbrukningen (energiférbrukning) for ett forskjut-

ningsfartyg i olika langder och hastigheter. Energiférbrukningen kan
sedan anvdndas for att berdkna seglingstiden. Se exempel nedan:

1. Faststédllande av batterikapacitet

For en bat med en ldngd péd 6 meter och en 6nskad segelfart pa
8,8 km / h galler en véagledande effekt pa 2,1 kW. Den 6nskade
seglingstiden &r instélld pa minst 6 timmar, kontinuerlig segling.
Detta resulterar i en erforderlig batterikapacitet pa 2,1 x 6 = 12,6
kWh.

2. Bestam batteripaketet

Ett batteripaket med 8 AGM-batterier, maximal djupurladdning pa
70 %, C20-varde 220 Ah, 12 V-serier som &r parallella (4 x 12V och
2 x 220 Ah) som véxlas mot ett 48 V-batteripaket ger en anvandbar
batterikapacitet om ((220 x 2) x (4 x12) x 70 %)) = 14,8 kW/h.

3. Berakning av kortid (indikation)

Baserat pa en energiférbrukning pa 2,1 kW, ger detta en kortid pa
(14,8 /2,1) mer an 7 timmar.

Vattenlinjelangd 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Skonsam segling

1 kW 0,7 kw 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2 km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Marschfart

1,5 kW 2,1 kW 39kw 6,7 kW 9,6 kW

9km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Deplacementsfart

3,1 kW 4,1 kw 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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4.5 Batteri-installation

Foljande punkter maste beaktas nar du installerar batterierna:

A VARNING

Folj alltid varnings- och sdkerhetsanvisningarna enligt bat-
terihandboken.

- Batterier maste installeras i ett torrt, val ventilerat utrymme.

- Ventilation &r viktig eftersom smd méangder explosiv gas kan
produceras under laddning. Installera vid behov ett system med
tvangsventilation.

- Installera alltid batterier 6ver lansvattennivan.

- Batterier maste séttas fast ordentligt for att forhindra skador pa
héljet. Ligg helst batterier i ett fack.

- Omgivningstemperaturen far inte Overstiga 60 grader C. Placera
aldrig batterier i direkt solljus!

- Batterierna maste vara lattillgdngliga for underhall.

- Montera aldrig strdmbrytare eller annan elektrisk utrustning i nar-
heten av batterier; méjliga gnistor kan orsaka en explosion.

- Forhindra att metallféremal rakar komma i kontakt med en bat-
teripol.

4.6 Huvudstromkablar

« Anslut motorn till batterierna enligt bilderna, se sidan 70.

Montera den medféljande sakringen och en huvudstrémbrytare i
den positiva (+) kabeln.

A VARNING

Vid berédkning av kabeltvarsnitt, ta hansyn till ett maximalt till-
latna spanningsfall pa 5%.

Anvand aldrig mindre kabeltvarsnitt an vad som anges i tabel-
len nedan.

70 mm2

300A

Batterikabel

Sakring

Nar batterierna inte anvands eller inte laddas rekommenderas att de
kopplas bort fran varandra med en isoleringsbrytare.

A VARNING

SATT ALDRIG sikring, huvudstrombrytare eller isoleringsbry-
tare i batteriet!

Nar man installerar elektriska installationer ska man alltid
konsultera de lokala tillampnings-reglerna.

Tank pa foljande nar du installerar batterikablarna:
- Montera kablarna pa kortast méjliga satt fran batterier till motor.

- Med en lang kabelldngd buntar du ihop '+' och '-' kablarna.
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- Installera '+' och '-' helst pa ett sddant satt att den totala langden
pa varje kabel &r densamma. Detta sékerstéller en lika stor belast-
ning pa varje batteri.

- Setill att kablarna inte gar genom nagot lansvatten.
- Setill att kablarna inte kommer i kontakt med nagra vassa kanter.

- Fast kablarna pa ett sddant satt for att forhindra slitage eller n6t-
ning pa grund av vibrationer.

- Anvand kabelanslutningar for att ansluta kablarna till brytare, sak-
ring och motor.

- Passa helst kabelanslutningarna genom att krympa.

- Anvand batterikontakter av god kvalitet for att ansluta kablarna
till batteripolerna.

- Dra at bultarna ordentligt for att sakerstélla en bra anslutning.
- Anvand inte fijaderbelastade batteripoler!

- Smorj batteripolerna och batteripolerna med vaselin for att for-
hindra korrosion.

- Bytaldrig om anslutningskablarna.

- Innan du ldmnar, kontrollera batteriets laddningsstatus precis
som du skulle kontrollera en dieselmotorns tankkapacitet.

A VARNING

Byte av plus- (+) och minus (-) -anslutningar orsakar
irreparabel skada pa installationen.

A VARNING

KORTSLUT ALDRIG batterierna genom att ansluta plus- (+)
polen till minuspolen (-).

Ansluta huvudstromkablarna
« Stdng av all elektrisk utrustning.
« Forhindra till exempel kortslutningar orsakade av verktyg.

Anslut forst den positiva (+) kabeln och sedan den negativa.

4.7 Intern sakring

Det finns en intern sakring pa styrenheten i anslutningsboxen.
Denna sakring skyddar styrenheten och motorn mot kortslutning
eller 6verbelastning.

33" OsservERA

Byt alltid en defekt sdakring mot en sdakring med samma varde.
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4.8 Konfiguration av en eller flera motorer

Om tva E-POD-motorer ar installerade, behdver endast styrbords E-
POD-motokonfigureras.

A FARA

Arbeta bara pa systemet nar motorn ar stoppad och det elek-
triska systemet dr avstangt.

« Tabort E-POD-kapan.

+ Leta upp CAN-bussanslutningen pa MCVB.

« | ett framdrivningssystem med tvad E-POD-motorer, skdr endast
den réda ledningen pa styrbordssidans motor.

« Setill att bdda @ndar inte kan komma i kontakt. Anvénd till exem-
pel en isolerad kabeldndhylsa.

« Saet daekslet pa igen.

[ Osservera

Motorns rotationsriktning kan stallas in pa kontrollpanelen.
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4.9 Ansluter CAN-buss (styrstrom) kablar

Se diagram fran sidan 61, om flera paneler maste anslutas.

[ Osservera

CAN-bussens stromforsorjning maste alltid anslutas till 12
Volt (=10 V, <16 V). Anvand nyckelomkopplaren E-DRIVE
MPE1KB som stromforsorjning.

! g} FORsIKTIG

Precis som kravs enligt internationell standard, ska alla
neutrala (negativa) ledare i DC-systemet anslutas till en
central punkt. Detta forebygger inte bara farliga situationer
och problem med rost utan ocksa felmeddelanden i CAN-
bussningssystemet.

! E}’ FORsIKTIG

Om en DC/DC-omvandlare anvédnds for att stromsatta CAN-
bussystemet, se till att minuspolerna pa bade ingang och
utgang dr, eller kan vara, byglade. Om du ar osdker, kontakta
leverantdren av omvandlaren.

4.10 Slutlig installationskontroll

[ Osservera

Kontrollera eventuellt lickage omedelbart efter att fartyget
har sjosatts.

33" OsservERA

Efter installation av systemet, fore idrifttagning,
kontrollera féljande punkter:

- Alla kabelanslutningar, bultar, muttrar och svivlar.

- Ratt funktion for alla paneler.
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1 Sikkerhet

Advarsler
| dette dokumentet brukes fglgende sikkerhetsrelaterte advarsels-
symboler nar det er aktuelt:

A FARe

Angir at det finnes en stor potensiell fare som kan medfare alvorlig

personskade eller dgd.
A ADVARSEL

Angir at det finnes en potensiell fare som kan medfgre personskade.

! E} FoRrsikTiG

Angir at de pagjeldende handteringsprosedyrene, handlingene, osv.,
kan medfgre personskade eller alvorlig maskinskade. Noen FORSIK-
TIG-advarsler angir dessuten at det finnes en potensiell fare som kan
medfare alvorlig personskade eller ded.

[ Merk

Understreker viktige prosedyrer, omstendigheter, osv.

Symbolen

/ Angir at den pagjeldende handlingen ma utfgres.

X Angir at en viss handling er forbudt.

Del disse sikkerhets instruksjonene med alle brukere.

Generelle regler og lover i forbindelse med sikkerhet og til forebyg-
ging av ulykker skal overholdes.

A ADVARSEL

Dette produktet bor kun bli installert og vedlikeholdt av kva-
lifisert personell, som har lest og forstatt instruksjonene og
forholdsreglene i denne handboken. Unnlatelse av & folge in-
struksjonene i denne handboken kan fore til alvorlig person-
skade eller skade pa eiendom. Produsenten skal ikke holdes
ansvarlig for skader som folge av feil installasjon eller vedlike-
hold, som blir gjennomfgrt av ukvalifisert personell.
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Denne bruksanvisningen inneholder retningslinjer for installasjon av
den elektriske motoren i E-POD.

2 Innledning

Anleggets kvalitet er avgjerende for paliteligheten til E-linjesyste-
met. Nesten alle feil kan spores tilbake til feil eller ungyaktigheter
under installasjonen. Det er derfor viktig at trinnene i installasjons
anvisningene fglges fullt ut under installasjons prosessen og kontrol-
leres etterpa.

E-POD systemet bestar av fem moduler:
- Framdrift

- Kontroll

- Energi overvaking

- Energilagring

- Energi forsyning

Flere valg og kombinasjoner er mulig innenfor disse modulene.

[ Merk

Se installasjons handbgkene for alle komponentene for du
bruker E-POD systemet.

Uautoriserte modifikasjoner skal utelukke produsentens ansvar
for skader som oppstar.

Avhengig av vind omrade, forskyvning, propell, batteri pakningsster-
relse og form péd undervannsskjeeret, vil den elektriske motoren gi et
annet resultat pa hvert fartay.

Nominell effekt er bare oppnaelig under optimale forhold:

+ Seorg for at det er riktig batterispenning tilgjengelig under bruk.

+ Installasjonen utfgres | samsvar med angitte anbefalinger du fin-
ner | denne instruksjonshandboka, med spesielt hensyn til:

- Tilstrekkelig stor diameter pa batterikablene, slik at spennins-
fallet reduseres til et minimum.

- Innretting av framdrifts og styreinnretningen.

& ADVARSEL

Hoyeste tillatte omgivelse temperatur: 50 °C.
Hayeste tillatte utvendige vanns temperatur 30 °C.
Hold systemet kaldt til enhver tid.

A ADVARSEL

Bytte over koblingene pluss (+) og minus (-) vil fere til
uopprettelig skade pa installasjonen.

A ADVARSEL

For & unnga korrosjons problemer bgr det i E-POD anvendes
absolutt ingen gro hemmende midler som inneholder kobber
oksid.
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3 Installasjonsskjema

Ga til www.vetus.com og last ned installasjonsskjema.

I3 Merk

For & gjere et garantikrav, vennligst fyll ut hele installasjons-
skjemaet og send skjemaet til: installationforms@vetus.com

Serienummeret pa MCVB (Motor controller VETUS Boosted Charge
funksjon) er funnet pa felgende sted:

4 Installasjon

Skrog konstruksjonen rundt dpningen der E-POD er plassert, skal
veere tilstrekkelig stiv og i stand til & absorbere de kreftene som fram-
bringes ved at baten beveger seq i tillegg til framdrifts kreftene.

- Tahensyn til den ngdvendige ledige plassen rundt E-POD en inne
i fartoyet, se hoved dimensjoner.

- Se de viktigste dimensjonene for hullet i skroget, se side 72.

[ Merk

Motoren ma bli installert i et tort og godt ventilert sted.
Anlegget skal til enhver tid holdes fritt for lensevann.

Omgivelsestemperaturen bor ikke overstige 50 °C. Serg for til-
strekkelig ventilasjon. Tilfer kjelig luft og slipp ut varmluft.

- Den delen av skroget som E-POD er installert i, ma vaere helt flat.

- Installateren ma ha vanntett forsegling.

Komponentene til framdrifts og styreinnretningen skal vaere korrekt
justert slik at de fungerer som de skal. Riktig posisjonering er svaert
viktig for seiling egenskaper og stremforbruket.

‘—W\[‘ _

:L < |

.

20-100 mm > 300 mm

« Plasser E-POD i riktig avstand fra roret, og kontroller at vannet fly-
ter fritt.
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« Plasser E-POD parallelt med eller i en liten nedadgaende vinkel pa

vannlinjen (WL).

+ Plasser E-POD pa linje med, eller parallelt med, batens midtlinje.

4.1 Elektrisk system

De elektriske ledningene mellom den elektriske motoren og motor-
regulatoren er allerede installert. Installasjonen har en isolert retur.
Koble til motoren pa felgende mate:

+48V  -48V

MCVB @kt lading
+24V
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A ADVARSEL

Hold batterikablene borte fra E-POD huset og skarpe kanter

A ADVARSEL

Koble til alle negative ledere! En flytende negativ leder forar-
saker systemfeil!

A ADVARSEL

En (system)spenning pa over 60 V kan fore til uopprettelige
skader pa installasjonen!

4.2 MCVB-gkt ladefunksjon

Ved hjelp av MCVB boosted charge-funksjonen kan 48 Volt E-POD-
motoren brukes i et (eksisterende) 24V innebygd nettverk.

Ved a koble en 24 Volt batteribank til MCVB gkt ladetilkobling, er 48
Volt, E-POD, batteribanken ladet. Et ekstra ladeanlegg er ikke ngd-
vendig. Se side 70 for koblingsskjemaet.

+48V

MCVB
@kt lading
+24V

& ADVARSEL

MCVB-ladefunksjonen er kun egnet for blysyrebatterier som
standard.

MCVB-kabel for forsterket ladning >25 mm?2

MCVB-sikring for forsterket ladning 80 A

4.3 Batterier

Batterispenningen ber vaere 48V nominell, med et driftsomrade mel-
lom =44V og <59 V. Med et absolutt maksimum pa 60 V.

Indikasjon pa stremforbruks indikator forskyvnings fartey

Den integrerte motorstyringen begrenser utgangsspenningen fra 44
V og stopper ved 40 V. Dette forhindrer at batteriet teammes for mye.

Startbatterier er ikke egnet for et elektrisk fremdriftssystem. | stedet
ber det brukes semitraksjons- eller traksjonsbatterier.

VETUS kan levere forskjellige vedlikeholdsfrie batterier. For eksempel
er type AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle eller litium 4-cellers
LiFePO4 egnet for elektrisk fremdrift.

I~ Merk

Balanser spenningen til seriekoblede batterier. Kontroller de
enkelte batteriblokkene og s@rg for at spenningen mellom
dem er lik.

4.4 Batterikapasitet

Felgende punkter spiller en viktig rolle i 8 bestemme batterikapasi-
teten:

- Bategenskaper (lengde pa vannlinje, vekt, skrogform)

- Seiling stil

- @nsket omrade

- Batteritype

Tabell 'Indikasjon pa stremforbruks indikator forskyvnings fartey' gir
en indikasjon pa stramforbruket (energiforbruket) til et forskyvnings-

fartoy i ulike lengder og hastigheter. Stremforbruket kan deretter
brukes til 3 beregne seilingstiden. Se eksempel nedenfor:

1. Bestemme batterikapasitet

For en bat med en lengde pd 6 meter og en gnsket seilhastighet
pa 8,8 km/t gjelder en veiledende effektinngang pa 2,1 kW. @nsket
seilingstid er satt til minimum 6 timer, kontinuerlig seiling. Dette
resulterer i en ngdvendig batterikapasitet pa 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

2. Bestem batteripakken

En batteripakke med atte AGM-batterier, maksimal dyputladning
pa 70 %, C20-verdi 220 Ah, 12V serieparallell (4 x 12V og 2 x 220
Ah) koblet til en 48 V batteripakke gir en brukbar batterikapasitet
pa ((220 x 2) x (4 x 12) x 70 %) = 14,8 kWh.

3. Beregning av seiltid (indikasjon)

Basert pa energiforbruket pa 2,1 kW gir dette en seiltid pa (14,8 /
2,1) mer enn 7 timer.

Vannlinje lengde 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/t 6 km/t 6 km/t 6 km/t 6 km/t
Skansom seiling

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1kw 1,1 kW

7,2 km/t 8,8 km/t 10,2 km/t 11,4 km/t 12,5 km/t
Marsjfart

1,5 kW 2,1 kW 3,9kw 6,7 kW 9,6 kW

9 km/t 11 km/t 12,8 km/t 14,3 km/t 15,7 km/t
Skrogfart

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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RSK
4.5 Batteriinstallasjon

Felgende punkter ma tas | betraktning ndr du installerer batteriene.

A ADVARSEL

Folg alltid advarselen og sikkerhetsinstruksjonene som angitt
I batterihandboken.

- Batterier ma installeres pa et tort, godt ventilert sted.

- Ventilasjon er viktig fordi sma mengder eksplosiv gass kan produ-
seres under lading. Om ngdvendig, installere et system for tvun-
gen ventilasjon.

- Sett alltid inn batterier over lensevannstanden.

- Batteriene ma festes godt for a hindre skade pa huset. Fortrinnsvis
sette batterier i en skuff.

- Omgivelsestemperaturen kan ikke overstige 60 grader C. Plasser
aldri batteriene i direkte sollys!

- Batteriene ma veere lett tilgjengelige for vedlikehold.

- Monter aldri brytere eller annet elektrisk utstyr i naerheten av bat-
terier; mulige gnister kan fordrsake en eksplosjon.

- Forhindre at metallgjenstander kommer i kontakt med en bat-
teriterminal ved et uhell.

4.6 Hovedstreamkabler

+ Koble motoren til batteriene som vist i diagrammene, se side 70.

- Monter sikringen som felger med og en hovedbryter i den posi-
tive (+) kabelen.

A ADVARSEL

Ved beregning av kabelens tverrsnitt, ta hensyn til et maksi-
malt tillatt spenningsfall pa 5%. Bruk aldri mindre kabelseks-
joner enn det som er angitt | tabellen nedenfor.

70 mm?2

300A

Batterikabel

Sikring

Nar batteriene ikke brukes eller ikke lades, anbefales det at de kobles
fra hverandre ved hjelp av en isolerende bryter.

A ADVARSEL

ALDRI monter sikringen, hovedbryteren eller isolerings-
bryterne | batterirommet!

Nar du installerer den elektriske installasjonen, ma du alltid
radfgre deg med lokale forskrifter.

Ta hensyn til felgende punkter ndr du installerer batterikablene:
- Monter kablene pa kortest mulig mate fra batterier til motor.
- Med lang kabellengde samler du '+' og '-' kablene sammen.

- Installer '+' og ' helst pa en slik mate at den totale lengden pa
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hver kabel er den samme. Dette sikrer lik belastning pa hvert bat-
teri.

- Pass pa at kablene ikke gar gjennom noe lensevann.
- Kontroller at kablene ikke kommer i kontakt med skarpe kanter.

- Fest kablene pa en slik méate for & forhindre slitasje forarsaket av
vibrasjon.

- Bruk kabelklemmene til 3 koble kablene til brytere, sikring og mo-
tor.

- Fortrinnsvis montere kabelterminaler ved & krympe.

- Bruk batteripoler av god kvalitet til & koble kablene til batteris-
tolpene.

- Trekk boltene godet til for 3 sikre en god tilkobling.
- lkke bruk fjeerbelastede batteriterminaler!

- Smer batteristolpene og batteripolene med vaselin for a hindre
korrosjon.

- Bytt aldri over kontaktkablene.

- Fer du drar, ma du kontrollere ladestatusen til batteriene akkurat
som du ville sjekke tankkapasiteten til en dieselmotor.

A ADVARSEL

Hvis du endrer pluss (+) og minus (-) vil det fare til
uopprettelig skade pa installasjonen.

A ADVARSEL

ALDRI kortslutt batteriene ved a koble plusspolen (+) til
minuspolen (-)

Koble til hovedstremskablene
« Sla av alt elektrisk utstyr.
« Forhindre kortslutninger forarsaket av verktay, for eksempel.

+ Koble den positive (+) kabelen fgrst, deretter det negative (-).

4.7 Innvendig sikring

Det er en intern sikring pa kontrolleren i tilkoblingsboksen.
Denne sikringen beskytter kontrolleren og motoren mot kortslutnin-
ger eller overbelastning.

I Merk

Skift alltid u ten defekt sikring med en sikring av same type.
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4.8 Konfigurasjon av en eller flere motorer 4.9 Koble til CAN bus (kontrollstrem) kabler

Hvis to E-POD motorer er installert, er det bare styrbord E-POD-motor ~ Se diagrammer fra side 61 hvis flere paneler ma kobles til.
som ma konfigureres.

I Merk
{ I 5 FARE

Den CAN buss stremforsyning ma alltid vaere koblet til 12 Volt
(=10 V, <16 V). Brukden E-POD MPE1KB ngkkelbrytersom-
stremforsyning.

Arbeid bare pa systemet nar motoren er slatt av og det elek-
triske systemet er slatt av.

« Fjern E-POD dekslet.

« Finn CAN buss kontakten p& MCVB. ! (%} FoRrsikTiG

I henhold til internasjonale standarder skal alle ngytrale
(negativ) ledere i DC systemet koples til ett sentralt punkt.
Dette forhindrer ikke bare farlige situasjoner og korrosjons
problemer, men ogsa feilmeldinger i CAN bussystemet.

! E} ForsikTiG

Hvis en DC/DC-omformer brukes til 8 drive CAN-bussystemet,
ma du forsikre deg om at minuspolene pa bade inngang
og utgang er, eller kan jumperes. Kontakt leverandgren av
omformeren hvis du er i tvil.

4.10 Endelig installasjonskontroll
« letfram driftssystem med to E-POD motorer, kuttes bare den rede

ledningen av motoren pa styrbord side.

[~ Merk

Sjekk for mulige lekasjer med en gang skipet er satt | aktivitet.

I3¥° Merk

Etter installasjonen av systemet, for du setter | gang, sjekk de
felgende punktene:

- Alle kabeltilkoblinger, bolter, muttere og dreiinger.

- Riktig drift av alle paneler.

« Kontroller at begge ender ikke kan ta kontakt. Bruk for eksempel
et isolert kabel ende uttak.

+ Sett pa dekselet igjen.

I3 Merk

Rotasjonsretninger til motoren kan stilles inn pa
kontrollpanelet.
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1 Turvallisuus

Varoitusmerkit
Tassa oppaassa kaytetdan tarvittaessa seuraavia turvallisuuteen liit-
tyvia varoitussymboleja:

VAARA

lImaisee, ettd on olemassa huomattava mahdollinen vaara, jonka
seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

A VAroITUS

limaisee, ettd on olemassa mahdollinen vaara, jonka seurauksena voi

olla vamma.
! CQ} Varo

lImaisee, ettd kyseisten kdyttomenetelmien, toimenpiteiden yms.
seurauksena voi olla vamma tai koneen kohtalokas vaurioituminen.
Jotkin VARO-merkit ilmaisevat myds, ettd on olemassa mahdollinen
vaara, jonka seurauksena voi olla vakava vamma tai kuolema.

[ Huom

Painottaa tarkeita menettelytapoja, olosuhteita yms.

Symbolit
/ limaisee, ettd kyseinen toimenpide on suoritettava.

X IImaisee, ettd madratty toimenpide on kielletty.

Jaa nama turvallisuusohjeet kaikille kayttdjille.

Yleiset turvallisuutta koskevat ja onnettomuuksia ehkdisevat saan-
not ja lait on otettava aina huomioon.

A VaRroITus

Taman tuotteen saa asentaa ja huoltaa vain pateva henkilo-
kunta, joka on lukenut ja ymmartanyt tdméan kayttooppaan
ohjeet ja varotoimet. Tamdn kdyttéoppaan ohjeiden nou-
dattamatta jattaminen voi aiheuttaa vakavia vammoja tai
omaisuusvahinkoja. Valmistaja ei vastaa mistaan vahingoista,
jotka johtuvat epapatevan henkil6ston suorittamasta virheel-
lisesta asennuksesta tai huollosta.

2 Esipuhe

Tassa kasikirjassa annetaan ohjeita E-POD-sahkdmoottorin asennuk-
seen.

Asennuksen laatu on ratkaiseva tekija E-POD-jarjestelmén luotet-
tavuuden kannalta. Lahes kaikki viat johtuvat asennusvirheista tai
-epatarkkuuksista. Siksi on ehdottoman tarkeaa, ettd asennusohjeis-
sa annettuja ohjeita noudatetaan kokonaisuudessaan asennuksen
aikana ja etta ne tarkistetaan sen jélkeen.

50 370801.12

E-POD-jarjestelma koostuu viidesta moduulista:
- Kayttovoima

- Hallinta

- Energian seuranta

- Energian varastointi

- Energiahuolto

Ndissd moduuleissa on mahdollista tehda useita valintoja ja yhdis-
telmia.

[ Huom

Tutustu kaikkien komponenttien asennusohjeisiin ennen
E-POD-jarjestelman kayttoa.

Luvattomat muutokset aiheuttavat sen, ettd valmistaja ei vastaa
mahdollisista vahingoista.

Sahkémoottorin tuottama teho on erilainen kussakin aluksessa riippu-
en tuulen pinta-alasta, tilavuudesta, potkurista, akun koosta ja veden-
alaisen rungon muodosta.

Luokiteltu nimellisteho on saavutettavissa vain optimaalisissa olo-
suhteissa:
+ Varmista kdyton aikana, ettd akun jannite on oikea.

« Asennus on suoritettava tdassa asennusohjeessa annettujen suosi-
tusten mukaisesti, erityisesti seuraavien seikkojen osalta:

- Akkukaapeleiden halkaisija on riittdvan suuri, jotta janniteale-
nema on mahdollisimman pieni.

- Kayttovoiman ja ohjausjdrjestelman kohdistus.

& VaroiTus

Suurin sallittu ymparistén lampétila 50 °C.
Suurin sallittu veden ulkoinen lampétila 30 °C.
Pida jarjestelma aina jaatymattomana.

A VAaRoITUS

Plus- (+) ja miinuskytkentdjen (-) vaihtaminen aiheuttaa
korjaamatonta vahinkoa asennukselle.

A VARoITUS

Korroosio-ongelmien vilttamiseksi E-POD:iin ei saa levittaa
minkaanlaista kuparioksidia sisdltdavaa kiinnittymisenestoai-
netta.
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3  Asennuslomake

Siirry osoitteeseen www.vetus.com ja lataa asennuslomake.

I5° Huom

Takuuvaatimuksen tekemista varten tayta asennuslomake ko-
konaisuudessaan ja laheta lomake osoitteeseen:
installationforms@vetus.com

MCVB:n (VMTL) (Motor Controller VETUS Boosted Charge -toiminto
eli VETUSin moottorinohjaimen tehostetun latauksen toiminto) sar-
janumero sijaitsee seuraavassa paikassa:

4 Asennus

Runkorakenteen sen aukon ympdrilld, johon E-POD sijoitetaan, on
oltava riittavan jaykka ja sen on kyettdva ottamaan vastaan veneen
liikkeesta aiheutuvat voimat tyontdvoimien lisaksi.

- Otahuomioon tarvittava vapaa tila E-POD:n ympérilla sailion sisal-
13, katso paamitat.

- Rungossa olevan reidn mitat on esitetty kohdassa paamitat, katso
sivu 72.

[ Huom

Moottori on asennettava kuivaan, hyvin ilmastoituun tilaan.
Laitteisto on pidettava aina puhtaana pilssivedesta.

Ympariston lampdétila ei saa ylittaa 50 °C. Varmista riittava il-
manvaihto. Anna viileda ilmaa ja poista lammin ilma.

+ Aseta E-POD samansuuntaisesti tai hieman alaspain kulmassa ve-
silinjaan nahden (WL).

- Rungon osan, johon E-POD asennetaan, on oltava tdysin tasainen.
- Asentajan on varmistettava vesitiivis tiivistys.
Kayttovoiman ja ohjausjarjestelméan osien on oltava oikein kohdistet-

tuja, jotta ne toimisivat moitteettomasti. Oikea sijoittelu on erittdin
tarkeda purjehdusominaisuuksien ja séhkdnkulutuksen kannalta.

‘—W\( ‘ ‘

L]
.

20-100 mm

« Aseta E-POD oikealle etdisyydelle perdsimesta ja varmista, etta
vesi padsee virtaamaan vapaasti.

AT installation manual E-POD electric propulsion

» Aseta E-POD veneen keskilinjan suuntaisesti tai sen suuntaisesti.

4.1 Sahkojarjestelma

Sdhkémoottorin ja moottorinohjaimen valinen sahkdjohdotus on jo
asennettu. Asennuksessa on eristetty paluulinja.
Kytke moottori seuraavasti:

+48V  -48V

[

MCVB (VMTL) -tehostettu lataus
+24V
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A VARoITUS

Pitaa akkukaapelit irti E-PODn kotelosta ja teravista reunoista

A Varoitus

Liita kaikki negatiiviset johtimet! Uiva negatiivinen aiheuttaa
jarjestelmavirheita!

A Varoitus

Yli 60V (jarjestelmén) jannite aiheuttaa laitteistolle vaurioita,
joita ei voi korjata!

4.2 MCVB (VMTL) -tehostettu lataustoiminto

MCVB (VMTL) -tehostetun lataustoiminnon ansiosta 48 voltin E-POD-
moottoria voidaan kayttda (olemassa olevassa) 24 V:n veneen sahko-
verkossa.

48 voltin E-POD-akusto ladataan liittamalla 24 voltin akusto MCVB
(VMTL) -tehostetun latauksen liitantaan. Lisalatauslaitetta ei tarvita.
Katso kytkentdkaavio sivulta 70.

+48V

MCVB (VMTL)
-tehostettu lataus
+24V

8-10Nm

A VARoITUS

MCVB (VMTL) -tehostettu lataustoiminto soveltuu vakiona
vain lyijyakuille.

MCVB -tehostettu latauskaapeli >25 mm2

MCVB -tehostettu lataussulake 80 A

Uppoumarunkoisen aluksen tehonkulutus

4.3 Akut

Akun nimellisjannitteen tulee olla 48 V ja toiminta-alueen vililla =44
V ja <59 V. Absoluuttinen maksimi 60 V.

Integroitu moottoriohjain rajoittaa tehoa 44 V:sta ja pysahtyy 40 Viin.
Tama estaa akun liiallisen purkauksen.

Kdynnistysakut eivdt sovellu sahkokdyttdiseen propulsiojarjestel-
maan. Sen sijaan tulisi kdyttaa ryhmaakkuja tai ajoakkuja.

VETUS voi toimittaa erilaisia huoltovapaita akkuja. Esimerkiksi tyyppi
AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle tai litium 4-kennoinen LiFe-
PO4 sopivat sahkoiseen propulsioon.

[ Huom

Tasaa sarjaan kytkettyjen akkujen jannite. Tarkista yksittaiset
akkulohkot ja varmista, etta niiden valinen jannite on yhta
suuri.

4.4 Akkukapasiteetti

Seuraavilla seikoilla on tarked merkitys akun kapasiteetin maaritta-
misessa:

- Veneen ominaisuudet (vesiviivan pituus, massa, rungon muoto)

Kulkutapa

Haluttu kantama

- Akun tyyppi

Olevassa taulukossa "Uppoumarunkoisen aluksen tehonkulutus" esi-
tetdan aluksen tehonkulutus (energiankulutus) eri aluksen pituuksil-
le ja nopeuksille. Tehonkulutusta voidaan sitten kayttda ajoajan las-
kemiseen. Katso alla oleva esimerkki:

1. Akkukapasiteetin maarittaminen

Veneen, jonka pituus on 6 metria ja haluttu kulkunopeus on 8,8
km/h, ohjeellinen vaadittu teho on 2,1 kW. Haluttu ajoaika on
vahintdan 6 tuntia jatkuvalla ajolla. Tama johtaa siihen, ettd akun
vaadittu kapasiteetti on 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

2. Akuston maarittaminen

Kahdeksan AGM-akun akkupaketti, maksimi syvapurkaus 70 %,
C20-arvo 220 Ah, 12 V sarja rinnakkain (4 x 12V ja 2 x 220 Ah)
kytkettynd 48 V akkupakkaukseen, antaa kayttokelpoiseksi akku-
kapasiteetiksi (( 220 x 2) x (4 x 12) x 70 %) = 14,8 kWh.

3. Ajoaika (viitteellinen)

Perustuu 2.1 kW:n kulutukseen, joka antaa ajoajaksi yli seitseman
tuntia (14.8/2.1).

Vesilinjan pituus 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
Hidas ajo

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2 km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Matkanopeus

1,5 kW 2,1 kW 3,9kwW 6,7 kW 9,6 kW

9km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Runkonopeus

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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4.5 Akuston asennus

Akkuja asennettaessa on otettava huomioon seuraavat seikat:

A VARroITus

Noudata aina akkujen kdyttoohjeessa annettuja varoituksia ja
turvallisuusohjeita.

- Akut on asennettava kuivaan, hyvin tuuletettuun tilaan.

- llmanvaihto on tarkeaa, koska latauksen aikana voi syntya pienia
maaria rajahtavaa kaasua. Asenna tarvittaessa koneellinen ilman-
vaihtojdrjestelma.

- Asenna akut aina pilssiveden tason ylapuolelle.

- Akut on kiinnitettava kunnolla, jotta kotelo ei vaurioitu. Asenna
akut mieluiten akkukoteloon.

- Ympiriston lampétila saa olla enintadn 60 Celsius-astetta. Ald kos-
kaan asenna akkuja suoraan auringonvaloon!

- Akkujen on oltava helposti saatavilla huoltoa varten.

- Al koskaan asenna kytkimisia tai muita sdhkolaitteita akkujen |3-
hellg, silld mahdolliset kipinat voivat aiheuttaa rajahdyksen.

- Estd metalliesineiden joutuminen vahingossa kosketuksiin akun
napoihin.

4.6 Paavirtakaapelit

- Liitd moottori akkuihin kaavioiden osoittamalla tavalla, katso sivu
70.

Asenna mukana toimitettu sulake ja paakytkin pluskaapeliin (+).

A VARoITUS

Kun lasket kaapelin poikkipinta-alaa, ota huomioon suurin sal-
littu jannitteen pudotus, joka on 5 %.

Al koskaan kiyta pienempii kaapelin poikkipinta-aloja kuin
alla olevassa taulukossa on esitetty.

70 mm2

300 A

Akkukaapeli
Sulake

Jos akkuja ei kdyteta tai niitd ei ladata, on suositeltavaa, ettd ne erote-
taan toisistaan eristavalla kytkimella.

A VARroITus

ALA koskaan asenna sulaketta, paakytkinta tai eristyskatkaisi-
jaa akkutilaan!

un teet sahkodasennusta, noudata aina paikallisia maarayksia.

Ota akkukaapeleita asennettaessa huomioon seuraavat seikat:
- Asenna kaapelit mahdollisimman lyhinta reittid akuista mootto-
riin.

nn

- Niputa kaapelit "+" ja "-" yhteen, jos kaapelipituus on suuri.

AT installation manual E-POD electric propulsion

- Asenna "+"- ja "-"-kaapelit mieluiten siten, ettd kunkin kaapelin
kokonaispituus on sama. Tama takaa yhta suuren kuorman jokai-
selle akulle.

"_n

- Varmista, etta kaapelit eivat kulje pilssiveden lapi.

- Varmista, ettd kaapelit eivat padse kosketuksiin terdavien reunojen
kanssa.

- Kiinnita kaapelit siten, etta tarindn aiheuttama kuluminen tai han-
kautuminen estetdan.

- Liita kaapeliliittimilla kaapelit kytkimiin, sulakkeisiin ja moottoriin.
- Kayta mieluiten puristusliitosta kaapeliliittimien kytkemiseen.

- Liita kaapelit akkunapoihin laadukkailla akkuliittimilla.

- Kirista pultit tiukasti, jotta kytkenta on hyva.

- Ala kdyta jousivoimaisia akkuliittimia!

- Voitele akkunavat ja akkuliittimet vaseliinilla korroosion estami-
seksi.

- Al3 koskaan vaihda liitinkaapeleita keskenain.

- Tarkista ennen ajoon Iaht6a akkujen lataustila samalla tavalla kuin
tarkistat dieselmoottorin polttoainesailion polttoainemaaran.

A VARoITUS

Plus- (+) ja miinuskytkentdjen (-) vaihtaminen keskendan
aiheuttaa korjaamatonta vahinkoa asennukselle.

A VARoITUS

Ala KOSKAAN oikosulje akkuja liittaimalla plusnapaa (+)
miinusnapaan (-).

Paavirtakaapeleiden liittdminen
Kytke kaikki sahkolaitteet pois paalta.
« Estd esimerkiksi tyokalujen aiheuttamat oikosulut.

« Liitd ensin pluskaapeli (+) ja sitten miinuskaapeli (-).

4.7 Sisainen sulake

Liitantdkotelon ohjaimessa on sisdinen sulake. Tama sulake suojaa
ohjainta ja moottoria oikosuluilta tai ylikuormalta.

33" Huom

Vaihda vikaantuneen sulakkeen tilalle aina samanarvoinen
sulake.
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4.8 Yhden tai useamman moottorin kokoonpano 4.9 CAN-vdylan (ohjausvirran) kaapeleiden liittami-
nen
Jos E-POD-moottoreita on asennettu kaksi, vain tyyrpuurin puolei-
nen E-POD-moottori on maaritettava. Katso kaavioita sivulta 54, jos useita paneeleita on liitettava.
A VAARA
33" Huom
Tyoskentele jarjestelman parissa vain, kun moottori on
pysaytetty ja sahkojarjestelma on kytketty pois paalta. CAN-védylan virtalahde on aina kytkettdva 12 volttiin (=10V,
<16 V). Kayta E-DRIVE MPE1KB -avainkytkinta virtalahteena.

+ Irrota E-PODin kansi.
- Etsi CAN-véylan liitin MCVB:sts. !E} Varo

Kuten kansainvalisissa standardeissa edellytetaan, kaikki
tasavirtajarjestelman neutraalit (negatiiviset) johtimet on
kytkettava yhteen keskuspisteeseen. Tama estaa vaarallisten
tilanteiden ja korroosio-ongelmien lisaksi myos CAN-vaylajar-
jestelman virheilmoitukset.

! g} Varo

Jos  CAN-vdyldjarjestelmdan  virransyottoon  kaytetaan
DC/DC-muunninta, varmista, etta seka tulo- etta lahtopuolen
miinusnavat ovat kytkettavissa yhteen. Jos olet epavarma, ota
yhteytta muuntimen toimittajaan.

+ Jos kdyttdovoimajarjestelmdssa on kaksi E-POD-moottoria, katkai-

se vain tyyrpuurin puoleisen moottorin punainen johto. 4.10 Asennuksen IOPPUtarkaStus

33" Huom

Tarkista mahdolliset vuodot heti aluksen vesillelaskun jal-
keen.

[ Huom

Jarjestelman asennuksen jalkeen ja ennen kdytt6onottoa
on tarkistettava seuraavat kohdat:

- Kaikki kaapelilitdnnat, pultit, mutterit ja kiertokanget.

- Kaikkien paneelien oikea toiminta.

« Varmista, ettd molemmat paat eivat padse kosketuksiin. Kayta esi-
merkiksi eristettyd kaapelin paateholkkia.

- Asenna kansi takaisin.

[ Huom

Moottorin pydrimissuunta voidaan asettaa ohjauspaneelista.
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1 Bezpieczenstwo

Wskazania ostrzegawcze
W niniejszej instrukcji, o ile ma to zastosowanie, w zwiazku z bezpie-
czenstwem stosowane sg nastepujgce oznaczenia ostrzegawcze:

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje, ze istnieje potencjalnie duze niebezpieczenstwo, ktdre
moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

A OSTRZEZENIE

Wskazuje, ze istnieje potencjalne zagrozenie, ktére moze prowadzi¢
do urazéw.

! g} PRZESTROGA

Wskazuje, ze uzycie danych procedur, dziatan, itp. moze skutkowac
powaznym uszkodzeniem lub zniszczeniem silnika. Pewne uzycia
PRZESTROGI informuja réwniez, ze istnieje potencjalnie duze zagro-
zenie, ktére moze prowadzi¢ do powaznych urazéw lub $mierci.

[ Uwaca

Ktadzie nacisk na wazne procedury, okolicznosci, itp.

Symbole

/ Wskazuje, ze stosowana procedura musi by¢ przeprowadzo-
na.

X Wskazuje, ze konkretne dziatanie jest zabronione.

Przekaz te instrukcje bezpieczenstwa wszystkim uzytkownikom.

Zawsze nalezy przestrzegac ogdlnych zasad i przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa oraz zapobiegania wypadkom.

System E-POD sktada sie z 5 modutéw:
- Uktad napedu

- Ukfad sterowania

- Ukfad monitorowania energii

- Uktad przechowywania energii

- Uktad zasilania energia

Moduly te dajga kilka mozliwosci w kwestii wyboréw i kombinacji.

[~ Uwaca

Przed rozpoczeciem uzytkowania systemu E-POD nalezy
przeczytac instrukcje obstugi do wszystkich komponentéw.

Nieautoryzowane modyfikacje wylaczaja odpowiedzialno$¢ pro-
ducenta za wynikajace z tego szkody.

Silnik daje rézne rezultaty przy réznych jednostkach, w zaleznosci od
obszaru wystawionego na dziatanie wiatru, pednika, rozmiaru akumu-
latora i ksztattu znajdujacej sie pod woda czesci kadtuba.

Nominalna znamionowa moc wyjsciowg mozna osiaggna¢ tylko w
optymalnych warunkach:

« Podczas uzytkowania upewnij sie, ze dostepne jest prawidtowe
napiecie akumulatora.

+ Montaz przeprowadza sie zgodnie z zaleceniami podanymi w ni-
niejszej instrukcji montazu, szczegdlnie w odniesieniu do:

- Wystarczajgco duzej srednicy przewodéw akumulatora, aby
zredukowac spadek napiecia do minimum.

- Ustawienie systemdéw napedu i sterowania.

A OSTRZEZENIE

Ten produkt powinien by¢ instalowany i serwisowany tylko
przez wykwalifikowany personel, ktéry przeczytat i zrozumiat
instrukcje oraz srodki ostroznosci zawarte w tym podreczni-
ku. Niewtasciwe postepowanie zgodnie z instrukcjami w tym
podreczniku moze prowadzi¢ do powaznych obrazen lub
uszkodzenia mienia. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci
za jakiekolwiek szkody wynikajace z niewtasciwej instalacji

A OSTRZEZENIE

Maksymalna temperatura otoczenia: 50 °C.
Maksymalna temperatura wody na zewnatrz: 30 °C.
System winien by¢ zawsze wolny od szronu.

A OSTRZEZENIE

Zamiana potaczen plus (+)iminus (-) spowoduje nieodwracalne
uszkodzenie instalacji.

lub serwisowania przez personel niewykwalifikowany.

2  Wprowadzenie

Niniejsza instrukcja przedstawia wytyczne dla instalacji silnika elek-
trycznego E-POD.

W kwestiach zwigzanych z niezawodnosciag systemu E-POD czynni-
kiem decydujacym jest jako$¢ montazu. Niemal wszystkie nieprawi-
dtowosci jego dziatania wynikaja z btedéw lub niedoktadnosci obec-
nych w procesie instalacji. Jest zatem niezbedne, aby kroki podane
w instrukcjach instalacji byty w petni przestrzegane, a sama jakos¢
montazu zostata sprawdzona po jego dokonaniu.
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A OSTRZEZENIE

Aby unikna¢ probleméw z korozja, na E-POD nie nalezy
stosowac pod zadnym pozorem srodkéw przeciwporostowych
zawierajacych tlenek miedzi.
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3 Formularz instalacji

Przejdz na strone www.vetus.com i pobierz formularz instalacji.

I3 Uwaca

Aby zgtosic roszczenie gwarancyjne, nalezy w catosci wypet-
ni¢ formularz instalacji i przesta¢ go na adres:
installationforms@vetus.com

Numer seryjny MCVB (funkcja VETUS Boosted Charge sterownika sil-
nika) znajduje sie w nastepujacym miejscu:

4 Instalacja

Budowa kadtuba wokét miejsca, w ktérym jest umieszczony E-POD,
musi by¢ odpowiednio sztywna i by¢ w stanie wchiona¢ sity oddzia-
tujace nan w wyniku ruchu todzi oraz sity napedowe.

- Nalezy mie¢ na uwadze to, ile przestrzeni trzeba wokét E-POD zo-
stawi¢ wewnatrz jednostki; vide gtéwne wymiary.

- Aby pozna¢ wymiary otworu w kadtubie, vide gtéwne wymiary,
na stronie 72.

I3 Uwaca

Silnik nalezy zamontowa¢ w suchym, dobrze wentylowanym
miejscu.

Instalacja musi by¢ zawsze pozbawiona wody zezowe;..
Temperatura otoczenia nie powinna przekracza¢ 50 °C. Nale-

zy zapewni¢ odpowiednia wentylacje. Nalezy doprowadzac
chtodne powietrze i odprowadzac ciepte.

« E-POD nalezy umiesci¢ w takiej pozycji, aby byt usytuowany réow-
nolegle wobec linii wody lub lekko nachylony w dét.

- Cze$¢ kadtuba, w ktérej montowany jest E-POD, musi by¢ catko-
wicie pfaska.

- Przy montazu zaaplikowa¢ nalezy nieprzepuszczajagce wody

szczeliwo.

Czesci systemoéw napedu oraz sterowania nalezy rozmiesci¢ w pra-
widtowym ukfadzie, tak, zeby umozIliwi¢ prawidtowe dziatanie sruby
napedowej. Wtasciwy uktad jest bardzo wazny dla zapewnienia odpo-
wiednich whasciwosci zeglugowych oraz zuzycia energii elektrycznej.

L =<0l |
- |

]

20-100 mm

>300 mm

+ Umies¢ E-POD na linii lub réwnolegle do linii srodka todzi.

4.1 Uklad elektryczny

Okablowanie elektryczne miedzy silnikiem elektrycznym i sterowni-
kiem silnika zostato juz zainstalowane. Instalacja ma izolowany po-
wrét. Podtacz silnik w nastepujacy sposéb:

+48V  -48V

Magistrala CAN

« E-POD nalezy umiesci¢ w odpowiedniej odlegtosci od steru, a tak-
ze zapewnic¢ swobodny przeptyw wody.
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A OSTRZEZENIE

Chroni kable akumulatorowe przed obudowa E-POD i ostrymi
krawedziami

A OSTRZEZENIE

Podtacz wszystkie przewody ujemne! Nieuziemione prze-
wodniki ujemne doprowadza do awarii systemu!

A OSTRZEZENIE

Napiecie elektryczne (systemowe) wyzsze niz 60 V spowodu-
je nieodwracalne uszkodzenie urzadzenia!

4.2 Funkcja MCVB boosted charge

Dzieki funkcji tadowania wzmocnionego MCVB (MCVB boosted char-
ge), 48-woltowy silnik E-POD moze by¢ uzywany w (istniejacej) sieci
poktadowej 24 V.

Podtaczajac zespot akumulatoréw 24 V do ztgcza tadowania wzmoc-
nionego MCVB (MCVB boosted charge), zestaw akumulatoréw 48V,
E-POD jest tadowany. Dodatkowa mozliwos¢ tadowania nie jest wy-
magana. Zobacz schemat pofgczen na stronie 70.

+48V

MCVB
Boosted charge
+24V

Funkcja tadowania wzmocnionego MCVB (MCVB boosted
charge) jest standardowo odpowiednia tylko dla akumula-
toréw kwasowo-otowiowych.

>25 mm?2
80 A

Kabel do zwiekszonego tadowania MCVB

Bezpiecznik zwiekszonego tadowania MCVB

Wskazanie poboru mocy dla wypornosci statku

Nominalne napiecie akumulatora powinno wynosi¢ 48 V, przy zakre-
sie pracy 0d44V do59 V. Maksymalne napiecie powinno wynosi¢ 60 V.

4.3 Akumulatory

Zintegrowany sterownik silnika ogranicza moc wyjsciowa od 44 V i
zatrzymuje przy 40 V. Zapobiega to nadmiernemu roztadowywaniu
akumulatora.

Akumulatory rozruchowe sa nieodpowiednie dla elektrycznego ukta-
du napedowego. Zamiast tego powinno sie zastosowac¢ akumulatory
pot trakcyjne lub trakcyjne.

Firma VETUS moze dostarczy¢ szeroki zakres akumulatoréw bezob-
stugowych. Do napedu elektrycznego odpowiednie beda na przy-
ktad typy AGM (Absorbed Glass Mat), DeepCycle lub litowy, 4-ogni-
wowy LiFePO4.

[~ Uwaca

Wyréwnaj napiecie akumulatoréw potaczonych szeregowo.
Sprawdz poszczegdlne bloki akumulatoréw i upewnij sie, ze
napiecie miedzy nimi jest réwne.

44 Pojemnos¢ akumulatorow

Ponizsze punkty odgrywaja wazna role w okreslaniu pojemnosci ba-
terii:

- Charakterystyka todzi (dtugos¢ linii wodnej, waga, ksztatt kadtu-
ba)

- Styl zeglowania
- Pozadany zasieg

- Typ akumulatoréw

Tabela ,Wskazanie poboru mocy dla wypornosci statku” podaje
wskazanie poboru mocy (zuzycia energii) przez statek przy réznych
dtugosciach i predkosciach. Zuzycie energii mozna nastepnie wyko-
rzysta¢ do obliczenia czasu zeglugi. Zobacz przykfad ponizej:

1. Okreslanie pojemnosci akumulatoréw

Dla todzi o dtugosci 6 metréw i predkosci zeglowania 8,8 km/h
obowigzuje orientacyjny pobér mocy 2,1 kW. Pozadany czas
zeglugi to minimum 6 godzin ciagtej zeglugi. Daje to wymagana
pojemnos¢ akumulatora 2,1 x 6 = 12,6 kWh.

2. Okreslenie pakietu akumulatoréw

Zestaw skfadajacy sie z oSmiu akumulatoréw AGM, o maksymal-
nym gtebokim roztadowaniu 70%, wartosci C20 220 Ah, szerego-
wo 12V (4 x 12 Vi 2 x 220 Ah) przefaczonych na pakiet akumula-
toréw 48V daje pojemnos¢ uzyteczng akumulatora ((220 x 2) x (4
x12) x 70%) = 14,8 kWh.

Dtugos¢ linii wodnej 4m 6m 8m 10m 12m

6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h 6 km/h
tagodne zeglowanie

1 kW 0,7 kW 0,8 kW 1 kW 1,1 kW

7,2 km/h 8,8 km/h 10,2 km/h 11,4 km/h 12,5 km/h
Predkos¢ przelotowa

1,5 kW 2,1 kw 3,9 kw 6,7 kW 9,6 kW

9 km/h 11 km/h 12,8 km/h 14,3 km/h 15,7 km/h
Predkos¢ graniczna

3,1 kw 4,1 kW 7,7 kW 13,4 kW 18,9 kW
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3. Obliczanie czasu uzytkowania (wskazéwka)

Biorac pod uwage zuzycie energii wynoszace 2,1 kW, daje to czas
uzytkowania wynoszacy (14,8 / 2,1) ponad 7 godzin.

4.5 Instalacja akumulatoréw

Podczas instalacji baterii nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace punkty:

A OSTRZEZENIE

Zawsze postepuj zgodnie z ostrzezeniami i instrukcjami
dotyczacymi bezpieczenstwa podanymi w instrukcji obstugi
akumulatora.

- Akumulatory musza by¢ instalowane w suchym, dobrze wentylo-
wanym miejscu.

- Wentylacja jest wazna, poniewaz podczas fadowania moga po-
wstawac niewielkie ilosci tatwopalnego gazu. W razie potrzeby
zainstaluj system wentylacyjny.

- Baterie nalezy instalowa¢ powyzej poziomu wody zezowe;j.

- Akumulatory musza by¢ solidnie zamocowane, aby zapobiec
uszkodzeniu obudowy. Najlepiej umiesci¢ je na tacy.

- Temperatura otoczenia nie moze przekracza¢ 60 stopni C. Akumu-
latory nie moga by¢ poddawane dziataniu swiatta stonecznego.

- Akumulatory musza by¢ tatwo dostepne w celu konserwacji.

- Nigdy nie montuj przefgcznikéw ani innych urzadzen elektrycz-
nych w poblizu akumulatoréw; powstate w ten sposéb iskry moga
spowodowac wybuch.

- Unikaj przypadkowego kontaktu metalowych przedmiotéw z za-
ciskiem akumulatora.

4.6 Gléwne przewody elektryczne

+ Podtaczy¢ silnik do akumulatoréw, jak pokazano na schematach,
patrz strona 70.

« Zamontuj dostarczony bezpiecznik i wytacznik gtéwny w przewo-

dzie dodatnim (+).
A OSTRZEZENIE

Przy obliczaniu przekrojéw kabli nalezy wzig¢ pod uwage mak-
symalny dopuszczalny spadek napiecia wynoszacy 5%.

Nigdy nie uzywaj mniejszych przekrojéw kabli niz podano w
ponizszej tabeli.

70 mm?2

300A

Kabel akumulatora

Bezpiecznik

Gdy akumulatory nie sg uzywane lub nie sa tadowane, zaleca sie ich
odfaczenie od siebie za pomoca odtacznikow.

A OSTRZEZENIE

NIGDY nie montuj bezpiecznika, wytacznika gtéwnego lub
odtacznikéw przy akumulatorze!

Przed montazem instalacji elektrycznej nalezy zawsze
zapoznac sie z lokalnie obowigzujacymi przepisami.

58 370801.12

Podczas instalacji kabli akumulatora wez pod uwage nastepujace
punkty:

- Uzyj jak najkrotszych kabli do potaczenia akumulatoréw z silni-
kiem.

- W przypadku dtugich kabli pofacz ze soba(w wigzke) kable ,+"i,-"

- Zamocuj,+"i,-" najlepiej w taki sposob, aby catkowita dtugos¢ ka-
bli byfa taka sama. Zapewnia to jednakowe obcigzenie kazdego
akumulatora.

- Upewnij sig, ze kable nie przechodza przez wode zezowa.
- Upewnij sie, ze kable nie stykaja sie z ostrymi krawedziami.

- Zamocuj kable w taki sposéb, aby zapobiec zuzyciu lub $cieraniu
spowodowanemu wibracjami.

- Przy podfaczaniu kabli do przetacznikéw, bezpiecznika i silnika
uzyj zaciskow.

- Jesli to mozliwe, dopasuj korncdwki kabli poprzez zaciskanie.

- Uzyj dobrej jakosci zaciskéw akumulatorowych, aby podtaczy¢
przewody do biegunéw akumulatora.

- Mocno dokre¢ sruby, aby zapewnic¢ dobre potaczenie.
- Nie uzywaj sprezynowych zaciskéw akumulatorowych!

- Nasmaruj bieguny i zaciski akumulatora wazeling, aby zapobiec
korozji.

- Nigdy nie zamieniaj przewodoéw fgczacych.

- Przed wyjazdem sprawdz stan natadowania akumulatoréw, tak
jak poziom paliwa w przypadku silnika wysokopreznego.

A OSTRZEZENIE

Zamiana potaczen plus (+) i minus (-) spowoduje
nieodwracalne uszkodzenie instalacji.

A OSTRZEZENIE

NIGDY nie zwieraj baterii, podtaczajac biegun dodatni (+) do
bieguna ujemnego (-).

Podtaczanie gtéwnych kabli elektrycznych
«  Wylacz wszystkie urzadzenia elektryczne.
« Zapobiegaj zwarciom spowodowanym np. przez narzedzia.

« Najpierw podfacz przewdd dodatni (+), a nastepnie ujemny.

4.7 Bezpiecznik wewnetrzny

Na sterowniku w skrzynce przytaczeniowej znajduje sie wewnetrzny
bezpiecznik. Bezpiecznik ten chroni sterownik i silnik przed zwarcia-
mi lub przecigzeniami.
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[~ Uwaca

Zawsze wymieniaj uszkodzony bezpiecznik na bezpiecznik o
tej samej wartosci.

4.8 Konfiguracja jednego lub wigkszej ilosci silnikow

Jesli zainstalowane sg dwa silniki E-POD, nalezy skonfigurowac tylko
prawy silnik E-POD.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Pracowac z systemem mozna tylko przy zatrzymanym silniku i
wylaczonej instalacji elektrycznej.

+  Usun obudowe E-POD.

+ Znajdz ztacze magistrali CAN na MCVB.

« W ukfadzie napedowym z dwoma silnikami E-POD nalezy przecigc
tylko czerwony przewdd prawego silnika.

«  Upewnij sig, ze konce nie bedg sie ze sobg stykac. Mozesz na przy-
ktad skorzystac z izolujgcej ostony na kabel.

Zamontuj ponownie ostone

33~ Uwaca

The direction of rotation of the motor can be set on the
control panel.
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49 Podtaczanie przewodéw magistrali CAN

Zobacz schematy od strony 61, jesli podtaczyc trzeba wiele paneli.

I3 Uwaca

Zasilanie magistrali CAN musi by¢ zawsze podtaczone do
napiecia 12V (=10V, <16 V). Jako zasilanie nalezy zastosowa¢
przetacznik kluczykowy E-DRIVE MPE1KB.

! {Q} PRzESTROGA

Zgodnie z wymogami norm miedzynarodowych, wszystkie
przewody neutralne (ujemne) uktadu pradu statego musza
by¢ podtaczone do jednego punktu centralnego. Zapobiega
to nie tylko niebezpiecznym sytuacjom i koroz;ji, ale takze ko-
munikatom o bledach w systemie szeregowej magistrali ko-
munikacyjnej.

! g} PrzesTrROGA

Jedli do zasilania magistrali CAN uzywany jest przetwornik DC/
DC, upewnij sig, ze zaciski ujemne zaréwno wejscia, jak i wyjscia
sq lub moga byc¢ zwarte. W razie watpliwosci skontaktuj sie z
dostawca przetwornika.

4.10 Kontrola instalacji koncowej

[ Uwaca

Sprawdz, czy nie ma wyciekdw natychmiast po zwodowaniu
statku.

33~ Uwaca

Po zainstalowaniu systemu, przed uruchomieniem, sprawdz
nastepujace punkty:

- Wszystkie pofaczenia kablowe, sruby, nakretki oraz ztacza
obrotowe.

- Prawidtowe dziatanie wszystkich paneli.
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5 V-CAN aansluitschema’s
V-CAN wiring diagrams
V-CAN-Schaltplane
Schémas de cablage V-CAN
Diagramas de cableado V-CAN
Schemi di cablaggio V-CAN

2

|| N\

— )

[ Leror

Het V-CAN netwerksysteem stelt componenten in staat met elkaar te
communiceren via een enkele datalijn. Componenten met één aanslui-
ting (B) moeten met het netwerk worden verbonden met behulp van
een hub (3). Componenten met twee aansluitingen (A) kunnen simpel
worden doorverbonden. Plaats de 12 Volt CAN-bus voeding (1) bij voor-
keur in het midden van het systeem. Beide uiteinden van het netwerk
moeten altijd worden voorzien van een afsluitweerstand (2).

[~ Notwe

The V-CAN network system allows components to communicate with
each other over a single data line. Components with one connection (B)
must be connected to the network using a hub (3). Components with two
connections (A) can be simply interconnected. Preferably place the 12 Volt
CAN bus power supply (1) in the middle of the system. Both ends of the
network should always be equipped with a terminating resistor (2).

[ AcHTunG

Das V-CAN-Netzwerksystem erméglicht die Kommunikation der Kompo-
nenten untereinander liber eine einzige Datenleitung. Komponenten mit
nur einem Anschluss (B) sollten Giber einen Hub (3) an das Netzwerk ange-
schlossen werden. Komponenten mit zwei Anschliissen (A) kdnnen ein-
fach zusammengeschaltet werden. Stellen Sie das 12-Volt-CAN-Bus-Netz-
teil (1) vorzugsweise in die Mitte des Systems. Beide Enden des Netzes
sollten immer mit einem Abschlusswiderstand (2) versehen werden.

[~  ArTention

Le systéme en réseau V-CAN permet aux composants de communiquer
entre eux par une seule ligne de transmission de données. Les composants
dotés d'une seule connexion (B) doivent étre connectés au réseau a l'aide
d'un concentrateur (3). Les composants a deux connexions (A) peuvent
étre simplement interconnectés. Placez |'alimentation 12 volts du bus CAN
(1) de préférence au centre du systéme. Les deux extrémités du réseau
doivent toujours étre équipées d'une résistance de terminaison (2).

[~ Atencion

El sistema de red V-CAN permite que los componentes se comuniquen
entre si a través de una Unica linea de datos. Los componentes con una
conexién (B) deben conectarse a la red mediante un concentrador (3).
Los componentes con dos conexiones (A) pueden interconectarse facil-
mente. Coloque la fuente de alimentacion de bus CAN de 12 voltios (1)
preferentemente en el centro del sistema. Ambos extremos de la red
deben estar siempre equipados con una resistencia de terminacion (2).
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V-CAN ledningsdiagrammer
Kopplingsscheman fér V-CAN
V-CAN koblingsskjemaer
V-CAN kytkentdkaaviot
Schematy okablowania V-CAN

33" ArTeEnzione

Il sistema di rete V-CAN consente ai componenti di comunicare tra loro
su un'unica linea dati. | componenti con un solo collegamento (B) devo-
no essere collegati alla rete mediante un hub (3). | componenti con due
connessioni (A) possono essere semplicemente interconnessi. Posizio-
nare I'alimentatore CAN bus da 12 Volt (1) preferibilmente al centro del
sistema. Entrambe le estremita della rete devono sempre essere dotate
di un terminatore (2).

[ Bemark

V-CAN-netvaerkssystemet muligger indbyrdes kommunikation mellem
komponenter via en enkelt datalinje. Komponenter med én tilslutning
(B) skal forbindes med netvaerket via en hub (3). Komponenter med to til-
slutninger (A) er nemme at forbinde med hinanden. Anbring sa vidt mu-
ligt 12-volts CAN-bus-stremforsyningen (1) midt i systemet. Hver ende af
netvaerket skal altid forsynes med en afslutningsmodstand (2).

33" OsservERA

V-CAN-natverkssystemet gor det mojligt for komponenter att kommu-
nicera med varandra via en enda dataledning. Komponenter med en
anslutning (B) ska anslutas till ndtverket med hjdlp av en hubb (3). Kom-
ponenter med tva anslutningar (A) kan enkelt kopplas samman. Placera
foretradesvis CAN-bussens 12V stromforsorjning (1) i mitten av systemet.
Bada dndarna av natverket maste alltid forses med ett avslutnings-
motstand (2).

I3  Merk

V-CAN-nettverkssystemet gjor det mulig for komponenter & kommuni-
sere med hverandre via en enkelt datalinje. Komponenter med én tilkob-
ling (B) ma kobles til nettverket ved hjelp av en hub (3). Komponenter
med to tilkoblinger (A) kan enkelt kobles videre. Plasser 12-volts CAN-
busstremforsyningen (1) fortrinnsvis midt i systemet. Begge ender av
nettverket skal alltid utstyres med en terminator (2).

33" Huom

V-CAN-verkkojarjestelman avulla komponentit voivat kommunikoida
keskendan yhden tiedonsiirtolinjan kautta. Komponentit, joissa on yksi
litdnta (B), on liitettdava verkkoon keskittimen (3) avulla. Komponentit,
joissa on kaksi liitdntda (A), voidaan helposti liittda toisiinsa. Sijoita 12
voltin CAN-vayldn virtaldhde (1) mieluiten jarjestelman keskelle. Verkon
molemmissa pdissa on aina oltava paatevastus (2).

33~ Uwaca

System sieciowy V-CAN pozwala komponentom komunikowac¢ sie ze
soba za posrednictwem pojedynczej linii danych. Komponenty z jednym
zlaczem (B) powinny by¢ podtaczone do sieci za pomocg koncentratora
(3). Komponenty z dwoma ztgczami (A) moga by¢ po prostu potaczone.
Umies¢ 12-woltowy zasilacz magistrali CAN (1) najlepiej na $rodku sys-
temu. Oba konce sieci powinny by¢ zawsze wyposazone w rezystor
terminujacy (2).
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5.1

Algemeen CAN-bus schema E-DRIVE
General CAN-bus diagram E-DRIVE
Allgemeines CAN-Bus-Schema E-DRIVE
Schéma général du bus CAN E-DRIVE
Esquema general del bus CAN para E-DRIVE

Generelt CAN-Bus-diagram E-DRIVE

Allmant CAN-bussdiagram E-DRIVE

Schema generale del bus CAN E-DRIVE

Generelt CAN-bussdiagram E-DRIVE
Yleinen CAN-véayldkaavio E-DRIVE
0Ogodlny schemat magistrali CAN E-DRIVE

11\&—.]%@%5{]:
o
o

(=)
:

16

A
‘\ \
w

15

1 Contactslot Key switch Schlisselschalter
V-CAN afsluitweerstand V-CAN terminator V-CAN-Abschlusswiderstand
V-CAN hub V-CAN hub V-CAN Netzknotenpunkt
V-CAN kabel V-CAN cable V-CAN-Kabel
E-POD motor E-POD motor E-POD Motor
Motorbediening Motor control Motorsteuerung

Monitor paneel

Monitor panel

Uberwachungsbedienfeld

CAN-bus voeding

CAN-bus supply

CAN-Bus-Spannungsversorgung

Stuurstroomzekering

Control voltage fuse

Steuerspannungs-Sicherung

OV | N O|Un |~ WwW|N

—_

Geschakelde voeding (12V, 15 A)

Switched power supply (12V, 15 A)

Schaltnetzteil (12V, 15 A)

—_
—_

NMEA afsluitweerstand

NMEA terminator

NMEA-Abschlusswiderstand

12 NMEA hub NMEA hub NMEA Netzknotenpunkt

13 NMEA kabel NMEA cable NMEA Kabel

14 CANverter CANverter CAN-Umrichter

15 Accubewakings-shunt Battery monitoring shunt Shunt zur Batterieliberwachung
16 CANNME7 CANNME7 CANNME7
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Interrupteur a clé

Conmutador de llave

Interruttore a chiave

2 Résistance de terminaison V-CAN Resistencia de terminacion V-CAN Resistenza di terminazione V-CAN
3 Concentrateur V-CAN Concentrador V-CAN Hub V-CAN
4 CableV-CAN Cable V-CAN Cavo V-CAN
5 Moteur E-POD Motor E-POD Motore E-POD
6 Contrdle moteur Control del motor Controllo motore
7 Panneau du moniteur Panel del monitor Pannello di monitoraggio
8 Alimentation bus CAN Alimentacion del CAN-bus Alimentazione CAN-bus
9 Fusible de tension de commande Fusible de control del voltaje Fusibile di controllo tensione
10 Alimentation commutée (12V, 15 A) Fuente de alimentacion conmutada (12V, 15 A) Alimentazione commutata (12V, 15 A)
11 Résistance de terminaison NMEA Resistencia de terminacion NMEA Resistenza di terminazione NMEA
12 Concentrateur NMEA Concentrador NMEA Hub NMEA
13 Cable NMEA Cable NMEA Cavo NMEA
14 Convertisseur CAN CANverter CANverter
15 Shunt de surveillance de la batterie Control de la derivacidn de la bateria Shunt di monitoraggio della batteria
16 CANNME?7 CANNME?7 CANNME7

1 Negleafbryder

Nyckelbrytare

Nokkelbryter

V-CAN Afslutningsmodstand

V-CAN Avslutningsmotstand

V-CAN-termineringsmotstand

V-CAN-hub V-CAN nav V-CAN-nav
V-CAN-kabel V-CAN-kabel V-CAN-kabel
E-POD motor E-POD motor E-POD motor

Motor kontroll

Motor kontroll

Skaermpanel

Monitorpanel

Skjermpanel

CAN-busforsyning

CAN-bus tillforsel

CAN-bus tilfarsel

Kontroller spaendingssikring

Kontrollera spanningssakringen

Kontroll spenning sikring

2
3
4
5
6 Motorstyring
7
8
9
0

Skiftet stremforsyning (12V, 15 A)

Switchad stromforsorjning (12V, 15 A)

yttet stremforsyning (12V, 15 A)

NMEA Afslutningsmodstand

NMEA Avslutningsmotstand

NMEA-termineringsmotstand

12 NMEA-hub NMEA nav NMEA-nav

13 NMEA-kabel NMEA-kabel NMEA-kabel

14 CANverter CANverter CANverter

15 Batteriovervagningsshunt Batteridvervakningsshunt Batteriovervakingshunt
16 CANNME?7 CANNME?7 CANNME?7

1 Avainkytkin

Przetacznik kluczykowy

2 V-CAN Paattymisvastus Rezystor koncowy V-CAN

3 V-CAN-keskitin Koncentrator V-CAN

4 V-CAN-kaapeli Kabel V-CAN

5 E-POD moottori Silnik E-POD

6 Moottorin ohjaus Sterowanie silnikiem

7 Nayttopaneeli Panel monitorujacy

8 CAN-véylan syotto Zasilanie magistrali CAN

9 Ohjausjannitteen sulake Bezpiecznik napiecia sterujgcego
10 Kytketty virtaldhde (12V, 15 A) Przetaczane zasilanie (12V, 15 A)
11 NMEA Paattymisvastus Rezystor korncowy NMEA
12 NMEA-keskitin Koncentrator NMEA
13 NMEA-kaapeli Kabel NMEA
14 CANverter CANverter
15 Akunvalvontasuntti tacznik bocznikowy do monitorowania akumulatoréw
16 CANNME?7 CANNME?7
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5.2

@

Eén E-POD motor, Eén stuurstand En E-POD motor, En rorstation

One E-POD motor, One helm station En E-POD-motor, En roderstation

Ein E-POD Motor, ein Steuerpult En E-POD motor, En rorstasjon

Un moteur E-POD, Un Poste gouvernail Yksi E-POD-moottori, yksi ruoriasema
Un motor E-POD, Una estacién de timon Jeden silnik E-POD, jedna stacja sterowa

Un motore E-POD, una stazione di comando
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Contactslot

Key switch

Schlisselschalter

2 V-CAN afsluitweerstand V-CAN terminator V-CAN-Abschlusswiderstand
3 V-CAN hub V-CAN hub V-CAN Netzknotenpunkt
4 V-CAN kabel V-CAN cable V-CAN-Kabel
5 E-POD motor E-POD motor E-POD Motor
6 Motorbediening Motor control Motorsteuerung
7 Monitor paneel Monitor panel Uberwachungsbedienfeld
8 CAN-bus voeding CAN-bus supply CAN-Bus-Spannungsversorgung
9 Stuurstroomzekering Control voltage fuse Steuerspannungs-Sicherung
10 Geschakelde voeding (12V, 15 A) Switched power supply (12V, 15 A) Schaltnetzteil (12V, 15 A)
1 Interrupteura clé Conmutador de llave Interruttore a chiave
2 Résistance de terminaison V-CAN Resistencia de terminacion V-CAN Resistenza di terminazione V-CAN
3 Concentrateur V-CAN Concentrador V-CAN Hub V-CAN
4 CableV-CAN Cable V-CAN Cavo V-CAN
5 Moteur E-POD Motor E-POD Motore E-POD
6 Controle moteur Control del motor Controllo motore
7 Panneau du moniteur Panel del monitor Pannello di monitoraggio
8 Alimentation bus CAN Alimentacion del CAN-bus Alimentazione CAN-bus
9 Fusible de tension de commande Fusible de control del voltaje Fusibile di controllo tensione
10 Alimentation commutée (12V,15A)  Fuente de alimentaciéon conmutada (12V, 15 A)  Alimentazione commutata (12V, 15 A)
1 Nogleafbryder Nyckelbrytare Nekkelbryter
2 V-CAN Afslutningsmodstand V-CAN Avslutningsmotstand V-CAN-termineringsmotstand
3 V-CAN-hub V-CAN nav V-CAN-nav
4 V-CAN-kabel V-CAN-kabel V-CAN-kabel
5 E-POD motor E-POD motor E-POD motor
6 Motorstyring Motor kontroll Motor kontroll
7 Skaermpanel Monitorpanel Skjermpanel
8 CAN-busforsyning CAN-bus tillforsel CAN-bus tilfersel
9 Kontroller spaendingssikring Kontrollera spanningssdkringen Kontroll spenning sikring
10 Skiftet stramforsyning (12V, 15 A) Switchad stromforsorjning (12V, 15 A) yttet stremforsyning (12V, 15 A)
1 Avainkytkin Przetacznik kluczykowy
2 V-CAN Paattymisvastus Rezystor koncowy V-CAN
3 V-CAN-keskitin Koncentrator V-CAN
4 V-CAN-kaapeli Kabel V-CAN
5 E-POD moottori Silnik E-POD
6 Moottorin ohjaus Sterowanie silnikiem
7 Nayttopaneeli Panel monitorujacy
8 CAN-vaylan syottd Zasilanie magistrali CAN
9 Ohjausjannitteen sulake Bezpiecznik napiecia sterujacego
10 Kytketty virtaldhde (12V, 15 A) Przetgczane zasilanie (12V, 15 A)
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Eén E-POD motor, één boegschroef, één stuurstand. Het
schema kan worden uitgebreid tot maximaal vier stuur-
standen.

One E-POD motor, one bow thruster, one helm station. The
diagram can be extended to up to four helm stations.

Ein E-POD-Motor, ein Bugstrahlruder, ein Steuerpult. Das
Diagramm kann auf bis zu vier Steuerpulte erweitert
werden.

Un moteur E-POD, un propulseur d’étrave, un poste
gouvernail. Le schéma peut étre étendu jusqu'a quatre
postes gouvernail.

Un motor E-POD, un impulsor de proa, una estacion de

timon. El diagrama se puede extender a hasta cuatro
estaciones.

66 370801.12

Un motore E-POD, un'elica di prua, una postazione di
comando. Il diagramma puo essere esteso fino a quattro
stazioni del timone.

En E-POD motor, en bovpropel, en rorstation. Diagrammet
kan udvides til op til fire rorstationer.

En E-POD-motor, en bogpropeller, en roderstation.
Diagrammet kan utokas till upp till fyra roderstationer.

En E-POD motor, en buethruster, en rorstasjon.
Diagrammet kan utvides til opptil fire rorstasjoner.

Yksi E-POD-moottori, yksi keulapotkuri, yksi ruoriasema.
Kaaviota voidaan laajentaa enintaan neljalle ruoriasemalle.

Jeden silnik E-POD, jeden ster strumieniowy, jedno

stanowisko sterowe. Schemat mozna rozszerzy¢ do
maksymalnie czterech stacji sterowych.
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Contactslot

Key switch

Schlisselschalter

2 V-CAN afsluitweerstand V-CAN terminator V-CAN-Abschlusswiderstand
3 V-CAN hub V-CAN hub V-CAN Netzknotenpunkt
4 V-CAN kabel V-CAN cable V-CAN-Kabel
5 E-POD motor E-POD motor E-POD Motor
6 Motorbediening Motor control Motorsteuerung
7 Monitor paneel Monitor panel Uberwachungsbedienfeld
8 CAN-bus voeding CAN-bus supply CAN-Bus-Spannungsversorgung
9 Stuurstroomzekering Control voltage fuse Steuerspannungs-Sicherung
10 Geschakelde voeding (12V, 15 A) Switched power supply (12V, 15 A) Schaltnetzteil (12V, 15 A)
11 Bow thruster Bow thruster Bugstrahlruder
12 Boegschroef paneel Bow thruster panel Bugstrahlruder-Bedienfeld
1 Interrupteura clé Conmutador de llave Interruttore a chiave
2 Résistance de terminaison V-CAN Resistencia de terminacion V-CAN Resistenza di terminazione V-CAN
3 Concentrateur V-CAN Concentrador V-CAN Hub V-CAN
4 (CableV-CAN Cable V-CAN Cavo V-CAN
5 Moteur E-POD Motor E-POD Motore E-POD
6 Contrdle moteur Control del motor Controllo motore
7 Panneau du moniteur Panel del monitor Pannello di monitoraggio
8 Alimentation bus CAN Alimentacion del CAN-bus Alimentazione CAN-bus
9 Fusible de tension de commande Fusible de control del voltaje Fusibile di controllo tensione
10 Alimentation commutée (12V, 15A)  Fuente de alimentacién conmutada (12V,15A)  Alimentazione commutata (12V, 15 A)
11 Propulseur d’étrave Impulsor de proa Elica di prua
12 Tableau du propulseur d’étrave Panel del impulsor de proa Pannello dell'elica di prua
1 Negleafbryder Nyckelbrytare Nokkelbryter
2 V-CAN Afslutningsmodstand V-CAN Avslutningsmotstand V-CAN-termineringsmotstand
3 V-CAN-hub V-CAN nav V-CAN-nav
4 V-CAN-kabel V-CAN-kabel V-CAN-kabel
5 E-POD motor E-POD motor E-POD motor
6 Motorstyring Motor kontroll Motor kontroll
7 Skeermpanel Monitorpanel Skjermpanel
8 CAN-busforsyning CAN-bus tillforsel CAN-bus tilforsel
9 Kontroller spaendingssikring Kontrollera spanningssakringen Kontroll spenning sikring
10 Skiftet stramforsyning (12V, 15 A) Switchad stromforsorjning (12V, 15 A) yttet stremforsyning (12V, 15 A)
11 Bovpropel Bogpropeller Sleyferakett
12 Bovpropellerpanel Bogpropellerpanel Bue thruster panel
1 Avainkytkin Przetacznik kluczykowy
2 V-CAN Paattymisvastus Rezystor koncowy V-CAN
3 V-CAN-keskitin Koncentrator V-CAN
4 V-CAN-kaapeli Kabel V-CAN
5 E-POD moottori Silnik E-POD
6 Moottorin ohjaus Sterowanie silnikiem
7 Nayttopaneeli Panel monitorujacy
8 CAN-vaylan syottod Zasilanie magistrali CAN
9 Ohjausjannitteen sulake Bezpiecznik napiecia sterujagcego
10 Kytketty virtaldhde (12V, 15 A) Przetaczane zasilanie (12V, 15 A)

—_
_

Keulapotkuri

Ster strumieniowy

12 Keulapotkurin paneeli

Panel steru strumieniowego
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Twee E-POD motoren, één boegschroef,
twee stuurstanden.

Two E-POD motors, one bow thruster,
two helm stations.

Zwei E-POD Motoren, ein Bugstrahlruder,
zwei Steuerpulte.

Deux Moteurs E-POD, un propulseur d'étrave,
deux postes gouvernail.

Dos motores E-POD, un impulsor de proa,
dos estaciones de timon.

Due motori E-POD, un'elica di prua,
due stazioni di timone.

68 370801.12

To E-POD motorer, en bovpropel,
to rorstationer.

Tva E-POD-motorer, en bogpropeller,
tva roderstationer.

To E-POD motorer, en bue thruster,
to rorstasjoner.

Kaksi E-POD-moottoria, yksi keulapotkuri,
kaksi ruoriasemaa.

Dwa silniki E-POD, jeden ster strumieniowy,
dwie stacje sterowe.
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Contactslot

Key switch

Schlisselschalter

2 V-CAN afsluitweerstand V-CAN terminator V-CAN-Abschlusswiderstand
3 V-CAN hub V-CAN hub V-CAN Netzknotenpunkt
4 V-CAN kabel V-CAN cable V-CAN-Kabel
5 E-POD motor (A/B) E-POD motor (A/B) E-POD Motor (A/B)
6 Motorbediening (A/B) Motor control (A/B) Motorsteuerung (A/B)
7 Monitor paneel (A/B) Monitor panel (A/B) Uberwachungsbedienfeld (A/B)
8 CAN-bus voeding CAN-bus supply CAN-Bus-Spannungsversorgung
9 Stuurstroomzekering Control voltage fuse Steuerspannungs-Sicherung
10 Geschakelde voeding (12V, 15 A) Switched power supply (12V, 15 A) Schaltnetzteil (12V, 15 A)
11 Bow thruster Bow thruster Bugstrahlruder
12 Boegschroef paneel Bow thruster panel Bugstrahlruder-Bedienfeld
1 Interrupteura clé Conmutador de llave Interruttore a chiave
2 Résistance de terminaison V-CAN Resistencia de terminacion V-CAN Resistenza di terminazione V-CAN
3 Concentrateur V-CAN Concentrador V-CAN Hub V-CAN
4 (CableV-CAN Cable V-CAN Cavo V-CAN
5 Moteur E-POD (A/B) Motor E-POD (A/B) Motore E-POD (A/B)
6 Contrdle moteur (A/B) Control del motor (A/B) Controllo motore (A/B)
7 Panneau du moniteur (A/B) Panel del monitor (A/B) Pannello di monitoraggio (A/B)
8 Alimentation bus CAN Alimentacion del CAN-bus Alimentazione CAN-bus
9 Fusible de tension de commande Fusible de control del voltaje Fusibile di controllo tensione
10 Alimentation commutée (12V, 15A)  Fuente de alimentacién conmutada (12V,15A)  Alimentazione commutata (12V, 15 A)
11 Propulseur d’étrave Impulsor de proa Elica di prua
12 Tableau du propulseur d’étrave Panel del impulsor de proa Pannello dell'elica di prua
1 Negleafbryder Nyckelbrytare Nokkelbryter
2 V-CAN Afslutningsmodstand V-CAN Avslutningsmotstand V-CAN-termineringsmotstand
3 V-CAN-hub V-CAN nav V-CAN-nav
4 V-CAN-kabel V-CAN-kabel V-CAN-kabel
5 E-POD motor (A/B) E-POD motor (A/B) E-POD motor (A/B)
6 Motorstyring (A/B) Motor kontroll (A/B) Motor kontroll (A/B)
7 Skaermpanel (A/B) Monitorpanel (A/B) Skjermpanel (A/B)
8 CAN-busforsyning CAN-bus tillforsel CAN-bus tilforsel
9 Kontroller spaendingssikring Kontrollera spanningssakringen Kontroll spenning sikring
10 Skiftet stramforsyning (12V, 15 A) Switchad stromforsorjning (12V, 15 A) yttet stremforsyning (12V, 15 A)
11 Bovpropel Bogpropeller Sleyferakett
12 Bovpropellerpanel Bogpropellerpanel Bue thruster panel
1 Avainkytkin Przetacznik kluczykowy
2 V-CAN Paattymisvastus Rezystor koncowy V-CAN
3 V-CAN-keskitin Koncentrator V-CAN
4 V-CAN-kaapeli Kabel V-CAN
5 E-POD moottori (A/B) Silnik E-POD (A/B)
6 Moottorin ohjaus (A/B) Sterowanie silnikiem (A/B)
7 Nayttépaneeli (A/B) Panel monitorujacy (A/B)
8 CAN-vaylan syottod Zasilanie magistrali CAN
9 Ohjausjannitteen sulake Bezpiecznik napiecia sterujagcego
10 Kytketty virtaldhde (12V, 15 A) Przetaczane zasilanie (12V, 15 A)

—_
_

Keulapotkuri

Ster strumieniowy

12 Keulapotkurin paneeli

Panel steru strumieniowego
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6 Hoofdstroom-

aansluitschema’s

Main power

connection diagrams

Hauptstromanschluss-

Diagrammes de connexion
de l'alimentation principale dell'alimentazione principale

plane

Diagramas de conexién de
la alimentacion principal

Schemi di collegamento

6.1 max. 80 A
. E— + 24 Volt
3 4> + 48 Volt
> %5/
+ L/l 1 0 0 \l;l
2 - — = — — — —
. 24v 12V 12V 12V 12V
[
2
6.2 +48V
MCVB
Boosted charge
+24V
8-10Nm
(6 - 7 ft-1bf)
6.3 6.4
r (@ r o ®
| o |
I I
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. 1 . 4 I _ [_1_’ 4 3 | ]
/. N\ - ~fF3-—14 |6 VAN b ~ 31— 4
/7 P / -4
\ M J / !,_ _____ - () \ M | / b — — — — — 1 )
A | N sk -
| (& | D
| o |
| |
| ) | N
| | e
Lio L 1o o
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E-POD motor/MCVB

E-POD motor/MCVB

E-POD Motor/MCVB

Moteur E-POD /MCVB

Motor E-POD/MCVB

2 Accu Battery Batterie Batterie Bateria

3 Hoofdzekering Main fuse Hauptsicherung Fusible principal Fusible principal

4 Hoofdschakelaar Main switch Hauptschalter Interrupteur principal Conmutador principal

5 Lader Charger Ladegerat Chargeur Caragador

6 Omvormer Inverter Wechselrichter Invertisseur Inversor

7 Boost charge Boost charge Boost- Connexion de charge Conexion de impulsador

aansluiting

connection

Ladeanschluss

rapide

de carga
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Forbindelsesdiagrammer

for hovedstrem

Anslutningsdiagram
for huvudstrom

hovedstrom

Paavirran
liitantakaaviot

Tilkoblingsskjemaer for

Schematy potaczen
zasilania gtéwnego

6.5
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Motore E-POD /MCVB

E-POD motor/

E-POD motor /

E-POD motor/

E-POD moottori/

E-POD motor/

MCVB MCVB MCVB MCVB (VMTL) MCVB
2 Batteria Batteri Batteri Batteri Akku Akumulator
3 Fusibile principale Hovedsikring Huvudsakring Hovedsikring Paasulake Gtéwny bezpiecznik
4 Interruttore principale Hovedkontakt Huvudbrytare Hovedbryter Padkytkin Gtéwny wytgcznik
5 Caricabatterie Oplader Laddare Lader Laturi tadowarka
6 Inverter Inverter Inverter Inverter Invertteri Falownik

Aumentare la connessione
diricarica

Forgg opladnings-
forbindelsen

Oka laddnings-
anslutningen

Boost ladetilkobling

Tehostetun latauk-
sen kytkenta

Potaczenie boost
charge
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Hoofdafmetingen Dimensiones principales Viktigste mal

Principal dimensions Dimensioni principali Paamitat
Hauptabmessungen Mal Gtéwne wymiary
Dimensions principales Huvudmatt

E-POD 100

262 mm (105/16")

340 mm (13 3/g")
135 mm
(55/16") Z/‘)/j 262 mm (105/16")
+H\%

158 mm
(61/4")

415mm (16 5/16")

378 mm (14 7/8")
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8 Accucapaciteit, accukabels Batteriets kapacitet, batterikabler

Battery capacity, battery cables Batterikapacitet, batterikablar

Akkukapazitat, Akkukabel Batterikapasitet, batterikabler

Capacité de la batterie, cables de batterie  Akkukapasiteetti, akkukaapelit

Capacidad de las baterias, cables de baterias  Pojemnos¢ akumulatora, kable akumulatora

Capacita della batteria e cavi della batteria

Totale lengte plus- en minkabel Draaddoorsnede
Total length of plus- and minus cable Cable cross-section
Gesamtldange Plus- und Minuskabel Drahtdurchschnitt
Longueur totale des cables plus et moins Diameétre du cable
Largo total cable positivo y negativo Didmetro de hilo
E-POD 100 Lunghezza totale cavo positivo e negativo Diametro cavi
Total leengde af positiv og negativ batterikabel tilsammen Tradddiameter
Total langd kabel till plus- och minuspol Kabelns dimension
Total lengde pluss- og minuskabel Ledningtverrsnitt
‘Miinus'- ja‘plus”- kaapeleiden kokonaispituudet Kaapelikoko
Catkowita dtugos¢ kabla dodatniego i ujiemnego Przekréj kabla
0-21,4m | 0-70.2ft 25mm2 | AWG 4
E-POD 100 21,4-30m | 0-98.4ft 35mm2 | AWG 2
boost charge 24V » 48V 30-42,9m | 0-140.7 ft 50 mm2 | AWG 1/0
42,9-60m | 0-196.6 ft 70 mm2 | AWG 2/0
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